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Podstawowy podrecznik uzytkownika falownika Hitachi z serii NE-S1

Dziekujemy za zakup falownika Hitachi z serii NE-S1.

Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy przeczyta¢ ten dokument oraz instrukcje obstugi, aby zapoznac¢ sie
z procedurami  obstugi izaleceniami dotyczgcymi bezpieczenstwa, umozliwiajgcymi bezpieczne
i prawidtowe uzytkowanie urzgdzenia.

Ten podrecznik dotyczy okreslonego produktu i powinien by¢ przekazany uzytkownikowi koncowemu

falownika.
NT341DXE

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Przez zainstalowaniem i/lub uruchomieniem falownika nalezy uwaznie przeczyta¢ ten podrecznik i dotgczone do niego dokumenty.

W podreczniku uwzgledniono tylko prewencyjne procedury konserwacyjne i serwisowe. Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i serwisowych
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi. Instrukcje obstugi mozna pobrac z naszej witryny internetowej.

W instrukcji obstugi wyrézniono dwa poziomy zalecen dotyczacych bezpieczenstwa: OSTRZEZENIE i PRZESTROGA.

_ Oznacza, ze nieprawidtowa obstuga moze spowodowa¢ zagrozenie, ktére moze by¢ przyczyng powaznego zranienia lub
A OSTRZEZENIE

zgonu.
Oznacza, ze nieprawidtowa obstuga moze spowodowac zagrozenie, ktére moze by¢ przyczyng umiarkowanego lub

nieznacznego zranienia albo uszkodzenia mienia.

Nalezy pamieta¢, ze nawet w przypadku sytuacji oznaczonej symbolem konsekwencje moga by¢ powazne. Nalezy pamietac

0 przestrzeganiu wszystkich instrukcji bezpieczenstwa, ktére zawierajg kwestie wazne dla bezpieczenstwa. Nalezy rowniez zwréci¢ szczeg6ing
uwage na zalecenia i instrukcje zawarte w sekcjach ,Uwagi”.

/\ PRZESTROGA

Wiele rysunkéw w podreczniku przedstawia falownik ze zdjgtymi pokrywami i/lub cze$ciami zastaniajagcymi widok.
Nie nalezy eksploatowaé falownika w stanie przedstawionym na tych rysunkach. Jesli pokrywy i/lub czesci zostaly usuniete, nalezy pamieta¢ oich ponownym
zamontowaniu na miejscu przed rozpoczeciem pracy i stosowac sie do wszystkich instrukcji zamieszczonych w podreczniku podczas eksploatacji falownika.
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. Instalacja

/\ PRZESTROGA

Falownik nalezy zainstalowaé na powierzchni niepalnej (np. metalowej). W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

Nie wolno umieszczaé fatwopalnych materiatéw w poblizu zainstalowanego falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

Podczas przenoszenia falownika nie wolno chwyta¢ urzadzenia, trzymajgc za jego gérng pokrywe. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia i uszkodzenia
falownika w przypadku upuszczenia urzadzenia.

Nalezy uwazaé, aby ciata obce (np. uciete kawatki drutu, odpryski spawalnicze, zelazne opitki, kable i kurz) nie dostaty sie do wnetrza falownika. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko pozaru.

Falownik nalezy zainstalowaé na powierzchni zdolnej do utrzymania cigzaru okreslonego w podrgczniku. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia na skutek
upadku falownika.

Falownik nalezy zainstalowa¢ na pionowej $cianie, na ktérej nie wystepuja wibracje. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia na skutek upadku falownika.

- Nie wolno instalowa¢ ani eksploatowac falownika, jezeli zostat on uszkodzony lub brakuje w nim czesci. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia.

Falownik nalezy zainstalowa¢ w dobrze wentylowanym pomieszczeniu, chronionym przed bezposrednim $wiattem stonecznym. Nalezy unika¢ miejsc, w ktérych
falownik bedzie narazony na dziatanie wysokiej temperatury, duzej wilgotnosci, kondensaciji, pytu, wybuchowych, zrgcych lub tatwopalnych gazéw, mgty chtodziwa do
szlifowania lub wody morskiej. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

Falownik jest urzgdzeniem precyzyjnym. Nalezy chroni¢ je przed upadkiem i silnymi wstrzgsami. Nie wolno na nim stawac¢ ani umieszcza¢ na nim cigzkich
przedmiotéw. W ten sposéb mozna doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.
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. Okablowanie

/\ OSTRZEZENIE

Nalezy pamieta¢ o uziemieniu falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pragdem lub pozaru.

Prace zwigzane z okablowaniem nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektrykowi. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem lub pozaru.

- Przed podtgczeniem okablowania nalezy sie upewni¢, ze zasilanie jest wytaczone. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem lub pozaru.

- Okablowanie nalezy podtgczac tylko po zainstalowaniu falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem lub zranienia.

Falownik musi zosta¢ WYLACZONY przed zmiang ustawien przetgcznikéw suwakowych. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pragdem lub zranienia.

/\ PRZESTROGA

Nalezy sie upewni¢, ze przemienne napigcie zasilajgce odpowiada napieciu znamionowemu falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia lub pozaru.

- Nie wolno dostarcza¢ pradu jednofazowego do falownika tréjfazowego. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Nie wolno podigcza¢ napigcia przemiennego sieci elektrycznej do zaciskow wyjsciowych (U, V i W). W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia lub pozaru.

- Falowniki z serii NE-S1 nie sg wyposazone w zaciski rezystoréw hamujgcych. Nie wolno podtgczaé rezystora. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Do wejsciowego obwodu zasilania nalezy podtgczy¢ wytacznik réznicowopragdowy. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Nalezy korzysta¢ wylacznie z przewoddw zasilajacych, wytacznikdw réznicowopradowych i stycznikéw magnetycznych, ktére majg okreslone wartosci znamionowe.
W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Do zatrzymania dziatania falownika nie wolno uzywaé stycznika magnetycznego zainstalowanego miedzy strong pierwotng a wtérng urzadzenia.

- Kazdy wkret nalezy dokreca¢ zgodnie ze wskazanym momentem obrotowym. Nalezy prawidtowo dokreci¢ wszystkie wkrety. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
pozaru.

- Przed uzyciem przetgcznika suwakowego na falowniku nalezy wytgczyé zasilanie. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pragdem i zranienia.




Nalezy sie upewni¢, ze wkret uziemiajacy jest dokrecony prawidtowo i do konca.
W pierwszej kolejnosci nalezy sprawdzi¢, czy wkrety zacisku wyj$ciowego (U, V i W) sg prawidtowo dokrgcone, a nastgpnie dokreci¢ wkrety zacisku wejsciowego (R, S
iT).

3. Eksploatacja

/\ OSTRZEZENIE

Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykaé¢ zadnego zacisku ani wewnetrznej czesci falownika, sprawdzaé sygnatéw ani podtacza¢ lub roztagcza¢ zadnych
przewodow czy ztgczy. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem lub pozaru.

Nalezy pamieta¢, aby zamkna¢ gérng pokrywe przed wtgczeniem zasilania falownika. Nie wolno otwiera¢ gérnej pokrywy, gdy do falownika jest dostarczany prad lub
wewnatrz wystepuje napigcie. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem.

Nie wolno przestawia¢ przetgcznikéw mokrymi rekami. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem.

Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykaé zaciskéw, nawet jezeli falownik zostat zatrzymany. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia lub pozaru.
Jezeli wybrano tryb powtérzenia, falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po przerwie wyzwalaniu. Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegto$¢ od maszyny
sterowanej przez falownik w tym trybie. Urzadzenie nalezy zaprojektowaé w taki sposéb, aby zagwarantowaé bezpieczenstwo cztowieka, nawet jesli falownik
niespodziewanie uruchomi si¢ ponownie. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

Nie wolno wybiera¢ trybu powtdérzenia do sterowania urzgdzeniem unoszacym sie lub przemieszczajgcym sie, poniewaz w trybie powtérzenia wystepuje wolny wybieg.
W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia lub uszkodzenia maszyny kontrolowanej przez falownik.

Jezeli do falownika wystano polecenie pracy przed krétkotrwatg awarig zasilania, falownik moze wznowi¢ prace po odzyskaniu zasilania. Jezeli takie ponowne
uruchomienie naraza ludzi na niebezpieczenstwo, nalezy zaprojektowa¢ obwdd kontrolny, ktory zapobiega ponownemu uruchomieniu falownika po odzyskaniu
zasilania. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia.

Oprécz przycisku zatrzymania na zintegrowanym i/lub opcjonalnym panelu sterowania nalezy zastosowa¢ dodatkowy wytacznik awaryjny. W przeciwnym razie
wystepuje ryzyko zranienia.

Jezeli polecenie pracy zostato wystane do falownika przed przejsciem w stan alarmu, falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po zresetowaniu stanu alarmu.
Przed zresetowaniem stanu alarmu nalezy sig¢ upewnic¢, ze nie wystano polecenia pracy.

Po wigczeniu zasilania falownika nie wolno dotykaé czesci wewnetrznych falownika lub wktadaé przedmiotéw do urzagdzenia. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko
porazenia pradem lub pozaru.

Funkcje uruchamiania/zatrzymywania/resetowania zintegrowano w pojedynczym przycisku. Przed naci$nigciem tego przycisku nalezy upewni¢ sie, ze mozna
uruchomi¢ urzadzenie.

W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia lub uszkodzenia maszyny kontrolowanej przez falownik.

/\ PRZESTROGA

Nie wolno dotyka¢ radiatora, ktory nagrzewa sig podczas pracy falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko poparzen.

Falownik umozliwia tatwe sterowanie predkoscig silnika lub dziataniem maszyny. Przed uzyciem falownika nalezy potwierdzi¢ pojemnos$¢ i warto$ci znamionowe silnika
lub maszyny kontrolowanej przez falownik. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

Jezeli jest to konieczne, nalezy zainstalowa¢ zewnetrzny hamulec. W przeciwnym razie wystapi ryzyko zranienia.

Podczas korzystania z falownika do obstugi standardowego silnika z czestotliwos$cig powyzej 60 Hz nalezy sprawdzi¢ dopuszczalne predkosci silnika i napedzanej
maszyny u producentéw w celu uzyskania ich zgody przed rozpoczeciem eksploatacji falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko uszkodzenia silnika i maszyny.
Podczas eksploatacji falownika nalezy sprawdzic¢ silnik pod katem kierunku obrotéw, nieprawidtowych dzwiekéw i wibracji. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
uszkodzenia maszyny napedzanej silnikiem.

Niezaleznie od ustawienia polecenia uruchomienia Run (A002/A202), naci$niecie przycisku powoduje uruchomienie falownika. Jezeli zostanie wybrane polecenie
uruchomienia Run (panel sterowania lub terminal), nalezy wiec skorzysta¢ z przycisku po upewnieniu sie, ze mozna bezpiecznie uruchomi¢ urzgdzenie.

. Konserwacja, inspekcja i wymiana czesci

/\ OSTRZEZENIE

Przed przeprowadzeniem inspekcji falownika nalezy wytaczy¢ zasilanie i poczeka¢ co najmniej 10 minut. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem.
(Przed rozpoczeciem inspekcji nalezy potwierdzi¢, ze lampka wskazujgca zasilanie falownika jest zgaszona).

Jezeli wskaznik zasilania na panelu sterowania nie zostanie WLACZONY po wigczeniu zasilania, moze to oznaczaé¢, ze falownik jest uszkodzony. W takim wypadku
nalezy WYLACZYC zasilanie, poczekaé co najmniej dwie godziny i przeprowadzi¢ inspekcje. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia pragdem
elektrycznym i/lub zranienia.

Do czynnosci konserwacyjnych, inspekcji i wymiany czesci nalezy wyznaczy¢ wytgcznie odpowiednio wykwalifikowang osobe.

(Nalezy pamietac¢ o zdjeciu zegarkéw i metalowych akcesorioéw, np. bransoletek, przed rozpoczeciem konserwaciji i inspekcji oraz uzywac izolowanych narzedzi).

W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem i zranienia.

. Inne

/\ PRZESTROGA

Nie wolno utylizowa¢ falownika tgcznie z innymi odpadami komunalnymi. Nalezy sie skontaktowa¢ z lokalng firmg organizujgcg zbiérke odpaddéw przemystowych, ktéra
moze dokona¢ odpowiedniej utylizacji bez zanieczyszczenia $rodowiska.

/\ OSTRZEZENIE

Nie wolno dokonywa¢ zmian i modyfikacji falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem i zranienia.
Nie wolno utylizowa¢ falownika tgcznie z innymi odpadami komunalnymi. Nalezy sie skontaktowac¢ z lokalng firmg organizujgca zbiérke odpaddéw przemystowych, ktéra
moze dokona¢ odpowiedniej utylizacji bez zanieczyszczenia srodowiska.




Zalecenia dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Zalecenia dotyczace montazu zgodnego ze standardami CE/EMC

W przypadku korzystania z falownika NE-S1 w kraju UE nalezy spetni¢ wymagania dyrektywy dotyczgcej kompatybilnosci
elektromagnetycznej (2004/108/WE).

Aby spetni¢ wymagania dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) i zapewni¢ zgodnos$¢ z normg, nalezy uzy¢
dedykowanego filtra EMC odpowiedniego dla danego modelu i postepowac zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej sekcji. Ponizsza
tabela zawiera informacje o warunkach zgodnosci.

Tabela 1: Warunki zgodnosci

Model Kat. Czestotliwo$¢ nosna Kabel silnika
1-faz. klasa 200 V C2 2 kHz 20 m (ekranowany)
3-faz. klasa 200 V C3 2 kHz 20 m (ekranowany)
3-faz. klasa 400V C3 2 kHz 20 m (ekranowany)

Tabela 2: Odpowiedni filtr EMC
Klasa wejscia Model falownika | Model filtra (RASMI)
NES1-002SB

FS24828-8-07
NES1-004SB

1-faz. klasa 200 V | NES1-007SB
NES1-015SB FS24828-27-07
NES1-022SB
NES1-002LB
NES1-004LB FS24829-8-07
3-faz. klasa 200 V | NES1-007LB

NES1-015LB

FS24829-16-07
NES1-022LB
NES1-004HB

FS24830-6-07
NES1-007HB

3-faz. klasa 400V

NES1-015HB

FS24830-12-07
NES1-022HB




Wazne uwagi

1.

Wymagany jest dfawik wejscia lub inne wyposazenie, jezeli wymagane jest spetnienie wymagan dyrektywy EMC

z punktu widzenia znieksztatcern harmonicznych (IEC 61000-3-2).

Jezeli dlugos¢ kabla silnika jest wieksza niz 20 m, nalezy uzy¢ dtawika wyjscia, aby unikng¢ nieoczekiwanych problemoéow

z powodu pragdu uptywowego z kabla silnika (na przyktad uszkodzenia przekaznika termicznego, drgan silnika itp.).

Nalezy upewnic sie, ze impedancja HF (wysokiej czestotliwosci) miedzy falownikiem o regulowanej czestotliwosci, filtrem

i uziemieniem jest mozliwie jak najmniejsza.

° Nalezy upewnic sie, ze potgczenia sg metaliczne i majg mozliwie najwiekszg powierzchnie styku (ocynkowane
ptytki montazowe).

Nalezy unikac¢ tworzenia petli przewodnika, ktére dziatajg jak anteny, szczegdlnie takich, ktére obejmujg duze

powierzchnie.

° Nalezy unika¢ tworzenia niepotrzebnych petli przewodnika.

° Nalezy unika¢ réwnolegtego uktadania okablowania sygnatowego niskiego poziomu oraz przewodéw zasilajacych
lub powodujgcych zaktécenia.

Nalezy uzywac¢ okablowania ekranowanego dla przewodéw silnika oraz wszystkich analogowych i cyfrowych przewodéw

sterowania.

° Nalezy upewnic sie, ze efektywna powierzchnia ekranowania tych przewodoéw jest mozliwie jak najwieksza, tj. nie
nalezy zdejmowac ekranowania (ostony) z kabla bardziej niz jest to bezwzglednie konieczne.

° W systemach zintegrowanych (na przyktad gdy falownik o regulowanej czestotliwosci komunikuje sie z niektorymi
typami kontrolerow nadrzednych lub komputerem hostujgcym w tej samej szafie sterujgcej i sg one poditgczone do
tego samego uziemienia + potencjatu PE), nalezy podtgczy¢ ostony przewodow sterujgcych do masy + PE
(uziemienia ochronnego) na obu koncach. W systemach rozproszonych (na przyktad kontroler nadrzedny lub
komputer hostujgcy nie znajduje sie w tej samej szafie sterujacej, a systemy znajdujg sie w pewnej odlegtosci od
siebie), zalecamy podtgczenie ostony przewoddw sterujgcych tylko na koncu potgczonym z falownikiem
o regulowanej czestotliwosci. Jezeli jest to mozliwe, nalezy poprowadzi¢ drugi koniec przewodow sterujgcych
bezposrednio do sekcji wejscia kabli kontrolera nadrzednego lub komputera hostujgcego. Przewodnik ostony kabli
silnika musi by¢ zawsze podtgczony do uziemienia + PE na obu koncach.

° Aby uzyskac¢ duzg powierzchnie styku miedzy ostong a uziemieniem + potencjatem PE, nalezy uzy¢ wkretu PG
z metalowg ostong lub metalowego zacisku mocujgcego.

° Nalezy uzywaé wytacznie kabli w oplocie z ekranowaniem siatkg z miedzi cynowanej (typ ,CY”) o pokryciu 85%.

° Nie nalezy przerywac ciggtosci ostony w zadnym punkcie kabla. Jezeli wymagane jest uzycie w wyjsciu silnika
dtawikéw, stycznikéw, zaciskow lub wytgcznikéw bezpieczenstwa, czes$¢ nieostonieta powinna by¢ mozliwie
najkrotsza.

° Niektore silniki majg gumowg uszczelke miedzy puszkg zaciskéw a obudowsg silnika. Bardzo czesto puszki
zaciskéw, a szczegodlnie gwinty metalowych potgczen srubowych PG, sg pomalowane. Nalezy upewni¢ sie, ze
zawsze istnieje dobre potgczenie czesci metalowych miedzy ostong kabla silnika, metalowym srubowym
potgczeniem PG, puszka zaciskow a obudowg silnika. W razie potrzeby nalezy ostroznie usungé farbe miedzy
powierzchniami przewodzgcymi.

Nalezy podja¢ dziatania w celu zminimalizowania zaktdcen, ktére czesto wystepujg pomiedzy kablami w instalacji.

o Kable powodujgce zaktécenia nalezy umiesci¢ w odlegtosci co najmniej 0,25 m od podatnych na nie kabli.
Szczegdlnie wazng kwestig jest utozenie kabli rownolegltych na duzej odlegtosci. Jezeli dwa kable krzyzuja sie (jeden
przechodzi nad drugim), zaktécenia sg najmniejsze, gdy krzyzuja sie pod katem 90°. Dlatego kable podatne na
zaktoécenia powinny krzyzowac sie z kablami silnika, kablami obwodéw posrednich lub okablowaniem reostatu tylko
pod kagtem prostym i nigdy nie nalezy ktas¢ ich réwnolegle na duzej odlegtosci.

Nalezy zminimalizowa¢ odlegto$¢ miedzy zrodtem a odbiornikiem zaktdcen (urzgdzeniem zagrozonym zakidceniami), co
ograniczy wptyw emitowanych zaktdcen na odbiornik.

° Nalezy uzywac wytgcznie urzgdzen wolnych od zakiocen i zachowac odlegtos¢ co najmniej 0,25 m od falownika
o regulowanej czestotliwosci.

Podczas montazu filtra nalezy zastosowa¢ odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

o Jezeli uzywany jest zewnetrzny filtr EMC,nalezy upewni¢ sie, ze zacisk uziemienia (PE) filtra jest prawidtowo
podtaczony do zacisku uziemienia falownika o regulowanej czestotliwosci. Potgczenie uziemienia HF za pomoca
metalowego styku pomiedzy obudowami filtra i falownika o regulowanej czestotliwosci lub wytgcznie za pomocag
ostony kabla jest niedozwolone jako ochronne potgczenie przewodnika. Filtr musi by¢ dokfadnie i trwale potgczony
Z potencjatem uziemienia, aby unikng¢ zagrozenia porazenia prgdem po dotknieciu filtra w przypadku usterki.

Aby utworzy¢ ochronne potgczenie uziemiajgce z filtrem:

° Uziemic filtr za pomocg przewodnika o powierzchni przekroju co najmniej 10 mm?.

° Podtgczy¢ drugi przewodnik uziemiajgcy, uzywajgc osobnego zacisku uziemiajgcego umieszczonego réwnolegle
do przewodnika ochronnego. (Przekrdj kazdego zacisku przewodnika ochronnego musi by¢ odpowiedni dla
wymaganego obcigzenia nhominalnego.)



Montaz falownika serii NE-S1 (przyktad na podstawie modeli SB)

Model LB (3-faz.; klasa 200 V) i HB (3-faz.; klasa 400 V) majg ten sam sposéb montazu.
Zasilanie
1-faz. 200V

Metalowa plytka (uziemienie)
Jest to filtr przeciwzakioceniowy typu ,footprint”, dlatego
znajduje sie pomiedzy falownikiem a metalowg ptytka.

Usung¢ izolacje pokrywajgca styk uziemienia, aby
uzyska¢ prawidtowe wykonanie uziemienia.

Y

= oo e

Filtr EMC

(rozmiaru

L1, N U, Vv, W

o Zacisk kabla*
L_lop

Przewdd uziemienia jest podtaczony do
radiatora falownika

(lub zacisku PE w przypadku wigkszych
modeli)

Kabel ekranowany

!
T /Zacisk kabla*
Metalowa plytka (uziemienie) ‘

*) Obie czesci uziemienia kabla ekranowanego muszg by¢ potagczone z punktem uziemienia za pomocg zaciskow kabla.
Nalezy zastosowac¢ dtawik wejscia lub urzgdzenia ograniczajgce prad harmoniczny, aby zapewni¢ zgodnos¢ ze
standardem CE (IEC 61000-3-2) z uwagi na prad harmoniczny oraz emisje przenoszone kablami lub promieniowane
wystepujgce w razie braku dtawika wejscia.



Zalecenia dotyczace standardéw UL i cUL

(Zgodnos¢ ze standardem: UL508 C,CSA C22.2 nr 14-05)

a)
b)

<)

d)

e)

f)

9)
h)

k)

Schemat okablowania falownika

Wytgcznik automatyczny
lub bezpiecznik

Zasilanie

Falownik

Maksymalna temperatura powietrza otaczajgcego 50°C.

Ochrona przed przecigzeniem silnika sterowanego uktadem potprzewodnikowym przy maks. 150% natezenia znamionowego falownika.
Przystosowane do uzycia w obwodzie dostarczajgcym nie wigcej niz 100 000 amperéw pradu skutecznego (symetrycznie); maksymalnie 240 V.

Dla modeli klasy 200 V.

Przystosowane do uzycia w obwodzie dostarczajgcym nie wiecej niz 100 000 amperéw pradu skutecznego (symetrycznie); maksymalnie 480 V.

Dla modeli klasy 400V.

Naped nie jest wyposazony w zabezpieczenie przed przegrzaniem silnika.

Podczas ochrony przez bezpieczniki klasy J, CC, G lub T. Albo podczas ochrony przez wytgcznik automatyczny z wartoscig znamionowa nie
mniej niz 100 000 amperéw pradu skutecznego (symetrycznie); maksymalnie 240 V. Dla modeli klasy 200 V.

Podczas ochrony przez bezpieczniki klasy J, CC, G lub T. Dla modeli klasy 400V.

Integralna poétprzewodnikowa ochrona przed zwarciem nie zapewnia ochrony obwodu odgatezionego. Ochrone obwodu odgatezionego nalezy
zapewni¢ zgodnie ze standardem NEC (National Electrical Code) i dodatkowymi przepisami miejscowymi.

Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ w $rodowisku ze stopniem zanieczyszczenia 2.

Ochrona obwodu przed zwarciem moze by¢ oparta wytgcznie na bezpieczniku lub wytgczniku automatycznym. Dla modeli klasy 200 V.
Ochrona obwodu przed zwarciem moze by¢ oparta wytgcznie na bezpieczniku. Dla modeli klasy 400V.

Nalezy uzywac¢ wytgcznie przewodu 60/75°C CU.

Moment dokrecania i przekrdj przewoddw zgodnie z ponizszg tabela.

Nr modelu Wymagany moment (Nm) Przekréj przewodu [AWG]
NES1-002S,004S 0,8~1,0 16~14
NES1-007S 1,8 14~12
NES1-015S 1,8 12~10
NES1-022S 1,8 10
NES1-002L,004L,007L 0,8~1,0 16~14
NES1-015L 1,8 14
NES1-022L 1,8 12
NES1-004H,007H,015H 1,8 16
NES1-022H, 040H 1,8 14

Parametry bezpiecznika i wytgcznika automatycznego podano w podreczniku, aby zaznaczyC, ze urzadzenie powinno by¢ poditgczone przy
uzyciu uwzglednionego na liscie jednorazowego bezpiecznika topikowego lub wytgcznika automatycznego zgodnego ze standardami UL
0 zwiloce zaleznej 600 V i o parametrach podanych w ponizszej tabeli:

Bezpiecznik Wylgcznik automatyczny
Nr modelu T Wartosé T Wartosé
P maksymalna P maksymalna
NES1-002S,004S Klasa J, 10A
Zwtoka 15A
NES1-007S CC, G lub 20A ]
zalezna
NES1-015S,022S T 30 A. 30A
NES1-002L*,004L* ” 3 10A
NES1-004L* asa Zwioka 15A
CC, Glub .
NES1-007L*,015L T 15A. zalezna
NES1-022L 20A 20A
Klasa J,
NES1-004H, 007H,
CC, Glub 15A - -
015H, 022H, 040H T

* Jezeli uzywany jest wytgcznik automatyczny, wymagane jest dodatkowe zewnetrzne zabezpieczenie 5 A.



Dodatkowe zalecenia dotyczace standardéw UL i cUL

Uwaga (symbol * obok pozycji k na poprzedniej stronie): Jezeli wytgcznik automatyczny jest uzywany w urzgdzeniu NES1-002L/004L/007L, zgodnie
ze standardem NEC (National Electrical code), obowigzujgcym w Stanach Zjednoczonych, wymagany jest dodatkowy wytacznik automatyczny 15 A
i zabezpieczenie (wytacznik) 5 A podtgczone szeregowo.

1.1 Inspekcja podczas rozpakowania

Po rozpakowaniu nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy.
Jezeli wystgpig problemy z urzgdzeniem, takie jak ponizsze, nalezy skontaktowac sie
z firmg Hitachi.

Tabliczka
Znamionowa

(1) Czy zostata uszkodzona podczas transportu?
(2) Czy podrecznik podstawowy (jezyk angielski i japonski) zostat zapakowany razem
z urzadzeniem?
(3) Czy dostarczono urzadzenie zgodnie z zamowieniem (sprawdz tabliczke znamionowg)?

Model
(przyktad: NES1-002SB)
“*” Kod regionu

C: Chiny - \

Brak Inne N HITACHI INVERTER

Czestotliwosé

“Model: NES]-002SB*

vekde it Input_:50Hz 60Hz 200240V {Ph 31
90Hz, 60Hz V 3Ph A
Wyicie Crgsioiwose | 1" Output :0,5-400Hz _ 200-240V 3Ph 1,4 A
Natezenie pradu > MFG No, 2616200716000001 Date:1206
| Numer produkcyjny |/¥ I-litag!:slingm, d. 'l NE18158 -001 )

Przyktadowa tabliczka znamionowa

1.2 Podrecznik podstawowy (ta publikacja)

Ten podrecznik podstawowy dotyczy falownikéw z serii NE-S1.

Nalezy uwaznie przeczytaé¢ ten podrecznik, aby zapewni¢ prawidtowg obstuge urzadzenia. Nalezy zachowac ten podrecznik w celu ponownego
wykorzystania.

Szczegotowe informacje zamieszczono w instrukcji obstugi. Instrukcje obstugi mozna pobra¢ z naszej witryny internetowe;j.

Adres HP: http://lwww.hitachi-ies.co.jp/english/products/inv/nesl/index.htm.

Jezeli uzywane jest wyposazenie opcjonalne, nalezy korzysta¢ z podrecznikdw dotyczacych poszczegolnych sktadnikéw wyposazenia.

1.3 Kontaktowanie sie ze sprzedawca

Kontaktujgc sie ze sprzedawcg lub dostawcg urzgdzenia albo bezposrednio z firmg Hitachi, nalezy poda¢ nastepujgce informacje.
(1) Model falownika
(2) Numer produkcyjny
(3) Data zakupu urzadzenia
(4) Tres¢ zgtoszenia
— Opis uszkodzonej czesci i jej stanu oraz dodatkowe informacje

1.4 Warunki gwarancji

Okres gwarancyjny w normalnych warunkach instalacji i uzytkowania wynosi dwa (2) lata od daty produkcji lub jeden (1) rok od daty instalacji
(obowigzuje ten okres, ktory uptynie pierwszy). Gwarancja obejmuje naprawe lub wymiane TYLKO zainstalowanego falownika, zaleznie od decyzji
firmy Hitachi.

1. W nastepujgcych okolicznosciach nabywca ponosi koszt serwisu nawet w okresie gwarancyjnym:

a. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem modyfikacji, nieprawidtowej obstugi lub naprawy.

b. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem upadku po zakupie i transporcie.

c. Usterka lub uszkodzenie jest skutkiem pozaru, trzesienia ziemi, powodzi, wytadowania atmosferycznego, nietypowego napiecia zasilajacego,

skazenia lub klesk zywiotowych.
2. Gdy wymagane jest wykonanie prac serwisowych zwigzanych z produktem w zakfadzie nabywcy, ponosi on wszystkie koszty naprawy.
3. Nalezy zawsze przechowywac te instrukcje obstugi w tatwo dostepnym miejscu i chroni€ jg przed zagubieniem. Aby zakupi¢ zastepcze lub
dodatkowe kopie instrukcji obstugi, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem produktéw Hitachi.



2. Elementy urzadzenia (widok po zdjeciu przedniej ostony)

1 Ztgcza dedykowanego
panelu sterowania NES1-OP

2 Przyciski URUCHOM/STOP/RESET

3 Zacisk przekaznika programowalnego

>P8-9

5 Przelacznik terminatora SW4

(domysine) E:' '
> P9

6 Przetgcznik RS485/0PE SW5

(domysine)
— P9

7 Port RS422/RS485

8 Przetgcznik O/OI (wejscie analogowe)
SW6

Prad Ol

> P9

Napiecie O
(domysine)

faY Y aYaYaYala
L L

9 Zacisk uktadu logicznego A

4 Zaciski gtowne < - '
>PE-9 T 1 1 P B 9 Zacisk uktadu logicznego B
@]@ e
28]
— 10 Wskaznik zasilania
m ( ,
1
Nazwa Opis
1 Zigcze dedykowanego panelu | Umozliwia podtgczenie dedykowanego panelu sterowania NE-S1 (NES1-OP).
sterowania NES1-OP
2 Przycisk Przycisk stuzgcy do uruchamiania, zatrzymywania i resetowania.
URUCHOM/STOP/RESET
3 Zacisk przekaznika Zacisk wyjsciowy przekaznika programowalnego (1 ze styku c).
programowalnego

Zaciski gtéwne

Podtgczanie zasilania, wyjscia silnika i dtawika pradu statego.

Przetgcznik terminatora

Przetgcznik zintegrowanego terminatora (100 Q) RS485. Zintegrowany rezystor 100 Q jest
podtaczony po ustawieniu w potozeniu ON (WL.).

6 Przetgcznik RS485/0PE

Przetgcznik ustawienia komunikacji RS422/RS485.

7  Port RS422/RS485

Ztacze zewnetrznego panelu sterowania RS485 lub oprogramowania komputerowego
(ztacze RJ45).

8  Przetacznik O/OI (wejscie
analogowe)

Umozliwia wybranie wejscia napieciowego (O) lub pragdowego (Ol).

9  Zacisk uktadu logicznego A, B

Zacisk do podtgczania sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych (cyfrowych/analogowych)
zwigzanych ze sterowaniem falownikiem.

10 Wskaznik zasilania WEACZONY woéwczas, gdy napiecie wewnetrznej magistrali pradu statego wynosi co
najmniej 45 V.
Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z podtgczaniem, konserwacjg lub innymi operacjami
nalezy wytgczy¢ zasilanie, poczeka¢ 10 minut iupewni¢ sie, ze ten wskaznik jest
WYLACZONY.

Uwaga 1: Wyswietlacz i przyciski opisano na stronie 13.

Uwaga 2: Potozenie wskaznika zasilania (0 jest zalezne od modelu. Szczegétowe informacje zamieszczono na stronie 11.

Uwaga 3: Nalezy zachowaé ostroznos¢ podczas sterowania przy uzyciu komputera i portu RS422/RS485 (7), poniewaz operacje mogg byé

réwniez wykonywane przy uzyciu panelu sterowania falownika.
Uwaga 4: Nalezy koniecznie WYtACZYC zasilanie podczas podtgczania lub odigczania panelu sterowania (np. OPE-SRmini, OPE-S, WOP)

do/od portu RS422/RS485 @).

3. Zalecenia dotyczace instalaciji

1. Srodki ostrozno$ci podczas transportu
Nalezy zachowaé ostrozno$¢ podczas przenoszenia urzadzenia, poniewaz obudowa jest wykonana z tworzywa sztucznego.

W szczegolnosci nie wolno naciskac przedniej ostony i ostony zaciskéw. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko uszkodzenia urzgdzenia.

Nie wolno korzystac z urzadzen, ktore sg uszkodzone i/lub niekompletne.



2. Nalezy zapewni¢ odpowiednig wentylacje
Najwazniejsze zalecenia: nalezy wybra¢ stabilng, niepalng pionowg powierzchnie, ktéra jest dostatecznie czysta i sucha. Aby zapewni¢
dostateczng ilo$¢ miejsca umozliwiajaca cyrkulacje powietrza wokét falownika i utatwiajgcg chtodzenie, nalezy zachowacé okreslony odstep
zgodnie z ponizszym diagramem.

10 cm (3,94cala)
minimum

Przeptyw powietrza

5cm (1,97cala)
minimum ey -

5cm (1,97cala) ] L]
minimum

Powierzchnia

L= g

(=)
¢|
sy

; Iy @] @ L

H L 1 | Nalezy zapewni¢ odpowiednig ilo$¢

E 10 cm (_3,94cala Instalacja bez zachowania miejsca dla przeptywu powietrza.

' minimum odstepéw nie jest zgodna / Nalezy uwzgledni¢ to zalecenie

AU ze standardem UL. podczas instalacji kanatu
kablowego.

3. Zalecenie dotyczgce temperatury otoczenia
Nalezy sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia w miejscu instalacji nie przekracza standardowego zakresu uwzglednionego w specyfikacjach
(-10~50°C). Nalezy wykona¢ pomiar temperatury w odlegtosci 5 cm od centrum podstawy gtéwnego modutu falownika i potwierdzi¢, ze nie
przekroczono dopuszczalnego zakresu temperatury.

Eksploatacja falownika w temperaturze przekraczajgcej dopuszczalny zakres moze spowodowac przedwczesne zuzycie falownika (zwtaszcza
kondensatorow elektrolitycznych). Krzywa obnizenia mocy znamionowej zamieszczono w instrukcji obstugi. (Skorzystaj z witryny internetowej).

4. Nie wolno instalowa¢ falownika w miejscach, w ktérych wystepuja wysokie temperatury/wilgotno$¢ lub kondensacja.

Nalezy uzytkowac falownik w dopuszczalnym zakresie wilgotnosci (20~90% RH) zgodnie ze standardowymi specyfikacjami.

W szczegolnosci nalezy uzytkowac urzadzenie w lokalizacjach, w ktérym nie wystepuje kondensacja. Jezeli wystepuje kondensacja i skropliny
wewnatrz falownika, zwarcie podzespotéw elektronicznych moze spowodowaé uszkodzenie. Nie wolno réwniez instalowaé urzgdzenia
w lokalizacji bezposrednio o$wietlonej przez Swiatto stoneczne.

5. Zalecenia dotyczgce srodowiska instalacji
Nie wolno instalowa¢ falownika w lokalizacjach, w ktérej wystepuje kurz, pyt, gaz korozyjny, wybuchowy lub palny, aerozol cieczy
chtodzaco-smarujacej uzywanej do szlifowania, sdl itd.

Przedostanie sie kurzu, pytu, zanieczyszczen itd. do falownika moze spowodowac uszkodzenie. Jezeli urzadzenie jest uzytkowane w lokalizaciji,
w ktdrej wystepuje kurz i pyt, nalezy stosowa¢ $rodki ochrony takie jak szczelna obudowa.

/\ PRZESTROGA

- Zaleznie od obcigzenia lub temperatury otoczenia konieczne moze by¢ zmniejszenie czestotliwosci kluczowania tranzystoréw mocy lub uzycie
modelu o wiekszej mocy.

/\ OSTRZEZENIE

- Nie wolno otwiera¢ przedniej ostony po uruchomieniu urzadzenia.

6. Zalecenia dotyczgce orientacji urzadzenia
Powierzchnia instalacji powinna by¢ zabezpieczona przed wibracjami i przystosowana do wagi urzadzenia. Urzgdzenie powinno byé
przymocowane do powierzchni pionowo odpowiednimi Srubami. Nalezy umiesci¢ wkrety we wszystkich otworach instalacyjnych.
(002L/S, 004L/S, 007L: 2 punkty, 007S, 015L/S, 022L/S, 004H, 007H, 015H, 022H, 040H: 4 punkty).
Jezeli urzgdzenie nie jest zainstalowane pionowo, moze funkcjonowac¢ nieprawidtowo i/lub ulec uszkodzeniu.

7. Zalecenia dotyczgce instalacji w szafce
W przypadku instalacji bez zachowania odstepow nalezy uwzgledni¢ lokalizacje otworéw wentylacyjnych w obudowie falownika i szafce oraz
skorzysta¢ z wentylatora.




Skutecznos$é chtodzenia falownika jest w duzym stopniu uzalezniona od lokalizacji otworéw. Nalezy upewni¢ sie, ze temperatura otoczenia
falownika nie przekracza okreslonej wartosci.

Wentylacja
b —
/ Wentylacja
b
falownik falownik
Prawidtow Nieprawidt

Zalezno$¢ wentylacji od lokalizaciji

8. Wydajnos¢ chtodzenia
1-faz./3-faz. klasa 200 V; 3-faz. klasa 400V

Model 002S/L | 004S/L | 007S/L | 015S/L | 022S/L | 004H | 007H 015H 022H 040H

Wydajnos¢ chtodzenia

(obcigzenie 100%) [W]

Skuteczno$¢ przy obcigzeniu

znamionowym [%0]

22 30 48 79 104 35 56 96 116 167

90 93 94 95 95,5 92 93 94 95 96

4.1 Instalowanie i zdejimowanie ostony przedniej

(1) Zdejmowanie ostony
1) Poluzuj wkret. 2) Usun ostone, naciskajac jej dolng cze$¢ do  3) Usun panel z przewodami widoczny na

rysunku.

wewnatrz w sposéb przedstawiony na rysunku.

Okienko do podtgczania
przewodow
RS422/RS485

yjo

Pokrywa przednia

Sruba mocujaca
ostone przednig

Sruba mocujgca
ostone przednig

(2) Jezeli uzywany jest panel sterowania zdalnego (OPE-S/SR/SBK/SRmini, WOP), Modbus-RTU lub oprogramowanie komputerowe (ProDriveNext),
konieczne jest wykonanie okienka w ostonie przedniej. Potozenie okienka przedstawiono na powyzszym rysunku.
— Okienko nalezy wykona¢ po zdjeciu ostony przedniej.
— Nacigcia w ostonie ufatwiajg wykonanie okienka, poniewaz wystarczy na przemian naciska¢ gorng i dolng czes¢ odpowiedniego obszaru.
— Nie mozna zlikwidowac okienka wykonanego w ostonie. Nalezy skorzysta¢ z dostepnego w sprzedazy kotpaka na ztgcze RJ45 lub podobnego
wyposazenia, jezeli jest to konieczne.

(3) Instalowanie ostony
— Nacisnij przednig ostone na korpusie urzgdzenia, tak aby zostata zablokowana w odpowiednim potozeniu.
— Nie dokrecaj wkretu ze zbyt duzg sitg.
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4.2 Opis przewodoéw i zaciskow
Wytacznik réznicowoprgdowy (ELB)

r - — - 1 Stycznik elektromagnetyczny (3—faz ) (1—faz.)
Zrédto zasilania, trof R (M) R/Ll. (L1) uiT1
lub jednofazowe, - \ l\ I ~,
danego modelu - S/L2 VT2
falownika \ N
s  (N)
W/T3
Zworka D24V
Jezeli uzywane jest zewnetrzny uktad P24 c Silnik
logiczny i/lub zasilacz, nalezy skorzysta¢ z Zworka
instrukcji obstugi (sekcja 5.7). PD/+1 bevicooL ~Usuf zworke, jezell
(W konfiguracii fabrycznej wersji ,E” C uzywany jest dtawik DC|
podtaczony jest uktad logiczny). (dfawik tgcza pradu
statego).
7T P/+(
L
-
ALO
Wejscia programowalne, O Styki przekainika
7 zaciskow
AL2
K \/
4,7 kQ ~
1KQ~2 KQ DC 10V DC 10V
~ (maks. 10 mA) | H 11
— 0 | I )
Z Zacisk wejscia programowalnego
(e][e]] lo)
0-10VDC(10 ) CM2
hitAwn \
Ok. 10 kQ}
Ok. J
250 Q
7717
L
%Q Wyjscie ciggu ,\FM
impulsow hd E
— 1 L
1L AN
)_| I/ \\
1 1
{ ZEEY
L . i
1 1

Uziemienie kategorii D (klasa 200 V)
Uziemienie kategorii C (klasa 400 V)

Uwaga 1: Na powyzszym diagramie przedstawiono przyktad wejscia napieciowego (O). W przypadku wejscia pradowego (Ol) nalezy zmienié¢

ustawienie przetgcznika SW6. (Zob. str. 9).

1) Opis zaciskéw gtéwnych

Symbol Nazwa Opis

RILL(LL) Podtaczanie zasilania

S/L2 Zaciski wejsc¢ zasilania
— W przypadku 1-faz. nalezy uzy¢ zacisku [L1] i [N]. Zasilanie 200 V

T/L3(N)

u/iT1

VIT2 Zaciski wyj$¢ zasilania Podtaczenie silnika 3-faz.

WIT3

PD/+1 Podtagczanie dtawika tacza Po pierwsze usun zworke miedzy zaciskami PD/+1 i P/+.

pradu statego Nastepnie podtgcz opcjonalny diawik tgcza pradu statego w celu skorygowania wejsciowych

Pl+ Zacisk sktadowych harmonicznych.

G (@) Zacisk uziemienia Dq uziemienia. Nalezy zapewni¢ uziemienie, a}by. zapoblec porazeniu pradem elektrycznym
i niezgodnosci elektromagnetycznej. Zacisk znajduje sie na radiatorze.

11




2) Opis zaciskéw sterowania

Kategoria Symbol Nazwa Opis Charakterystyki elektryczne
L Wspolne dla sygnatow Wspélne dla zasilania wewnegtrznego uktadu sterowania,
o wejéciowych wej$¢/wyjsé cyfrowych, wejécé/wyjsé analogowych
Zasilanie Zasilanie zewngtrznego Zasilanie DC 10 V. Uzywane w przypadku rezystora zmiennego
H . ¢ 9 o e przyp 4 9 Maks. pobdr 10 mA
potencjometru dla wejscia O.
> Napiecie analogowe Impedancja wej$ciowa = ok.
5 ¢ o2 . L . Lo . 10 kQ
= (wybor przy uzyciu przetgcznika Czestotliwo$¢ konfigurowana przy uzyciu wejscia DC 0~10 V. .
3 SW6) Dopuszczalny zakres;
g | Ustawienie o0l —0,3~+12V DC
® czgstot. Analogowe natezenie pradu Czestotliwos$é konfigurowana przy uzyciu 0~20 mA Imo;?(edzasrg)cg wejsclowa,
(wybor przy uzyciu przetgcznika | Parametr nalezy dostosowaé w przypadku natgzenia pradu : .
Dopuszczalny zakres;
SW6) 4~20 mA.
0~24 mA
L Wspolne dla wejs¢ cyfrowych Wspdlne dla zasilania wewnetrznego uktadu sterowania, wejs¢
i analogowych cyfrowych, wej$¢é/wyjs¢ analogowych.
P24 Zasilanie dla wejéé cyfrowych Zasilanie DC 24 V wejscia ze stykiem bezpradowym. (wspolny Wyicie maks. 100 mA
2 ! yen. zacisk w przypadku uktadu logicznego). vl ’
3 | Zasilanie Uktad logiczny ze sterowaniem masa: podtaczony do P24
é . I Uktad logiczny ze sterowaniem zrédtem: podigczony do L
Zacisk zasilania . o o
PLC o . Usun zworke, jezeli uzywasz zewngtrznego zasilania do
dla zaciskéw wejsciowych . o x . ) .
sterowania wejs¢ ze stykami bezpradowymi (zob. sekcje 5.7
instrukcji obstugi).
Kategoria Symbol Nazwa Opis Charakterystyki elektryczne
5 Napiecie miedzy poszczegolnymi wejsciami
s 4 Wybierz 5 z 35 funkcji, ktére mozna przypisa¢ do dowolnego a sterownikiem programowalnym (PLC)
Ko 9] 3 Zaciski wej$¢ zacisku 1-5. Mozna wybra¢ ukfad logiczny ze sterowaniem masg —V(ON) =min. 18 V
g = > programowalnych | lub zrédtem. Aby uzyskac wigcej informacji, zobacz sekcje 7.3 - V(OFF) = MAX. 3V
® 1 instrukcji obstugi. — Maks. dopuszczalne napigcie = 27 V DC
— Prad obcigzeniowy 5m A (24 V)
Wyjscie z otwartym kolektorem
o Miedzy 11 a CM2
g 11 Zaciski wyjs¢ Mozna przypisac¢ jedng z 28 dostepnych funkcji. Aby uzyskaé — Spadek napiecia podczas WELACZANIA
2 programowalnych | wigcej informacji, zobacz sekcjg 7.3 instrukcji obstugi. =maks. 4V
f_ — Maks. dopuszczalne napiecie = 27 V
% — Maks. dopuszczalny prad = 50 mA
g Wspdine dia
(o) = CM2 zaciskow wyjsé Wspélne dla zacisku 11. Maks. dopuszczalny prad = 100 mA
\gﬂ programowalnych
g Maks. warto$¢ styku
AL1-ALO: AC 250V, DC 30 V
E AC: 2 A (rezystancyjne), 0,2 A
g (indukcyjne)
© ) DC: 3 A (rezystancyjne), 0,6 A
i 2'[(1) Prt_;gr_amuwalne Mozna przypisac¢ jedng z 28 dostepnych funkciji. (styk 1-c) (|ndukcyjn§)
Q wyjscia Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz sekcje 7.3 instrukcji obstugi AL2-ALD: AC 250 V. DC 30 V
5 AL2 przekaznikowe 4 ’ ) : AC: 1A (rezystancyjne), 0,2 A
= (indukcyjne)
DC: 1A (rezystancyjne), 0,2A (indukcyjne)
Min. wartos$¢ styku
AC 100V, 10 mA
DC 5V, 100 mA
5 Wyijscie ciagu L R
30
§‘g o FM impulséw (PTO) Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw 3,6 kHz Napiecie impulsu: Wyjscu? DC 0710V
£ cyfrowych Maks. dopuszczalny prad: 2mA

(3) Opis przetacznika
Lokalizacje przetacznikéw przedstawiono na stronie 5.

/\ PRZESTROGA

- Przed zmiang ustawienia przetgcznika nalezy wytgczy¢ zasilanie. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem.

- Przed WLACZENIEM zasilania nalezy zamkng¢ ostone przedniag. Nie wolno otwiera¢ ostony przedniej po wigczeniu zasilania lub wéwczas, gdy podzespoty urzadzenia

znajdujg sie pod napieciem. Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

(orol)

(prawa strona)

Wejécie napieciowe (0~10 V DC) O (domysine)

Symbol Nazwa Opis
Wigczanie/wytaczanie terminatora portu RS485 (RJ45)
Przetgcznik wyboru WYLACZONE ’ .
SW4 terminatora (lewa strona) Terminator (100 Q) wytgczony (domysine)
WEACZONE Terminator (100 Q) wigczony
(prawa strona)
Wybor zaleznie od opcji i metody komunikacji; podtgczenie do portu RS422/RS485.
SW5 Przetacznik WYLACZONE Dla panelu sterowania (OPE-S/SR/SBK/SRmini), ProDriveNext (domysine)
RS485/0PE(RS422) (prawa strona)
WEACZONE o
(lewa strona) Dla komunikacji RS485 (Modbus-RTU)
Przetacznik wyboru WYLACZONE Wejscie pragdowe (0~20 mA) Ol
SW6 wejscia analogowego (lewa strona)
WELACZONE
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4.3 Podtaczenie sieci elektrycznej
(1) Zalecenia dotyczgce okablowania
Przed wykonaniem potgczen nalezy upewnic sig, ze wskaznik zasilania jest wigczony.
Po witaczeniu zasilania napiecie na kondensatorze magistrali pradu statego utrzymuje sie przez pewien czas niezaleznie od tego, czy silnik jest
uruchomiony.
Przed wykonaniem prac zwigzanych z okablowaniem nalezy wytaczy¢ zasilanie, poczeka¢ 10 minut i upewnic sig, ze personel jest bezpieczny.
Jezeli wskaznik zasilania na panelu sterowania nie zostanie WLACZONY po wiaczeniu zasilania, moze to oznacza¢, ze falownik jest uszkodzony.
W takim wypadku nalezy WYtACZYC zasilanie, poczekaé co najmniej dwie godziny i przeprowadzi¢ inspekcje. W przeciwnym razie istnieje
niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym i/lub zranienia.
@. Zaciski wejs¢ sieci elektrycznej (R/L1, S, T/N)
Nalezy zastosowac wytgcznik réznicowopradowy (ELB) jako ochrone miedzy zasilaniem a zaciskami wejsciowymi (R/L1, S, T/N).
Zalecane jest uzycie wytgcznika réznicowoprgdowego odpornego na wysoka czestotliwosé, ktéra moze by¢ przyczyng nieprawidtowego
funkcjonowania.

Odlegtosc¢ migdzy Prad odcigcia [Przyblizony prad uptywowy] 30 mA/km: Nalezy uzy¢ kabla XLPE (CV) z metalowa tuleja. Prad
falownikiem a wytgcznika \ st okolo 8 ok ., 4 U3 st kabel H-IV.
silnikiem r6znicowopradowego uptywowy jest okoto 8 razy wigkszy wowczas, gdy uzywany jest kabel H-1V.
(ELB) W takim wypadku zalecane jest wiec uzycie wytacznika réznicowoprgdowego (ELB) wyzszej klasy.
100 m lub mnigj 30mA Wspomniany ,prad uptywowy” jest oparty na wartosci pradu skutecznego fali podstawowej, z
300m lub mn?ej: 100mA wyjatkiem pradu harmonicznego.
800m lub mniej 200mA

System klienta moze funkcjonowacé nieprawidtowo lub ulec awarii po uaktywnieniu obwodu zabezpieczajgcego falownika. Zasilanie falownika
nalezy odtgczac przy uzyciu stycznika magnetycznego.
Nie wolno WEACZAC lub WYLACZAC zasilania przy uzyciu stycznika magnetycznego po pierwotnej lub wtérnej stronie falownika w celu
uruchomienia lub zatrzymania silnika. Nalezy uzywa¢ polecenia operacyjnego (FW, RV) z zacisku wejscia sterowania wéwczas, gdy uzywany
jest sygnat zewnetrzny.
Nie wolno uzywac wejscia 3-fazowego w przypadku wejscia z jedng fazg (utrata fazy). W przeciwnym razie wystapi ryzyko awarii falownika.
Zastosowanie jednofazowego sygnatu wejsciowego w przypadku falownika tréjfazowego spowoduje podnapiecie, przetezenie lub uszkodzenie
falownika. [Kondensator magistrali pradu statego jest natadowany nawet w przypadku utraty fazy i jest niebezpieczny. Informacje dotyczgce
okablowania zamieszczono w sekcji (1) Zalecenia dotyczace okablowania”.]
Nalezy uwzgledni¢ ryzyko uszkodzenia wewnetrznego modutu konwertera i/lub przedwczesnego zuzycia kondensatoréw magistrali prgdu
statego na skutek zwigkszenia sktadowej zmiennej pradu tetnigcego w nastgpujacych okolicznosciach.

— Niezréwnowazenie napiecia wejsciowego (3% lub wigksze)

— Impedancja zasilania co najmniej 10 razy lub wigksza i 500 kVA lub wieksza.

— Mozna oczekiwa¢ szybkiej zmiany napiecia.

(Przyktad) — 2 lub wigksza liczba falownikéw podtaczonych do tej samej siatki krotkim kablem.
— Podtaczenie réwnolegle z tyrystorem przy uzyciu krotkiego kabla.
— Kondensator przesuwajgcy faze jest przetgczany w tej samej siatce.

Nalezy zastosowa¢ dtawik pradu zmiennego miedzy zasilaniem a falownikiem, zwtaszcza wéwczas, gdy wymagany jest wysoki poziom

niezawodnosci systemu. Jezeli mozna przewidywaé, ze bedg wystepowac niekorzystne warunki pogodowe (np. burze z wytadowaniami

atmosferycznymi), nalezy korzysta¢ z odpowiedniego zabezpieczenia przeciwpiorunowego.
Zasilanie powinno byé WEACZANE/WYLACZANE nie czesciej niz co 3 minuty. Ryzyko uszkodzenia falownika.
Falownik zasilany przy uzyciu prywatnego generatora moze powodowac przegrzanie generatora lub znieksztatcenie fali jego napigcia
wyjéciowego. Zgodnie z 0ogdélng zasadg moc generatora powinna by¢ pie¢ razy (system sterowania PWM) lub sze$¢ razy (system sterowania
PAM) wieksza niz moc falownika (kVA).
Aby skrocic przestoj w przypadku awarii falownika w waznym systemie, nalezy zapewni¢ zapasowy obwdd z komercyjnym zasilaniem lub
zapasowy falownik.
Aby zapewni¢ funkcje przetgczania zasilania komercyjnego, nalezy zastosowa¢ mechaniczng wzajemna blokade stykéw MC1 i MC2.
W przeciwnym wypadku wystapi ryzyko uszkodzenia falownika, zranienia i/lub pozaru. Nalezy skorzysta¢ z nastepujgcego diagramu.

Wytgcznik réznicowopradowy (ELB)

Zrodio R/L1 u
zasilania O O_\VAVLO S Falownik Y,
TIN W

@ Zaciski wyjsciowe falownika (U, V i W)
Nalezy uzywaé koncéwek przewodow o przekroju wiekszym niz wartos¢ okreslona dla okablowania zaciskdw wyjsciowych, aby zapobiec
spadkowi napiecia wyjsciowego miedzy falownikiem a silnikiem. Zwtaszcza w przypadku niskiej czestotliwosci wyjsciowej spadek napiecia na
skutek rezystancji kabla powoduje zmniejszenie momentu obrotowego silnika.
Nie wolno podtgcza¢ kondensatora przesuwajacego faze lub ochronnika przepieciowego po wyjsciowej stronie falownika. W razie podigczenia
moze nastgpic¢ bfad falownika albo zniszczenie kondensatora przesuwajgcego faze lub ochronnika przepieciowego.
Jezeli dtugos¢ kabla miedzy falownikiem a silnikiem przekracza 20 m (zwtaszcza w przypadku modeli klasy 400 V), rozproszona (pasozytnicza)
indukcyjnos$¢ i pojemnos¢ kabla moze spowodowaé napiecie udarowe na zaciskach silnika i przepalenie uzwojen silnika. Dostepny jest
specjalny filtr eliminujgcy napiecie udarowe. Jezeli wymagane jest uzycie tego filtru, nalezy skontaktowac¢ sie z dostawca lub lokalnym
dystrybutorem produktéw firmy Hitachi.
Gdy kilka silnikdw jest poditgczonych do falownika, nalezy podtaczyé¢ przekaznik termoelektryczny do wyjsciowego obwodu falownika dla
kazdego silnika.
Parametr RC przekaznika termoelektrycznego musi by¢ 1,1 razy wiekszy niz znamionowy prad silnika. Przekaznik termoelektryczny moze
zosta¢ wytgczony przedwczesnie zaleznie od dtugosci kabla. W takim wypadku nalezy podtgczy¢ dtawik prgdu zmiennego do wyjscia falownika.
(. Zaciski do podtgczania dtawika pradu statego (PD i P)
Korzystajac z tych zaciskéw, mozna podtgczy¢ opcjonalny dtawik prgdu statego do regulacji wspétczynnika mocy (DCL).
W konfiguracji fabrycznej zaciski P i PD sg potgczone zworka. Nalezy usung¢ ten elementy, aby podtaczy¢ dtawik DCL.
Dtugos¢ kabla migdzy falownikiem a dtawikiem DCL nie powinna by¢ wigksza niz 5 m.

Zworke nalezy usungc¢ tylko w przypadku podigczenia diawika DCL. Jezeli zworka zostanie usunieta, a dlawik DCL nie
jest podtgczony, zasilanie nie jest dostarczane do gtéwnego obwodu falownika, a falownik nie dziata.
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@ Zacisk uziemienia falownika (G @ )
Nalezy koniecznie uziemic falownik i silnik, aby zapobiec porazeniu pradem elektrycznym.
Zgodnie z przepisami dotyczgcymi urzgdzen elektrycznych (Electric Apparatus Engineering Regulations) nalezy podtgczy¢ modele klasy 200 V
do linii uziemiajacej typu D (konwencjonalne uziemienie typu Ill o rezystancji nie wiekszej niz 100 Q), a modele klasy 400 V do uziemienia typu C
(konwencjonalne uziemienie typu Il o rezystancji nie wigkszej niz 10 Q).
Nalezy uzywac jak najkrétszego kabla uziemiajgcego o odpowiednim przekroju.
W przypadku uziemienia kilku falownikéw nalezy unika¢ wielopunktowego potgczenia linii uziemiajacej i tworzenia petli zwarciowej doziemnej,
aby zapobiec nieprawidtowemu funkcjonowaniu falownika.

/( @ falownik @ pret uziemiajgcy przygotowany

T A AN

rzez uzytkownika
&OVN @ falownik @ P y

faQwnik (3 falownik @ {ffm

(2) Rozmieszczenie zaciskow obwodu gtéwnego
Na ponizszych rysunkach przedstawiono uktad zaciskéw w bloku zaciskéw falownika.
Nalezy otworzy¢ ostone przednia, aby uzyska¢ dostep do okablowania gtéwnego bloku zaciskow.

Jednofazowe, 200 V, 0,2-0,4 kW Jednofazowe, 200 V, 0,75-2,2 kW
Tréjfazowe, 200 V, 0,2-0,75 KW Tréjfazowe, 200 V, 1,5-2,2 kW
Tréjfazowe 400 V, 0,4-4,0 kW
Jednofazowe L1 N Jednofazowe
U/T1| VIT2 |\WIT3
O L1 N | PDM1| P+ | UITL| VIT2 |WIT3
\Wskaznik \
. /zasilania
Trojfazowe
/ Tréjfazowe Wskaznik zasilania
R/L1| S/L2 | T/L3
- i @
+ W/T3
UL ViT2 (WiT3 T/L3 | PD/+1| P/ U/T1 | VIT2
) l — — Il
N Z - o
Od zasilania Od zasilania Do silnika
Do silnika
(3) Okablowanie i akcesoria
W ponizszej tabeli zamieszczono specyfikacje kabli, zaciskéw zagniatanych i momentéw dokrecania wkretéw zaciskowych.
Okablowanie Akcesoria  Uwaga 1:
. Rozmiar wkretu ) . . .
Napiecie Moc Model Przekr6j kabla 2 zaciskowego Moment ., Wytgoznik Stycznik Bezpiecznik
wejéciowe silnika falownika zasilajgcego [mm°] Szerokosé dokrecani réznicowopragdowy magnetyczny (znamionowany wg UL,
[kw] NES1- Uwaga 3: [ zacisku [mm] o [gm] (ELB) (MC) klasa J, 600 V)
Uwaga 4: Uwaga 2: Uwaga 5: Uwaga 2: Uwaga 6:
0,2 002S AWG14 (2,0) M3,5 (7,6) 1,0 EB-30E(5A) HS10 10A
0,4 004S AWG14 (2,0) M3,5 (7,6) 1,0 EB-30E (10A) HS10 10A
1';?3200\‘;"9 0,75 007S AWG14 (2,0) M4 (10) 1,4 EB-30E (15A) HS10 15A
15 015S AWG10 (5,5) M4 (10) 1,4 EB-30E (20A) HS20 20A
2.2 022S AWG10 (5,5) M4 (10) 1,4 EB-30E (20A) HS20 30A
0,2 002L AWG16 (1,25) M3,5 (7,6) 1,0 EB-30E (5A) HS10 10A
‘ 0,4 004L AWG16 (1,25) M3,5 (7,6) 1,0 EB-30E (10A) HS10 10A
S'Z%ZOOV""G 0,75 007L AWG16 (1,25) M3.5 (7,6) 1,0 EB-30E (10A) HS10 15A
15 015L AWG14 (2,0) M4 (10) 1,4 EB-30E (15A) HS10 15A
2,2 022L AWG14 (2,0) M4 (10) 1,4 EB-30E (20A) HS20 20A
0,4 004H AWG16 (1,25) M4 (10) 1,4 EX-50C (5A) HS10 10A
3-fazowe 0,75 007H AWG16 (1,25) M4 (10) 1,4 EX-50C (10A) HS10 10A
400V 15 015H AWG16 (1,25) M4 (10) 14 EX-50C (10A) HS10 10A
2,2 022H AWG14 (2,0) M4 (10) 1,4 EX-50C (15A) HS10 15A
4,0 040H AWG14 (2,0) M4 (10) 1,4 EX-50C (15A) HS10 15A

Uwaga 1: Opisane wyposazenie peryferyjne jest uzywane w przypadku falownika podtgczonego do standardowego 3-fazowego, 4-biegunowego
klatkowego silnika Hitachi.

Uwaga 2: Nalezy wybra¢ wytgczniki o odpowiednich parametrach (Nalezy uzywa¢ wytgcznikéw automatycznych zgodnych z falownikami). Nalezy
wybraé z powyzszej tabeli wytgcznik réznicowoprgdowy (ELB) dla falownika 1pc. Tylko 1 falownik powinien by¢ wyposazony w odpowiedni
powyzszy wylgcznik réznicowoprgdowy.

Uwaga 3: Jezeli linia zasilajgca jest dtuzsza niz 20 m, nalezy uzy¢ kabla o przekroju wigekszym niz warto$¢ podana w specyfikacjach.

Uwaga 4: Nalezy uzy¢ przewodu miedzianego (kabel w izolacji winylowej odpornej na temperature) z izolacjg odporna na temperature maks. 75°C.

Uwaga 5: Nalezy zastosowaé wytgczniki réznicowopradowe, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.

Uwaga 6: Aby zapewni¢ zgodno$¢ ze standardem UL, nalezy zastosowaé wytgcznik réznicowoprgdowy lub bezpiecznik okreslony w standardzie UL
dla zasilania falownika.

Uwaga 7: Przekréj kabla uziemienia powinien by¢ wiekszy niz przekrdj kabla zasilajgcego.

14



5.1 Potwierdzanie konfiquracji przed witaczeniem zasilania falownika

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy.

(1) Wejscie zasilania (R, S, T, L1, N) i silnika (U/T1, V/T2, W/T3) powinno by¢ prawidtowo podtgczone. W przeciwnym razie wystapi ryzyko awarii

falownika.

(2) Przewody linii sterowania nie powinny by¢ podtgczone. W przeciwnym razie wystapi ryzyko awarii falownika.

(3) Uziemienie powinno by¢ prawidtowo poditgczone. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem.

(4) Nie wystapita usterka uziemienia z wyjatkiem zacisku uziemienia. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko awarii falownika.

(5) W falowniku nie powinny znajdowac¢ sie zadne materiaty (np. fragmenty przewodoéw), kiére mogg spowodowac zwarcie, ani narzedzia.

W przeciwnym razie wystapi ryzyko awarii falownika.

(6) Na wyjsciu nie powinny wystepowaé zwarcia lub usterki uziemienia. W przeciwnym razie wystapi ryzyko awarii falownika.

(7) Ostona przednia powinna by¢ zamknieta. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko awarii falownika.

5.2 Zmiana parametrow

Jeden z nastepujgcych elementéw jest wymagany w przypadku zmiany parametrow falownikow z serii NE-S1.

M

@)

(©)

4

Dedykowany panel sterowania (NES1-OP)
Panel sterowania (NES1-OP) jest zintegrowany w falowniku. Nie mozna korzysta¢ z zewnetrznego panelu sterowania z kablem (np. OPE-SR).

Cyfrowy panel sterowania (OPE-SRmini, OPE-S/SR/SBK)

Cyfrowy panel sterowania mozna przy uzyciu przewodu (ICS-1,3) podigczyé do portu RS422/RS485 (RJ45) falownika. W takim wypadku
nalezy ustawi¢ przetacznik po stronie panelu sterowania (WYLACZONE; zob. str. 9). Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skorzysta¢

z instrukcji obstugi panelu sterowania.

Panel sterowania z 5-wierszowym wyswietlaczem LCD (WOP)

W falowniku z serii NE-S1 zastosowano panel WOP o numerze seryjnym ,16918938000081” lub nowszy (produkcja 2011/07) (tylko jezyk
angielski).

Panel sterowania WOP mozna przy uzyciu przewodu (ICS-1,3) podtgczy¢ do portu RS422/RS485 (RJ45) falownika. W takim wypadku nalezy
ustawic przetgcznik po stronie panelu sterowania (WYLACZONE; zob. str. 9). Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skorzysta¢ z instrukcji
obstugi panelu sterowania WOP.

Komputerowe narzedzie do programowania (ProDriveNext)

W falowniku z serii NE-S1 zastosowano oprogramowanie ProDriveNext w wers;ji ,1.2.33.000” i nowsze.

Komputer mozna przy uzyciu kabla z przejscidowkg USB/RS422 podtgczy¢ do portu RS422/RS485 (RJ45) falownika. W takim wypadku nalezy
ustawi¢ przetgcznik po stronie panelu sterowania (WYLACZONE; zob. str. 9). Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skorzysta¢ z instrukcji
obstugi oprogramowania ProDriveNext.

UWAGA: Aby zapisa¢ zmienione dane, nalezy wytaczy¢ zasilanie.

5.3 Wilaczanie zasilania falownika

(1) Wigcz zasilanie falownika po potwierdzeniu elementéw wymienionych w sekcji 5.1.

(2) Potwierdz, ze opisany powyzej wskaznik LED jest wigczony.

— Panel standardowy: Potwierdz, ze wskaznik zasilania PWR i wskaznik gotowosci przycisku sg wigczone.
— Dedykowany panel sterowania (NES1-OP): Potwierdz, ze wskaznik zasilania PWR jest wigczony. Na wyswietlaczu bedg widoczne
informacje wstepne (b038).

W konfiguracji domysinej wyswietlany jest komunikat ,0.00 (monitor czestotliwosci wyjsciowej)”.

(3) Skonfiguruj wymagane parametry zgodnie z sekcjg ,5.4 Obstuga falownika”. Nastepnie skorzystaj z sekc;ji ,5.5 Obstuga silnika”.

HITACHI

NE-81 INYERTER

C )

7
@rvr 5] © L — ;
PAS i i

u
©RUN STOP
b

GALM N i

Panel standardowy

Uwaga 1: Falownik jest gotowy do uzycia okoto 1,5 sekundy po wtgczeniu zasilania. (Wtaczane sg poszczegodlne wskazniki). Nalezy uwzglednic¢
to opdznienie, jezeli jest ono istotne dla uzywanych aplikacii.
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5.4 Nazwy i funkcje skladnikéw

@ Wskaznik gotowosci przycisku

Panel standardowy /
[ ~
@ WSKAZNIK ZASILANIA HITACHI

\ NE-§1 INYERTER
o i

@ Wskaznik uruchomienia \\‘.’ \d:
7 / \pWR RUN
@ WSKAZNIK ALARMOWY \\

——— |~ ® Port RS422/RS485 (RJ45)

™ ® Przycisk URUCHOM/STOP/RESET

Nazwa Opis

1) WSKAZNIK ZASILANIA — Wiaczony (czerwony) po wigczeniu zasilania falownika.

— Wigczony (zielony) po uruchomieniu falownika. (WLACZANY po wydaniu polecenia uruchomienia Run lub
2) Wskaznik uruchomienia. rozpoczeciu generowania mocy przez falownik). Jest on wiec wtaczony przy zasilaniu 0 Hz lub zmniejszania
predkosci nawet po WYLACZENIU polecenia uruchomienia.

3) WSKAZNIK — Wiaczony (czerwony) po przetgczeniu falownika do stanu btedu.
ALARMOWY — Aby dowiedziec sie, jak resetowac stan btedu, zobacz sekcje 6.8 instrukcji obstugi.

— Wiaczony (zielony) woéwczas, gdy przycisk URUCHOM/STOP/RESET stuzy do wydawania polecenia
uruchomienia RUN (falownik jest przetgczony do stanu, w ktérym rozpoczyna dziatanie lub zwieksza predkos¢ po
nacisnieciu tego przycisku). Po wydaniu polecenia uruchomienia z innego zrédta (np. terminal) wskaznik jest
WYLACZONY, poniewaz w takim wypadku ten przycisk stuzy nie do uruchamiania, ale do zatrzymywania
urzgdzenia.

<Przyktad>

1. Gdy falownik jest uruchamiany lub zatrzymywany przy uzyciu przycisku URUCHOM/STOP/RESET, wskaznik
jest wigczony nawet podczas zmniejszania predkosci lub po zatrzymaniu silnika.

2. Gdy falownik zostat uruchomiony przez sygnat terminalu (FW) izatrzymany przy uzyciu przycisku
URUCHOM/STOP/RESET, wskaznik jest wytaczany dopiero po wytaczeniu sygnatu FW, poniewaz polecenie
uruchomienia przy uzyciu przycisku nie jest akceptowane.

— Stuzy do uruchamiania, zatrzymywania i resetowania falownika. Przycisk jest aktywny w konfiguracji fabrycznej,
jednak mozna go wytgczy¢ konfigurujac ustawienie czutosci przycisku (C151) ,no” (nie).
— Przywrécenie normalnego funkcjonowania falownika ze stanu btedu falownika.
— Jezeli wybrano komunikacje Modbus i konieczne jest uzyskanie dostgpu do parametréw falownika przy uzyciu
5) Przycisk zewnetrznego panelu sterowania (np. WOP), postepuj zgodnie z ponizszg procedurg w celu uzyskania dostepu
URUCHOM/STOP/ przy uzyciu zewnetrznego panelu sterowania:
RESET 1. Wylacz zasilanie falownika.
2. Ustaw przetgcznik SW5 (RS485/Operator) w potozeniu ,Operator” (Panel sterowania).
3. Wigcz zasilanie falownika po nacis$nigciu i przytrzymaniu tego przycisku przez pie¢ (5) sekund.
4. Komunikacja falownika z zewnetrznym panelem sterowania jest tymczasowo wytgczana.
5. Zmienh warto$¢ parametru C070 na 00 (OPE), a nastepnie wytacz i wigcz zasilanie. Uwaga 1:
— To jest port zewnetrznego panelu sterowania, ztgcza Modbus lub oprogramowania ProDriveNext. (Przetacznik
RS485/operator nalezy ustawi¢ przed WLACZENIEM zasilania). W przypadku komunikaciji Modbus konieczne jest
ustawienie przetgcznika i parametru (C070). Na wys$wietlaczu NES1-OP beda widoczne w trybie ciggtym informacje
zgodne ze skonfigurowanym parametrem b150, jezeli podtgczony jest zewnetrzny panel sterowania, a urzgdzenie
jest wyposazone we wbudowany panel sterowania (NES1-OP). Uwaga 2:

Uwaga 1: Konieczne jest skonfigurowanie przetacznika (SW5) i parametru C070 w celu uaktywnienia obstugi komunikacji Modbus. W przeciwnym
wypadku nie mozna korzysta¢ z zewnetrznego panelu sterowania podigczonego do portu RJ45. (Mozliwy jest dostep przy uzyciu
dedykowanego panelu sterowania NES1-OP). W takim wypadku nalezy skorzysta¢ z powyzszej procedury w celu wigczenia tymczasowego
dostepu przy uzyciu zewnetrznego panelu sterowania.

4) Wskaznik gotowosci
przycisku

6) Port RS422/RS485
(RJ45)

Uwaga 2: Przed podtgczeniem przewodu do ztgcza RJ45 nalezy wylgczy¢ zasilanie falownika.

5.5 Obstuga silnika

Do uruchomienia silnika niezbedne jest zaréwno polecenie ,uruchomienia”, jak i polecenie ,zmiany czestotliwosci”. Silnik nie jest uruchamiany
w przypadku braku jednego z nich. Na przyktad silnik nie jest uruchamiany, jezeli wydano polecenie uruchomienia, ale czestotliwo$¢ wynosi 0 Hz.
Ponadto silnik nie jest uruchamiany, jezeli odebrano sygnat taki jak FRS (wolny wybieg).

Falownik z serii NE-S1 obstuguje nastepujgce metody generowania polecen uruchomienia i zmiany czestotliwosci nawet w przypadku fabrycznej
konfiguracji parametréw domysinych. (To jest przykiad uktadu logicznego ze sterowaniem masg i uzycia wewnetrznego zasilania uktadu sterowania).

Aby uruchomig¢ silnik z fabrycznymi ustawieniami domysinymi: 5.5.1—
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5.5.1 Obstuga przy uzyciu panelu standardowego

Przycisk URUCHOM/STOP/RESET na standardowym panelu sterowania jest aktywny niezaleznie od ustawienia zrédta polecenia uruchomienia
(A002). Dostepne sg wiec nastepujgce metody obstugi (1-3) z domysing konfiguracja parametréw, nawet jezeli nie mozna zmieni¢ parametréw (np.

przy uzyciu zewnetrznego panelu sterowania).

(1) Uruchomienia falownika przy uzyciu przycisku URUCHOM/STOP/RESET i ustawienie czestotliwosci wyjsciowej przy uzyciu

wielu wstepnie skonfigurowanych wartosci predkosci.

Mozna uruchomié i zatrzymac falownik przy uzyciu przycisku
URUCHOM/STOP/RESET na panelu standardowym i zmieni¢ czestotliwo$¢ wyjsciowa
przy uzyciu kombinacji sygnatéw sterujacych na zaciskach wejsciowych [3] i [4] (funkcja
wielu predkosci). Nalezy skorzysta¢ z ponizszej tabeli. Wstepne ustawienia wielu
predkosci: 60/40/20 Hz (wersja standardowa), 50/35/20 Hz (wersja na rynek UE i Chin).
Domysine ustawienia zwiekszania izmniejszania predkosci to 10 sekund. Jezeli
zmiana parametrow (np. czas zwiekszania predkosci) nie jest konieczna, opcjonalny

B Potaczenia zaciskow obwodu sterowania
(przyktad uktadu logicznego ze sterowaniem zrédtem)

panel sterowania nie jest wiec wymagany.

m Konfiguracja

4 3 PLC || P24
\l |
CF2  CF1

* Jeden z nastepujacych elementéw jest wymagany w przypadku zmiany parametréw
falownikéw z serii NE-S1.
Dedykowany panel sterowania (NES1-OP) Cyfrowy panel sterowania z 5-wierszowym
wyswietlaczem LCD

Modbus Komputerowe narzedzie do programowania (ProDriveNext)

Nazwa funkcji Kod Dane Uwaga
Funkcja wejscia [3] C003 02(CF1) B Polecenie zmiany czestotliwo$ci — kombinacja
- — Domysine sygnatéw na zaciskach wejéciowych (wiele ustawien
Funkcja wejscia [4] C004 03(CF2) predkosci)
Wstepna wartosé czasu zwiekszania/zmniejszania predkosci wynosi 10 sek. En(:';%in'e progf:rfgvﬁﬂ]?; @l Jgﬁ;ﬁxﬁi@o
Nalezy zmieni¢ nastepujgce parametry zgodnie z wymaganiami. czgstotliwosci [4]
y QP" jace p Y 29 wymag — 60Hz (50Hz)* WYL WE.
Nazwa funkcji Kod Zakres ustawienia Uwaga 40Hz (35Hz)" WL WYL
Czas zwigkszania predkosci F002 0,00-3600 sek. DomyslInie: 10 sek. 20Hz (20Hz)* WE. Wt.
Czas zmniejszania predkosci F003 0,00-3600 sek. Domyslnie: 10 sek. 0 Hz (O Hz)* WYE. WYL,

* 60/40/20/0 Hz w wersji standardowej
50/35/20/0 Hz w wersji na rynek UE i Chin

(2) Uruchomienie falownika przy uzyciu przycisku URUCHOM/STOP/RESET i ustawienie czestotliwosci wyjsciowej przy uzyciu

zewnetrznego potencjometru.

Mozna uruchomi¢ izatrzymac¢ falownik przy uzyciu przycisku URUCHOM/STOP/RESET i zmieni¢ czestotliwo$¢ wyjsciowg przy uzyciu
zewnetrznego potencjometru podigczonego do zacisku H/O/L (zob. przyktad potgczen na ponizszym rysunku). Domysine ustawienia
zwigkszania i zmniejszania predkosci to 10 sekund. Jezeli zmiana parametréw (np. czas zwiekszania predkosci) nie jest konieczna, opcjonalny
panel sterowania nie jest wiec wymagany. Nalezy jednak przygotowaé potencjometr (1-2 kQ).

m Konfiguracja

Nazwa funkcji Kod Dane Uwaga

Zrodlo  sterowania . . .
L A001 01 (zaciski obwodu sterowania) Domysine
czestotliwoscig

Wstepna warto$¢ czasu zwigkszania/zmniejszania predkosci wynosi 10 sek.
Nalezy zmieni¢ nastepujgce parametry zgodnie z wymaganiami.

Nazwa funkcji Kod Zakres ustawienia Uwaga
Czas zwigkszania predkosci F002 0,00-3600 sek. Domysinie: 10 sek.
Czas zmniejszania predkosci F003 0,00-3600 sek. Domysinie: 10 sek.

* Jeden z nastepujacych elementéw jest wymagany w przypadku zmiany domysinych
parametréw falownikéw z serii NE-S1.
Dedykowany panel sterowania (NES1-OP)
z 5-wierszowym wyswietlaczem LCD  Modbus
(ProDriveNext)
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Cyfrowy panel sterowania  Panel sterowania
Komputerowe narzedzie do programowania

® Potgczenia zaciskéw obwodu sterowania
(przyktad uktadu logicznego ze sterowaniem zrédtem)

H o/ol L ( L PLC || P24

Potencjometr (rezystor zmienny) @

Uwaga:

Na powyzszym rysunku przedstawiono przyktad
wprowadzania napigcia sygnatu przy uzyciu zacisku
wejscia analogowego (O/Ol). Konieczne jest

ustawienie przetgcznika SW6 na ptycie uktadu

logicznego w potozeniu ,voltage input” (wejscie
napigeciowe). (Zobacz str. 9). )

S)




(3) Uruchomienie falownika przy uzyciu sygnatu FW/RV podanego na zacisk wejsciowy i ustawienie czestotliwosci wyjsciowej

przy uzyciu zewnetrznego potencjometru.

Mozna uruchomi¢ i zatrzyma¢ falownik podajgc sygnat na zacisk wejscia sterowania [1] (obrét do przodu) lub [2] (obrét wstecz) i zmiana
czestotliwosci wyjsciowej przy uzyciu zewnetrznego potencjometru podtgczonego do zacisku H/O/L (zob. przyktad potaczen na ponizszym
rysunku). Domysine ustawienia zwiekszania i zmniejszania predkosci to 10 sekund. Jezeli zmiana parametréw (np. czas zwiekszania predkosci)
nie jest konieczna, opcjonalny panel sterowania nie jest wigc wymagany. Nalezy jednak przygotowa¢ potencjometr (1-2 kQ).

m Konfiguracja

Potgczenia zaciskéw obwodu sterowania

Wstepna warto$¢ czasu zwiekszania/zmniejszania predkos$ci wynosi 10 sek.
Nalezy zmieni¢ nastepujgce parametry zgodnie z wymaganiami.

Nazwa funkcji Kod Zakres ustawienia Uwaga
Czas . zwigkszania F002 0,00-3600 sek. Domysinie: 10 sek.
predkosci
Czas _ Zmniejszania F003 0,00-3600 sek. Domysinie: 10 sek.
predkosci

* Jeden z nastepujacych elementéw jest wymagany w przypadku zmiany domysinych

parametrow falownikow z serii NE-S1.

Dedykowany panel sterowania (NES1-OP)

(ProDriveNext)

Cyfrowy panel sterowania Panel sterowania
z 5-wierszowym wyswietlaczem LCD  Modbus Komputerowe narzedzie do programowania

18

Potencjometr

Nazwa funkcji Kod Dane (przyktad uktadu logicznego ze sterowaniem zrodtem)
Zrédio R .sterowanla AO001 01 (zaciski obwodu sterowania) | Domysine
czestotliwoscig
Zrédio polecenia L . )
uruchomienia A002 01 (zaciski obwodu sterowania) | Domysine H o/ol |l L (( 2 1 L PLC | | P24
Funkcja wejscia [1] C001 00(FW) Domvéine T T
Funkcja wejscia [2] C002 01(RV) Y

) \' \'

(rezystor zmienny) RV

o

(0

Uwaga: Na powyzszym rysunku przedstawiono

przyktad wprowadzania napigcia sygnatu
przy uzyciu zacisku wejscia analogowego

(OrQl). Konieczne jest ustawienie
przetagcznika SW6 na pltycie ukfadu
logicznego  w potozeniu  ,voltage input’

(wejscie napieciowe). (Zobacz str. 9).




5.6 Korzystanie z terminalu sterowania

Ztgcza sterowania logicznego znajdujg sie tuz za przednig pokrywa obudowy. Styki przekaznika znajdujag sie tuz po lewej stronie od ztgczy
logicznych. Etykiety ztgczy zostaty pokazane ponize;.

Wyjscie
Weiscie cvfrowe cyfrowe
I Il I

1
|
|
1
1 ) .
| s 514132 |1|CM11
|
1
1
: AL2IALLTALD H |O/Oll L |FM| L |PLC|{P24
: ZWOI’ka (uktad logiczny ze slerowan:em zrédtem)
' Zacisk przekaznika | I Il | |
| Wejscie Wyjscie Wspolne i 24 V DC '
: analogowe impulsowe 1
| 10V DC !
D o o o o o e 1
Zacisk Srednica wkretu Moment dokrecania
Zacisk uktadu sterowania M2 0,2 Nm
Zacisk przekaznika M2 0,2 Nm

Przyktad okablowania zacisku uktadu logicznego ze sterowaniem zrédiem

27V DC, maks. 50 mA) Uwaga l: Na rysunku po lewej stronie

przedstawiono przyktad wprowadzania napigcia
sygnatu przy uzyciu zacisku wejscia analogowego

(O/0l). Konieczne jest ustawienie przetacznika
T SW6 na ptycie uktadu logicznego w potozeniu
Lvoltage input” (wejscie napieciowe).

Uwaga 2: Jezeli przekaznik jest podtaczony do

H O/0lI L FM L PLC | P24 wyjécia programowalnego, nalezy zainstalowac
diode na cewce przekaznika (napiecie wsteczne)
H w sposéb przedstawiony na diagramie w celu
<] = Zworka sttumienia impulsu wytgczajgcego.
y

Rezystor
zmienny
(1 kQ-2 k)

—E—»Q

Miernik czestotliwosci

Podsumowanie funkcji przypisanych fabrycznie do zaciskoéw sygnatow sterowania

Zaciski [1], [2], [3], [4] i[5] sa identycznymi, programowalnymi wejsciami uniwersalnymi. Obwody wejSciowe moga by¢ z zasilane
z wewnetrznego (izolowanego) zrédta zasilania falownika o napieciu +24 V lub zewnetrznego zrédta zasilania.

Zaciski [11], zacisk przekaznika ([ALO], [AL1] i [AL2]) oraz zacisk wyjscia impulsowego [FM] umozliwiajg monitorowanie stanu falownika i sg
przystosowane do programowania.

W ponizszej tabeli podsumowano funkcje przypisane fabrycznie do poszczegdlnych zaciskéw sygnatéw sterowania.

Dedykowany panel sterowania ,NES1-OP”, opcjonalny panel sterowania (np. WOP) lub oprogramowanie komputerowe ProDriveNext sg
niezbgdne do konfigurowania przypisania funkcji do poszczegdinych zaciskow.

Zacisk Parametr Symbol zacisku Opis
Zacisk [1] C001 FW (00) Obr6t silnika do przodu
wejsciowy [2] C002 RV (01) Obrét silnika wstecz
(cyfrowy) [3] €003 CF1 (02) Binarnie zakodowany wybor predkosci (wiele ustawien), bit 0
[4] C004 CF2 (03) Binarnie zakodowany wybér predkosci (wiele ustawien), bit 0
[5] C005 RS (18) Przywrdcenie normalnego funkcjonowania ze stanu btedu falownika.
Wytgczenie wyjscia falownika.
Zacisk [11] C021 FA1 (01) WEACZENIE przy wyjsciowym sygnale statej predkosci dla silnika
wyjsciowy | [ALO]J[AL1][AL2] | C026 AL (05) WLACZENIE przy bfedzie przekaznika, jezeli btad nie zostat
(Wyjscie resetowany.
przekaznikowe)
PWM/ [FM] co27 07 Monitor czestotliwosci wyj$ciowej (czestotliwo$¢ LAD)
wyjscie
impulsowe
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5.6.1 Korzystanie z zaciskéw wejsé programowalnych — zaciski [1]-[5]

Falownik z serii NE-S1 jest wyposazony w wejscia odbierajgce lub przekazujgce. Pojecia te dotycza potgczenia z zewnetrznym urzgdzeniem
przetgczajgcym — odbiera ono prad (z wejscia do GND) lub przekazuje prad (ze zrédta zasilania) do wejscia.

Falownik jest wyposazony w zworke do skonfigurowania wej$¢ ze sterowaniem masg lub zrédtem. Aby uzyskaé do niej dostep, nalezy zdjgé

przednig pokrywe obudowy falownika. Jezeli konieczna jest zmiana potgczenia na typ sterowania zrédtem lub masa, nalezy odtgczy¢ zworke
i podtaczy¢ ja w sposéb pokazany na ponizszym rysunku.

Uktad logiczny sterowania masa/zrédiem zaciskéw wejsé programowalnych

1) Ukiad logiczny ze 2) Ukiad logiczny ze
sterowaniem masg \ 4 sterowaniem zrédtem *
2 |1 |CM2| 11 2 |1 |CM2] 11
FM| L [PLC|P24 FM| L !PLC P24
\%worka Zworka \

/\ PRZESTROGA

- Przed zmiang potozenia zworki nalezy WYLACZYC zasilanie falownika. W przeciwnym razie obwody falownika mogg zosta¢ uszkodzone.

Podtaczanie do sterownika programowalnego (PLC)
Na ponizszym diagramie przedstawiono cztery kombinacje podtgczania urzadzen zewnetrznych (np. sterowniki PLC) do zacisku wejsciowego
falownika z serii NE-S1.

Uzycie zasilania zewnetrznego

AT DI e G Z SN I D (nalezy usung¢ zworke z bloku zaciskéw obwodu sterowania).

W’
8 - s P24 5|
g I worka o e L ' e |
(] - — T =
= E—D—if'_:: L hC 24 {-:.-;:'}_x DC24V
5 g 1
3 { % [ '@ T%
(0]
N % { 5 g@ :
E‘ ﬂ-‘# 5 —|:|-l< x >—l_
S
g com @ [pcaav
= o COM
ki modut VZXJSSIOWV | L modut wyjéciowy |
= (EH-YT**itd.) falownik (EH-YTP** itd.) falownik
coM P24 CcoM P24
=8 x | Zworka bLC 1 x - DC24V,— PLC |
2 x DC24V| x = *l L pe24v
23 L
8
= 1 1
g— r x ——
8 x ] ’@ @
=
§_ 5 5
o ——1
; KD
g S s
S modut wyjsciowy I modut wyjsciowy
(EH-YT** itd.) falownik (EH-YTP** itd. falownik
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Zalecenie dotyczace podigczania wielu falownikéw ze wspélinym okablowaniem wejsé cyfrowych
Nalezy koniecznie zainstalowac¢ diode zamiast zworki migdzy zaciskami ,P24” i ,PLC" w przypadku podigczania kilku falownikow ze wspoélnym
okablowaniem wejs¢ cyfrowych.

Gdy kilka falownikéw jest podtgczonych przy uzyciu wspolnych przewoddw wejs¢ cyfrowych, a ich zasilanie jest wigczane zgodnie z réznym
harmonogramem, moze wystapi¢ przeptyw prgdu przedstawiony na ponizszych rysunkach. Taki przeptyw prgdu moze powodowac
rozpoznawanie sygnatu wejsciowego przez falowniki jako WELACZENIE, nawet jezeli przetgcznik wejsciowy jest WYLACZONY. Nalezy
zainstalowa¢ diode (50 V/0,1 A) w sposob przedstawiony na ponizszych rysunkach, aby zapobiec nieprawidtowemu rozpoznawaniu stanu

wejsé.

(1) Uktad logiczny ze sterowaniem masa

Zasilanie WL Zasilanie WL
Zworka
P24 « P24
(pc L pLc L
/_> L | L |
@_Wejécie G[_ Wejscie
1\¢&_ We. Wstawianie 1\ Wt
( = diody == Przeptyw pradu jest blokowany
A 2worka ::: przez diody zapobiegajace
sasilanie WYL ilanie WYL nieprawidfowemu rozpoznawaniu
zastanie stanu wejs¢.
P24 —» p24
\ f PLC |.‘ PLC I.
L | L |
._1 <_
1N\— 1N\
—— ——
—
L~ | L]
przetgcznik przetgcznik
WYL WYL
(2) Uktad logiczny ze sterowaniem zrédtem
P24 <« P24
Zworka |pLc J__ PLC J_
‘ | * ) T Przeptyw pradu jest blokowany
L |—» L przez diody zapobiegajace
— wejscie —wejscie nieprawidtowemu rozpoznawaniu
v . Gﬁf WE. . G[ WYL stanu wejsc¢.
/—> I :I—_
zworka E—
P24 —» P24
> lpLC l il PLC I-
A
tL L
' (B
1 1\
— ——
L~ | L~ |
przetgcznik przetacznik
WYL WYL
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Polecenia uruchomienia/zatrzymania i cofania/zatrzymania

Po wprowadzeniu z zacisku [FW] polecenia Run (Praca) falownik wykona polecenie Forward Run (Praca do przodu) (przedziat wysoki) lub
Stop (Zatrzymanie) (przedziat niski). Po wprowadzeniu z zacisku [RV] polecenia Run (Praca) falownik wykona polecenie Reverse Run (Praca
do tytu) (przedziat wysoki) lub Stop (Zatrzymanie) (przedziat niski).

Olfgéa Szjnilggl Nazwa funkcji Stan Opis
00 FW Praca do WE. Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do przodu
przodu/zatrzymanie WYL, Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
01 RV Praca do tytu/Zatrzymanie WE. Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do tytu
WYL Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
Obowigzuje dla wejs¢: C001-C005 Wymagane ustawienia | A002=01

Uwagi:

e Gdy polecenia Forward Run (Praca do przodu) i Reverse Run (Praca do tytu) sg aktywne jednoczesnie, falownik przechodzi do trybu
zatrzymania.
e Jezeli zacisk skojarzony z funkcjg [FW] lub [RV] jest skonfigurowany jako rozwierny, obroty silnika zostang wtgczone po odtgczeniu
zacisku lub w przypadku braku napiecia wej$ciowego z innego powodu.

Uwaga: Parametr FO04 (Keypad Run Key Routing, routing przycisku pracy na klawiaturze) okresla, czy pojedyncze naci$niecie przycisku
uruchomienia powoduje generowanie polecenia obrotu do przodu (Run FWD) czy wstecz (Run REV). Nie ma to jednak wptywu na dziatanie
zacisku wejsciowego [FW] ani [RV].

/\ OSTRZEZENIE

- Jezeli zasilanie jest WLACZONE i polecenie uruchomienia jest juz aktywne, silnik jest uruchamiany i wystepuje ryzyko zranienia i uszkodzenia systemu. Przed
WEACZENIEM zasilania nalezy upewnic¢ sie, ze polecenie uruchomienia nie jest aktywne.

Wybér ustawienia predkosci — praca w systemie binarnym
Funkcja wyboru predko$ci umozliwia skonfigurowanie réznych predkosci silnika i przetaczanie ich przy uzyciu sygnatu wejsciowego na
okreslonych zaciskach. Mozna przypisa¢ funkcje od ,02” (CF1) do ,04” (CF3) indywidualnie do zaciskéw[1]-[5] (C001-C005), aby udostepni¢
predkosci 0—7 do wyboru. Aby okresli¢ zgdane czestotliwosci dla predkosci 1-7, nalezy ustawi¢ parametry multi-speed 1-7 (A021-A027).
Funkcjonowanie w trybie wielopoziomowej nastawy predkosci ma wyzszy priorytet niz ustawienie zrodta polecen zmiany czestotliwosci AOO1.
Mozna ustawi¢ predkos$¢ 0 przy uzyciu funkcji ,A020”, ,A220” lub ,FO01”, jezeli jako zrédto polecen zmiany czestotliwosci okreslono cyfrowy
panel sterowania. Mozna ustawi¢ predko$¢ O przy uzyciu zacisku O/Ol, jezeli jako zrodio polecen zmiany czestotliwosci okreslono ptyte uktadu

sterowania.
Wejéciowy sygnat zmiany czestotliwosci
z cyfrowego panelu sterowania lub za
posrednictwem zacisku zewnetrznego
wejsciowego sygnatu analogoweg
Predkosé 4
Predko$é¢ 5
Predkos$¢ 3 »
Predkosci Funkcja zacisku Predkosé 2 F’redkposcd i .
Parametr |Domyslne| CF3 | cF2 | cF1 3y reckose
Predkos¢ 1 \ Predkosé 0
Szybkos¢ 0 A020 WYL, | WYL, [ WYL \
Predkos$¢ 1 A021 50Hz WYL, | WYL, WE.
Predkosc 2 | A022 35Hz | WYL | WE. | WYL cr___ | \_'_“_'_‘
Predko$¢ 3 A023 20Hz WYL, WE. WE. CF2
Predko$c¢ 4 A024 OHz WE. WYL, | WYL,
Predko$¢ 5 A025 OHz WE. WYL, WE. CF3
Predko$¢ 6 A026 OHz WE. WE. WYL,
Predko$¢ 7 A027 OHz WE. WE. WE.
e FW —
Opcja Zacisk . .
Kod Symbol Nazwa funkcji Stan Opis
02 CF1 Wybér ustawienia predkosci, bit 0 WE. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 1
WYL. | Binarnie zakodowany wybdr predkosci, bit 0, logiczne 0
03 CF2 Wybor ustawienia predkosci, bit 1 WE. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 1
WYL. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0
04 CF3 Wybor ustawienia predkosci, bit 2 WE. Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do tytu
WYL. | Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
Obowigzuje dla wejs¢: C001-C005 Wymagane ustawienia | A020-A027
Uwagi:
. W przypadku programowania ustawien wyboru predkosci nalezy za kazdym razem nacisng¢ przycisk SET (Ustaw), a nastepnie wybraé
predkos¢. Nalezy pamieta¢, ze rezygnacja z nacisniecia przycisku uniemozliwi skonfigurowanie danych.
. Jezeli wybierane bedzie ustawienie predkosci wieksze niz 50 Hz (60 Hz), nalezy zaprogramowac¢ dostatecznie wysoka czestotliwosé

maksymalng A004.
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- Resetowanie falownika
Zacisk [RS] powoduje wykonanie przez falownik operacji resetowania. Jezeli po przetgczeniu falownika do stanu btedu flaga btedu zostanie
przekazana do zacisku, do ktérego przypisano funkcje RS, falownik wykona operacje resetowania izostanie przywrécone normalne
funkcjonowanie ze stanu btedu.

OKpc():éa sZ;r1C1|§|3| Nazwa funkcji Stan Opis
18 RS RS WE. Wyjscie silnika zostanie wytgczone, a tryb btedu zostanie
anulowany (jezeli istnieje).
WYL. | Normalna praca

Obowiazuje dla wejs¢: C001-C005 Wymagane ustawienia | (brak)

Uwagi:

. Nacisnigcie przycisku Uruchom/Stop/Reset na panelu standardowym umozliwia wykonanie operacji resetowania tylko po zgtoszeniu
alarmu.

. Zacisk, do ktérego przypisano funkcje [RS], mozna skonfigurowac¢ tylko do pracy jako zwierny. Nie mozna uzy¢ zacisku jako styku
rozwiernego.

. Po WEACZENIU wejécia zasilania falownik wykonuje takg sama operacje resetowania, jak w przypadku przekazania flagi sygnatu
do zacisku [RS].

. Klawisz URUCHOM/STOP/RESET na falowniku jest aktywny tylko przez kilka sekund po wtgczeniu zasilania falownika, jezeli do
falownika jest podtgczony reczny panel zdalnego sterowania.

. Jezeli zacisk [RS] zostanie WLACZONY podczas pracy silnika, bedzie on w stanie wolnego wybiegu.

/\ OSTRZEZENIE

- Po wykonaniu polecenia Reset i resetowaniu alarmu silnik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia, jezeli polecenie uruchomienia jest juz aktywne.
Aby zapobiec zranieniu personelu, nalezy przed resetowaniem alarmu koniecznie sprawdzié, czy polecenie uruchomienia jest WYLACZONE.
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5.6.2 Korzystanie z zaciskow wyjsé programowalnych — zacisk [11] i zacisk przekaznikowy

Podiaczanie do sterownika programowalnego (PLC) — zacisk wyjscia programowalnego

Uktad logiczny ze sterowaniem Zzrédtem Logika wspolnego plusa ,source”
| 11 |
11
“# pc2av [ JCOM
COM
M2 '# CM2

falownik modut wejsciowy falownik ~modut wejsciowy
(EH-XD*™ itd.) (EH-XD™ itd.)

DC24V 7

Sygnat uruchomienia

Po wybraniu sygnatu uruchomienia [RUN] jako zacisku wyjscia [FW, RV] é
programowalnego falownik wys$le sygnat do tego zacisku po

przetaczeniu do trybu uruchomienia. Wyjsciowy uktad logiczny jest . [bos2
aktywny przy niskim poziomie sygnatu i ma typ otwartego kolektora %je;ti‘;t\l\'/‘;"osc — czgstotl. uruchom.

(przetaczony na uziemienie). |

Sygnat pracy I_ WE. Ii

t

Kod Symbol
opcji zacisku
00 RUN Sygnat pracy WE. Po przetgczeniu falownika do trybu uruchomienia

WYL. Po przetaczeniu falownika do trybu zatrzymania

Zacisk do przypisania 11, ALO-AL2 Wymagane ustawienia [ (brak)

Uwagi:

. Falownik wysle sygnat [RUN], jezeli warto$¢ na wyjsciu falownika zostanie przekroczona czestotliwo$¢ uruchomienia okreslona przez
parametr b082. Czestotliwos¢ uruchomienia to poczatkowa czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika po jego wigczeniu.

. Przyktadowy obwod zacisku [11] zasila cewke przekaznika. Nalezy pamieta¢ o zastosowaniu diody, aby zapobiec ujemnemu impulsowi
przy wytgczeniu wytworzonemu przez cewke po uszkodzeniu tranzystora wyjsciowego falownika.

Nazwa funkcji Stan Opis

Sygnaty osiagniecia czestotliwosci
Grupa wyj$¢ sygnatéw osiggniecia czestotliwosci utatwia koordynacje systeméw zewnetrznych za pomoca profilu biezgcej predkosci
falownika. Jak sama nazwa wskazuje, wyjscie [FA1] jest WLACZANE wéwczas, gdy zostanie osiggnieta standardowa skonfigurowana
czestotliwos¢é wyjsciowa (parametr FO01). We wszystkich przejsciach stosuje sie histereze, aby unikng¢ drgan wyjsciowych, jezeli
czestotliwos$¢ wyjsciowa jest bliska jednego z progéw.
Kilka funkcji jest zwiazanych z sygnatem osiggniecia czestotliwosci [FA2]-[FA5] (aby uzyskaé wiecej informacji, nalezy skorzystaé z instrukcji

obstugi).
KOC.’. Symbol Nazwa funkcji Stan Opis
opcji zacisku
01 FA1 Osiagniecie WE. Gdy wyjsciowy sygnat dla silnika nakazuje utrzymanie statej
czestotliwosci typu 1 czestotliwosci
— stata predkosc WYL, Gdy sygnat wyjsciowy dla silnika jest WYLACZONY albo trwa
zwigkszanie lub zmniejszanie predkosci
Zacisk do przypisania 11, ALO-AL2 Wymagane ustawienia [ (brak)
Uwagi:
. W wiekszosci zastosowan wymagane bedzie uzycie jednego typu wyj$¢ nadejscia czestotliwosci (patrz przyktady). Mozna jednak
przypisa¢ oba zaciski wyjsciowe do funkcji wyjscia [FA1] i [FA2].

Wyjscie  osiggniecia  czestotliwosci  [FA1]  wykorzystuje

standardowg czestotliwo$é wyjéciowg (parametr F001) jako Czestotiiwos

warto$¢ progowg dla przetgczania. Na rysunku po prawej stronie cwisdowa | - gFon
sygnat osiggniecia czestotliwosci [FA1] jest WEACZANY "1""' :
wowczas, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie warto$¢ nizszg

o Fon Hz lub wyzsza o Fon Hz od docelowe;j statej czestotliwosci,

gdzie Fon to 1% ustawionej czestotliwo$ci maksymalnej, a Foff to

2% ustawionej czestotliwosci maksymalnej. Zapewnia to

histereze, ktéra zapobiega wahaniom sygnatu wyjSciowego

w poblizu  wartosci progowej. Efekt histerezy powoduje 0
WLELACZENIE sygnatu wyjsciowego nieco wczesniej niz predkos¢

osiggnie warto$¢ progowa. Nastepnie punkt WYLACZENIA jest Sygnat
nieznacznie opoézniany. Nalezy pamigta¢ o niskim poziomie FA1
sygnatu z powodu wyjscia otwartego kolektora.

Fon=1% czestotliwos$ci maksymalnej
Foff=2% czestotliwo$ci maksymalnej
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Sygnat alarmu
Sygnat alarmu falownika jest aktywny woéwczas, gdy wystgpi awaria i przetagczenie do trybu btedu. Po zresetowaniu awarii sygnat alarmu jest
wytgczany.
Nalezy odrézni¢ sygnatu alarmu AL od stykow przekaznika alarmu [ALO], [AL1] i [AL2]. Sygnat AL to funkcja logiczna, ktérg mozna przypisac
do zaciskéw wyjsciowych otwartego kolektora [11] lub wyj$¢ przekaznikowych.
Najczestszym (i domysinym) zastosowaniem przekaznika jest AL, stad oznaczenie jego zaciskéw. Wyjscie otwartego kolektora (zacisk [11])
nalezy uzyé dla interfejsu sygnatow ukfadu logicznego zasilanego prgdem o niskim natezeniu lub dla zasilania matego przekaznika
(maksymalnie 50 mA). Wyjscia przekaznikowego nalezy uzy¢ do komunikacji z urzgdzeniami zasilanymi prgdem o wyzszym napigciu
i natezeniu (co najmniej 10 mA).

Koq. Sy”?b°' Nazwa funkcji Stan Opis
opcji zacisku
05 AL Sygnat alarmu WE. gdy wystgpit sygnat alarmu i nie zostat skasowany
WYL. | gdy nie wystgpit alarm od ostatniego skasowania alarmoéow
Zacisk do przypisania 11, ALO-AL2 Wymagane ustawienia | co31, €032, C036
Uwagi:
. DomysInie przekaznik jest skonfigurowany jako rozwierny (C036=01). Ponizej zamieszczono szczegoétowe
informacje.

. W domysinej konfiguracji przekaznika, utrata mocy przez falownik powoduje WLACZENIE wyjsciowego sygnatu
alarmowego. Sygnat alarmowy pozostaje WLACZONY tak diugo, jak zewnetrzny obwdéd sterowania jest zasilany.

. Po ustawieniu wyjscia przekaznikowego jako rozwiernego, przed zamknigciem styku wystgpi opdznienie ponizej 2
sekund po wigczeniu zasilania.

. Zacisk [11] to wyjscia z otwartym kolektorem, dlatego specyfikacje elektryczne [AL] r6znig sie od zaciskow wyjs¢
stykowych [ALO], [AL1], [AL2].

. Wyjscie tego sygnatu ma czas opdznienia z wyjscia alarmu awarii.

Wyjscie przekaznika alarmu mozna skonfigurowaé na dwa gtéwne sposoby:

e Alarm bledu/utraty zasilania — Przekaznik alarmowy jest domysinie skonfigurowany jako rozwierny (C036=01), jak ponizej (po lewej
stronie). Zewnetrzny obwdd alarmowy, ktéry wykrywa uszkodzone okablowanie, takze jako alarm jest podtgczony do zaciskow [ALO]
i [AL1]. Po wigczeniu zasilania i krétkim opdznieniu (< 2 sekundy) nastepuje wigczenie zasilenia przekaznika, a obwod alarmowy jest
WYLACZANY. Nastepnie zdarzenie btedu falownika lub utrata zasilania falownika spowoduje odigczenie zasilania przekaznika i otwarcie
obwodu alarmowego.

e Alarm btedu — Alternatywnie mozna skonfigurowa¢ przekaznik jako zwierny (C036=00; zob. ponizej po prawej). Zewnetrzny obwdéd
alarmowy, ktéry wykrywa uszkodzone okablowanie, takze jako alarm jest podtagczony do zacisku [ALO] i [AL2]. Po wigczeniu zasilania
przekaznik jest zasilany tylko po wystgpieniu zdarzenia btedu falownika, co spowoduje otwarcie obwodu alarmowego. Jednak w tej
konfiguracji utrata mocy przez falownik nie powoduje otwarcia obwodu alarmowego.

Nalezy uzy¢ konfiguracji przekaznika odpowiedniej dla uzywanego systemu. Nalezy pamieta¢, ze dla przedstawionych obwodéw
zewnetrznych przyjeto zatozenie: obwéd zamkniety = brak stanu alarmu (aby uszkodzenie przewodu takze powodowato wigczenie alarmu).
Jednak w niektorych systemach moze by¢ wymagany stan: obwdd zamkniety = stan alarmu. W takim przypadku nalezy uzy¢ zacisku [AL1] lub
[AL2] odwrotnie wzgledem pokazanych na rysunku.

Styki rozwierne (C036=01) Styki zwierne (C036=00)
Podczas normalnej pracy Gdy wystgpi alarm lub gdy  [Podczas normalnej pracy lub gdy Gdy wystgpi alarm
zasilanie jest wylaczone zasilanie jest wytgczone
g FOJ FOJ rng
[ ALO [ AL1 | AL2 | [ ALO [ AL1 || AL2 | [ ALO [ AL1 | AL2 | | ALO | AL1 [ AL2 |
ZaSi:anie—ITifl ZaSi:amie—IidaITI ZaSi:anie—ITiTI ZaSi:amie—Iidqlfl
Zas;'a”' Tryb pracy | ALO-AL1 ALO-AL2 Zas;'a”' Tryb pracy ALO-AL1 ALO-AL2
Wt. Normalne Zamkniete Otwarte Wt. Normalne Otwarte Zamkniete
WEL. Btad Otwarte Zamkniete WEL. Btad Zamkniete Otwarte
WYL. - Otwarte Zamkniete WYL. - Otwarte Zamkniete
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5.6.3 Obstuga wejscia analogoweqo

Falowniki z serii NE-S1 sg wyposazone w zacisk wejscia analogowego [O/Ol], ktére jest uzywane przede wszystkim jako sygnat referencyjny
czestotliwosci wyjsciowej falownika. Aby uzy¢ tego zacisku jako sygnatu referencyjnego czestotliwosci wyjsciowej falownika, nalezy
skonfigurowa¢ parametr A001=01 (ustawienie fabryczne). Zacisk [O/OI] jest zazwyczaj uzywany jako analogowe wejScie napieciowe
i pradowe, ktére mozna wybra¢ przy uzyciu przetgcznika SW6 na plycie. (Potozenie przetgcznika przedstawiono w sekc;ji 2).
Zakres sygnatu tego zacisku jest nastepujgcy:
* Wejscie napieciowe: 0-10 V (rezystor zmienny jest wejsciem napieciowym).
o Wejscie prgdowe: 0-20 mA (nalezy ustawi¢ ,A013=20%" w przypadku ,4-20 mA”).
Nastepujgce funkcje mozna przypisa¢ do wejscia analogowego.
Element Kod funkcji Dane Opis
Polecenie zmiany czestotliwosci A001 01 (domysine) 01: wejscie O/OI
01 (wigczenie PID)
02 (wigczenie PID z wyj$ciem odwrotnym)
Zrédio zmiennej procesowej (PV) A076 01(0/0l)
Uwaga: Szczegdtowe informacje dotyczace funkcji sterowania PID zamieszczono w instrukcji obstugi.
Na ponizszych diagramach przedstawiono przyktady okablowania. Specyfikacje zaciskéw zamieszczono w sekcji 4.2.

Wigczenie PID A071

Rezystor zmienny Wejscie napigciowe Wejscie prgdowe
(1 kQ-2 kQ) (0-10V) (0/4-20 mA)

5.6.4 Obstuga wyjscia ciaqu impulséw/PWM — zacisk [FM]

Mozna monitorowac czestotliwo$¢ wyjsciowg falownika i natezenie pradu przy uzyciu zacisku [FM] w bloku zaciskéw obwodu sterowania.
Zacisk FM to wyjscie impulsowe.

(1) Wybér sygnatu FM

Mozna wybra¢ nastepujacy sygnat wyjsciowy dla ztgcza FM.

Jezeli zostanie wybrane ustawienie ,03” (cyfrowy sygnat czestotliwosci wyjsciowej) lub ,,08” (cyfrowe monitorowanie pradu), nalezy podtgczyc
cyfrowy licznik czestotliwosci do zacisku FM. Aby monitorowac inne sygnaty wyjsciowe, nalezy uzy¢ miernika analogowego.

Element Dane Opis Wartos$¢ petnej skali

00 Czestotliwos¢ wyjsciowa (zob. przykiad 1). QOd 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz]
01 Prad wyjsciowy (zob. przyktad 1). 0-200%
03 Cyfrowa czestotliwo$¢ wyjsciowa (zob. przyktad 2). *1) | Od 0 do czestotliwosci maksymalnej [HZ]
04 Napiecie wyjsciowe (zob. przyktad 1). 0-133% (75% petnej skali odpowiada 100%)
05 Moc wejsciowa (zob. przykiad 1). 0-200%

co27 06 Przecigzenie termiczne uktadoéw elektronicznych (zob. 0-100%

przyktad 1).
07 Czestotliwo$¢ LAD (zob. przykiad 1). Od 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz]
08 Cyfrowe monitorowanie pradu (zob. przykfad 2). Zobacz punkt (3).
= YT — -

10 Temperatura radiatora (zob. przyktad 1). ?eripi?aotu(r:;(;iﬁ ”ic; Sf?:g%?;gg:;g;i”&gf y ktdrym

(Przyktad 1) Gdy wybrano ustawienie 00, 01, 04, 05, 06, 07, lub 10.| (Przyktad 2) Gdy wybrano ustawienie 03 lub 08

I [

P t
Cykl (T): State (6,4 ms) > Cykl (T): Zmienne

T Obcigzenie (t/T): Zmienne T Obciazenie (t/T): State (1/2)

*1) W przypadku C027=03 po skonfigurowaniu parametru b086 (wspotczynnik konwersji skalowania czestotliwosci) wyswietlana jest
konwertowana warto$é z uwzglednieniem wzmocnienia.

(2) Regulacja analogowego miernika do zacisku FM
Dostosowanie wzmocnienia sygnatu wyjsciowego falownika dla zewnetrznego miernika podigczonego do zacisku FM.

Element Kod funkgiji Zakres danych Opis
Regulacja miernika analogowego zacisku Ustawienie wzmocnienia
[FM] dla parametru ,C027 = C105 50-200 [%] dla monitorowania FM
00,01,04,05,06,07,10”

(3) Cyfrowe monitorowanie pragdu
Jezeli prad wyjsciowy jest zgodny z cyfrowg wartoscig odniesienia monitorowania pradu (C030), sygnat wyj$ciowy zacisku FM to 1440 Hz.

Element Kod funkcji Zakres danych Opis
- . 0Od ,0,2 x prad Ustawienie pradu dla
Cyfrowa wartos¢ odniesienia C030 znamionowy” do ,2,0 x prad | wyjscia 1440 Hz

monitorowania pradu znamionowy” [A]
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6.1 Specyfikacje

Element Specyfikacje 3-fazowe klasy 200 V Specyfikacje 1-fazowe klasy 200 V Specyfikacje 3-fazowe klasy 400V
Modele falownika NE-S1 002L 004L | 007L | 015L | 022L § 002S | 004S | 007S | 015S | 022S 004H 007H 015H 022H 040H
Dane silnika kw 0,2 0,4 0,75 15 2,2 0,2 0,4 0,75 15 2,2 0,4 0,75 15 2,2 4,0
Uwaga 1) KM 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2 1 2 3 1/2 1 2 3 5
’ 200/380
Moc znamionowa v 0,4 0,9 1,3 2,4 34 0,4 0,9 1,3 2,4 3,4 0,9 1,6 2,6 3,6 6
(kVA] 240/480V 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1 1,2 2,0 3,4 4,5 7,6

Znamionowe napiecie

wejéciowe

Tréjfazowe: 200 V -15% do 240 V +10%,

Jednofazowe: 200 V -15% do 240 V
+10%, 50/60 Hz +5%

Tréjfazowe: od 380V —15% do 480V +10%,
50/60 Hz +5%

50/60 Hz +5%

Znamionowe napiecie

3-fazowe: 380—480 V(proporcjonalnie do

jSciowe ~ . . : . N .
WyJSciows 3-fazowe: 200-240 V (proporcjonalnie do napiecia wejsciowego) napiecia wejéciowego)
Uwaga 2)
Znamlo'n'oyve natezenie 14 26 4,0 71 10 1,4 26 4,0 7.1 10 1,5 2,5 41 5,5 9,2
wyjsciowe [A]
Chtodz
Metoda chtodzenia Chtodzenie samoczynne Wentylacja Chiodzenie Wentylacja enie Wentylacja wymuszona
wymuszona samoczynne wymuszona samo-
czynne
Hamowanie (pojemnosciowe
sprzezenie zwrotne) Ok. 50% Ok. 20-40% Ok. 50% Ok. 20-40% Ok. 50% Ok. 20-40%
Uwaga 3)
Waga [ka] 0,7 0,8 0,9 1,2 1,3 0,7 0,8 0,9 1,2 1,3 0,9 0,9 1,0 1,1 1,2
9 [Ib] 1,6 1,8 2,0 2,7 2,9 1,6 1,8 2,0 2,7 2,9 2,0 2,0 2,2 2,4 2,7
Wspdlne specyfikacje
Element Specyfikacje
Obudowa zabezpieczajgca P20

(JIS C 0920, IEC60529)

aluemola1s

Metoda sterowania

Modulacja szeroko$ci impulsu sinusoidalnego (PWM)

Zakres czestotliwosci wyjsciowej
Uwaga 4)

0,1-400 Hz

Dokfadno$¢ czestotliwosci
Uwaga 5)

Polecenie cyfrowe: £0,01% czestotliwosci maksymalnej
Polecenie analogowe: +0,4% czestotliwo$ci maksymalnej (25°C +10°C)

Rozdzielczo$¢ ustawiania
czestotliwosci

Wejscie cyfrowe: 0,01 Hz
Wejécie analogowe: Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa/1000

Charakterystyka
napiecie/czestotliwosé

Sterowanie U/f (staty/zmienny moment obrotowy)

Odporno$¢ na przeciazenie

150%/60 sekund

Czas zwigkszania/zmniejszania
predkosci

0,01-3600,0 sekund (zaleznos$¢ liniowa lub krzywa), mozliwe jest skonfigurowanie drugiego silnika

Amoroslom
teubAs

Ustawienie czestotliwosci

Sygnat zewnetrzny: Regulowany rezystor/od 0 do +10 V DC/od 0 do 20 mA
Modbus, opcjonalny panel sterowania, dedykowany panel sterowania

Polecenie URUCHOM/STOP

Zewnetrzny wejéciowy sygnat cyfrowy (mozliwe wejscie 3-przewodowe), Modbus
Opcjonalny panel sterowania, dedykowany panel sterowania

Zacisk wejscia programowalnego

5 zaciskow

Wejscie analogowe

1 zacisk (O/Ol: Wejscie napieciowe 10 bitow/0-10V, wejscie prgdowe: 10 bitow/0—20 mA wybierane przy uzyciu

przetgcznika)

AmoiosfAm
teubAg

Zacisk wyjscia programowalnego

5 zaciskéw wyjsciowych z otwartym kolektorem, 1 przekaznikowy (1 ze styku c) zacisk wyj$ciowy

Wyjscie impulsowe

1 zacisk

N RS-422 Ztgcze RJ45 (wspolne z RS485: wybierane przy uzyciu przetacznika), opcjonalny panel sterowania, ProDriveNext

8

)

RS-485 Ztgcze RJ45 (wspolne z RS422: wybierane przy uzyciu przetacznika), Modbus-RTU

%) Temperatura Uwaga 6) Uzytkowanie (otoczenie): od —10 do 50°C/przechowywanie: od —20 do 65°C

(]

% Wilgotnosé Wilgotno$é 20-90% (bez kondensacii)

2

2 | wibracje 5,9 m/s? (0,6 G), 10-55 Hz

[

(§ Lokalizacja Wysokos$¢ nie wieksza niz 1000 m n.p.m., pomieszczenia (bez gazéw korozyjnych lub pytu)

§ Zgodnos$¢ ze standardami UL, CE, c-UL, c-tick

Uwaga 1) Dotyczy standardowego 3-fazowego (4-biegunowego) silnika Hitachi. Jezeli uzywane sg inne silniki, nalezy zabezpieczy¢ instalacje przed przekroczeniem przez
znamionowy prad silnika (50/60 Hz) znamionowego pradu wyjsciowego falownika.

Uwaga 2) Napiecie wyjsciowe zmniejsza sie po zmniejszeniu gtéwnego napiecia zasilania (z wyjgtkiem konfiguracji, w ktérych uzywana jest funkcja AVR). Niezaleznie od
okolicznosci napigcie wyjsciowe nie powinno przekracza¢ wejéciowego napigcia zasilania.

Uwaga 3) Moment obrotowy hamowania za posrednictwem pojemnosciowego sprzezenia zwrotnego jest przeciethym momentem przy najkrétszym interwale
zmniejszania predkosci (zatrzymanie z 50/60 Hz zgodnie z podanymi warto$ciami). Nie jest to ciaggly moment hamowania odzyskowego. Przecietny moment
obrotowy przy zmniejszaniu predkosci jest zalezny od strat silnika. Ta warto$¢ jest mniejsza podczas eksploatacji urzadzenia poza 50 Hz.

Uwaga 4) Aby uruchomi¢ silnik z czestotliwoscig przekraczajgcg 50/60 Hz, nalezy skonsultowac sig z producentem silnika w celu ustalenia maksymalnej dopuszczalnej
predkosci obrotowe;j.

Uwaga 5) Aby zapewni¢ stabilne funkcjonowanie silnika, nie wolno dopusci¢ do przekroczenia wstepnie skonfigurowanej czestotliwo$ci maksymalnej przez czestotliwo$¢
wyjéciowg falownika (A004/A204) o ponad 2 Hz.

Uwaga 6) Krzywa obnizenia mocy znamionowej zamieszczono w instrukcji obstugi (zob. sekcje 12.3 instrukcji obstugi).
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6.2 Wymiary
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7 Kody bledéw
7.1 Wyswietlanie kodu btedu

Mikroprocesor falownika wykrywa rézne btedy i rejestruje zdarzenia w dzienniku.
Wyjsciowy sygnat falownika jest WYLACZANY lub ,blokowany” podobnie jak wytacznik
automatyczny jest uaktywniany w przypadku przetezenia. Wiekszos$¢ usterek wystepuje
po uruchomieniu silnika (zob. diagram po prawej stronie). Moze jednak wystgpi¢

wewnetrzna usterka falownika w trybie zatrzymania.
Niezaleznie od okolicznosci mozna resetowac usterke przy uzyciu przycisku/zacisku

z wyjatkiem niektérych bteddw.

* Procedura resetowania btedu falownika (a, b lub c)
a) Nacisniecie przycisku [URUCHOM/STOP/RESET]. (przycisk [STOP/RESET] na panelu sterowania).

b) Podanie niskiego poziomu sygnatu na zacisk wejscia programowalnego przypisanego do resetowania (18: RS).
c) Wytgczenie i ponowne wigczenie zasilania falownika.
Uwaga: Zaleznie od przyczyny btedu powyzsze metody a i b resetowania moga by¢ nieskuteczne. W takim wypadku nalezy
wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie falownika.

Panel standardowy

URUCHOM

STOP

RESET

-

Btad
Usterka Usterka

Panel standardowy nie jest wyposazony w wyswietlacz LED umozliwiajgcy wyswietlanie kodow btedéw. Urzadzenia z serii NE-S1 ze

standardowym panelem sterowania wyswietlajg kod btedu i przyczyne przy uzyciu 2 wskaznikdéw LED (czerwony ALM i zielony

RUN) zgodnie z ponizszg tabels.

Przetezenie

Przepiecie uwaga 1)

Podnapiecie uwaga 2)

Wigczony i miga (co 1 s)
RUN LED

L

AMMLED _]

Miga: identyczny interwat

runtep _J LTLLIL
ALM LED IIIIIIII

Miga: na przemian

runteD LTI
amvien J LU

Przecigzenie

Powazny btad uwaga 3)

Inne uwaga 4)

Oba wskazniki: wigczone

RUNLED _]

AMMLED _

Wigczony tylko ALM LED
RUN LED
ALMLED _|

Miga tylko ALM LED
RUN LED

ALM LED J_I_I_LI_I_I_I_

Uwaga 1: Interwat migania to 1 sekunda. Wskazniki ALM i RUN LED migajag réwnoczes$nie.

Uwaga 2: Interwal migania to 1 sekunda. Wskazniki ALM i RUN LED migajg na przemian.

Uwaga 3: Powazny bigd: Wystgpienie btedu pamieci, wykrywania prgdu, procesora, uziemienia lub czujnika termicznego.

Uwaga 4: Inne btedy: Zabezpieczenie przed przepigciem wejsciowym, btedem czujnika termicznego falownika, btedem napedu, utratg fazy
wyjsciowej, przecigzeniem przy niskiej predkosci, btedem potgczenia panelu sterowania (z wyjgtkiem NES1-OP) lub btedem

komunikacji Modbus.
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Cyfrowy panel sterowania (NES1-OP, OPE-S/SR/SBK/SRmini)

Historia btedéw i stan falownika

Przed resetowaniem btedu nalezy ustali¢ przyczyne btedu. Gdy wystgpi awaria, falownik zachowa wazne dane dotyczgce dziatania
z chwili wystgpienia awarii. Aby uzyska¢ dostep do danych, nalezy uzy¢ funkcji monitora (dxxx) i wybra¢ szczegoty parametru 48 |
dotyczgce biezgcego lub ostatniego btedu. Poprzednich 5 awarii jest zapisywanych w parametrach od d08¢ do d086. Gdy wystgpi
nowy btad, poszczegolne btedy sg przesuwane odpowiednio z d08 I—-d0B5 do d0B2-d0AB, a dane zwigzane z nowym btedem sa
zapisywane na pozycji d08 I. (Aby uzyska¢ dostep do tych monitoréw, nalezy skorzysta¢ z opcjonalnego panelu sterowania).

Ponizsza mapa menu monitorowania przedstawia sposob uzyskania dostepu do koddéw btedu. Jezeli zarejestrowano usterki, mozna

przejrze¢ ich szczegoty, wybierajagc najpierw odpowiednig funkcje: dlB ! jest pozycja najnowsza, a d086 jest pozycjg najstarszg.

Historia btedéw 1 (najnowsza) Historia btedéw 6

Q.
c
(]
o
o
o
c
]
o

E072
""""""" = \/‘_) u‘\

Przyczyna btedu

Stan falownika
w punkcie btedu

——> |E0 12 | Kodbledu

_U Wigczanie zasilania lub przetwarzanie poczgtkowe

BODDO | czestotiwose

wyjsciowa

. 1| Zatrzymanie

E' Zwalnianie

"‘_U Natezenie wyjsciowe 3 Stata szybkos¢

Przyspieszanie

un

Polecenie 0 Hz i uruchomienie (RUN)

"‘ U UE’ Napiecie magistrali

pradu statego

Uruchamianie

(=]

', Hamowanie rezystancyjne; hamowanie prgdem statym

, 5 taczny czas od
uruchomienia

_B Ograniczenie przecigzenia

-

Uwaga 1: Powyzszy opis dotyczy stanu falownika po wystgpieniu
btedu, ktory nie musi byé zwigzany z funkcjonowaniem silnika.
(Przyktad)

Gdy uzywany jest regulator PID lub polecenie sterowania
czestotliwoscia jest wprowadzane jako sygnat analogowy
(napieciowy lub pradowy), falownik moze powtarza¢ operacje
przyspieszania i zwalniania naprzemiennie z krétkimi przerwami,
aby skompensowac fluktuacje sygnatu analogowego, nawet jezeli
silnik jest pozornie uruchomiony ze statg predkoscia.

W takim wypadku stan falownika podczas btedu nie jest zwigzany
z funkcjonowaniem silnika.

| B Czas od wigczenia
zasilania

Uwaga 2: Szczegotowe informacje dotyczace btedéw wystepujgcych w stanie podnapiecia lub wytgczenia zasilania falownika nie zawsze sg zapisywane.
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7.2 Kody btedéw i usuwanie usterek

Kody btedéw uwzglednione w ponizszej tabeli nie sg wyswietlane na standardowym panelu sterowania. Aby wyswietli¢ te kody, nalezy

skorzysta¢ z opcjonalnego panelu sterowania.

Nazwa

Opis

Wyswietlacz
cyfrowego
panelu
sterowania

Usuwanie usterek i dziatania zaradcze

Zabezpieczenie
przeciwprzete-
zeniowe

Jezeli silnik zostanie zatrzymany albo predko$¢
zostanie szybko zwigkszona lub zmniejszona,

X B . . Podczas
duze natezenie pradu moze spowodowac utrzymywaniastatei
nieprawidtowe funkcjonowanie falownika. Aby pregko)éci )

unikng¢ tego problemu, falownik wytgcza
zaciski wyjsciowe i wyswietla kod btedu

Sprawdzi¢, czy wystepujg gwattowne fluktuacje obcigzenia.
(Wyeliminowa¢ fluktuacje obcigzenia).
Sprawdzi¢, czy wystapito zwarcie potgczen wyjsciowych.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe).
Sprawdzi¢, czy wystapita usterka uziemienia.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe i silnik).

widoczny po prawej stronie wowczas, gdy
zostanie wykryty prad przekraczajgcy poziom
uwzgledniony w specyfikacjach.

Podczas zwalniania

Sprawdzi¢, czy falownik szybko zmniejszyt predkos¢ silnika.
(Zwiekszy¢ czas zwalniania).

To zabezpieczenie wykorzystuje czujniki pradu
do wykrywania przetezenia.

Gdy zostanie wykryty prad wielkosci okoto
235% (warto$¢ szczytowa) znamionowego
pradu wyjsciowego falownika, zabezpieczenie
powoduje wyzwolenie falownika. (*4)

Podczas
przyspieszania

Sprawdzi¢, czy falownik szybko zwigkszyt predkos¢ silnika.
(Zwiekszy¢ czas przys$pieszania).
Sprawdzi¢, czy silnik zostat zablokowany.
(Sprawdzi¢ silnik i kable).
Sprawdzi¢, czy nie skonfigurowano zbyt duzego pradu podbicia
momentu obrotowego.
(Zmniejszy¢ prad podbicia).

Inne

Sprawdzi¢, czy sita hamowania prgdem statym nie jest zbyt duza.
(Zmniejszy¢ site hamowania).
Sprawdzi¢, czy czujnik pradu (CT) funkcjonuje prawidtowo.
(Wymieni¢ lub naprawi¢ czujnik CT).

Zabezpieczenie
przeciwprzecia-
zeniowe (*1)

To zabezpieczenie monitorujgce prad wyjsciowy falownika wytgcza
zaciski wyjsciowe falownika i wySwietla kod btedu widoczny po prawej
stronie wowczas, gdy wewnetrzne zabezpieczenie elektroniczne
wykryje przecigzenie silnika.

Jezeli wystgpi btad, falownik zgtosi btad zgodnie z ustawieniem
elektronicznego zabezpieczenia termicznego.

:

Sprawdzi¢, czy obcigzenie silnika nie jest zbyt duze.

(Zmniejszy¢ wspotczynnik obcigzenia).
Sprawdzi¢, czy poziom obcigzenia termicznego jest odpowiedni.

(Dostosowac poziom).

Uwaga:
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne jest czesto uaktywniane
wowczas, gdy czestotliwosé wyjsciowa nie przekracza 5 Hz. Jezeli
moment bezwtadnos$ci obcigzenia jest duzy, to zabezpieczenie
moze by¢ uaktywniane woéwczas, gdy falownik przyspiesza silnik,
i przerwaé przys$pieszanie. Jezeli ten problem wystapi, nalezy
zwigkszy¢ prad podbicia momentu obrotowego lub dostosowac inne
ustawienia zgodnie z wymaganiami.

Zabezpieczenie
przeciwprzepieci

Jezeli napigcie pradu statego na zaciskach P i N jest zbyt wysokie,
moze wystapi¢ btad falownika. Aby unikna¢ tego problemu, to
zabezpieczenie odtgcza zaciski falownika i wyswietla kod btedu
widoczny po prawej stronie wéwczas, gdy napiecie pradu statego na
zaciskach P i N przekracza okreslony poziom na skutek zwiekszenia
energii odzyskiwanej w trakcie regeneracji przez silnik lub napiecia

Sprawdzi¢, czy falownik szybko zmniejszyt predkos¢ silnika.
(Zwigkszy¢ czas zwalniania).
Sprawdzi¢, czy wystapita usterka uziemienia.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe i silnik).

Btad falownika nastepuje wéwczas, gdy napiecie pradu statego na
zaciskach P i N spada do poziomu nizszego niz ok. 175 V DC (modele
klasy 200 V) lub ok. 345 V DC (modele klasy 400 V).

owe wejéciowego (podazas pracy). cs)gé?qv;iﬁ; czy silnik obracat sie na skutek oddziatywania
Btad falownika nastepuje wéwczas, gdy napiecie pradu statego na ’ (Zmniejszyé energie odzyskowa)
zaciskach P i N przekracza ok. 400 V DC (modele klasy 200 V) lub ok. Iszy gie ¥ Q).
800 V DC (modele klasy 400 V).
W przypadku nieprawidtowego funkcjonowania wbudowanej pamieci Sprawdzi¢ zrodta zaktécen w poblizu falownika.
na skutek zaktécen zewnetrznych lub zbyt wysokiej temperatury (Usunaé zrodia zakiécen).
Btad pamieci |falownik wytacza sygnat wyj$ciowy i wyswietla kod btedu widoczny po Sprawdzi¢, czy skuteczno$¢ chtodzenia zmniejszyta sie.
prawej stronie. (Sprawdzi¢, czy radiator nie jest zanieczyszczony i oczysci¢ go).
Uwaga: Blagd pamieci moze spowodowa¢ bitad procesora (CPU). - (Wymieni¢ wentylator chtodzacy).
W przypadku spadku napigcia falownika obwdéd sterowania nie moze ” . L -
funkcjonowaé prawidtowo. Falownik wytgcza zaciski wyjsciowe, jezeli Sprawdzié, czy wystapit spadek napigcia Zas"?g;’;'aw dzi¢ zasilanie)
Podnapigcie napigcie wejsciowe spadnie do okreslonego poziomu. Sprawdzi¢, czy wydajno$¢ zasilacza jest dostateczna.

(Sprawdzi¢ zasilanie).

Btad wykrywania
natezenia

Jezeli wystgpi btad wewnetrznego detektora pradu (CT), falownik
odtgcza zaciski wyjsciowe i wyswietla kod btedu widoczny po prawej
stronie.

:

Sprawdzi¢, czy wystapita usterka falownika.
(Naprawi¢ falownik).

Btad procesora
(CPU) (*3)

Jezeli wystgpi btad wewnetrznego procesora (CPU) lub procesor
funkcjonuje nieprawidtowo, falownik odtgcza zaciski wyjSciowe

i wy$wietla kod btedu widoczny po prawej stronie.

Uwaga: Odczyt nieprawidtowych danych z wbudowanej pamieci moze
spowodowac biad procesora (CPU).

Sprawdzi¢ zrédta zaktdcen w poblizu falownika.
(Usuna¢ zrodta zaktdcen).
Sprawdzi¢, czy wystgpita usterka falownika.
(Naprawi¢ falownik).

*1: Falownik nie akceptuje polecenia resetowania przez okoto 10 sekund po wystgpieniu btedu (tzn. po uaktywnieniu zabezpieczenia).

*2: Falownik nie akceptuje polecenia resetowania po wystgpieniu btedu pamieci i wySwietleniu kodu btedu ,E08”. Nalezy wytgczy¢ zasilanie falownika.
Nastepnie jezeli kod btedu ,E08” zostanie wyswietlony wéwczas, gdy zasilanie falownika zostanie wtgczone, moze to oznaczac¢, ze wystagpit btad
pamigci wewnetrznej lub parametry nie zostaty zapisane prawidtowo. W takim wypadku nalezy zainicjowac falownik, a nastepnie resetowac

parametry.

*3: Falownik nie akceptuje polecen resetowania wprowadzanych za posrednictwem zacisku RS lub przy uzyciu przycisku STOP/RESET. Nalezy wiec

wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie falownika w celu resetowania btedu.

*4: Warto$¢ skuteczna pradu, wyswietlana przez urzagdzenie pomiarowe, i biezgca warto$¢ zapisana w historii btedéw moze by¢ nizsza o ponad 235% od

pradu znamionowego na skutek czasowych ustawien probkowania danych.
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Nazwa

Opis

Wyswietlacz
cyfrowego
panelu
sterowania

Usuwanie usterek i dziatania zaradcze

Btad zewnetrzny

Jezeli wystapi btad zewnetrznego wyposazenia lub urzgdzenia
podtgczonego do falownika, falownik pobiera sygnat btedu i odtgcza
zaciski wyjsciowe. (To zabezpieczenie jest wigczane wéwczas gdy
wigczona jest funkcja btedu zewnetrznego).

Sprawdzi¢, czy wystapit btad wyposazenia zewnetrznego (jezeli

wigczona jest zewnetrzna funkcja kontroli btedow).
(Sprawdzi¢ zewnetrzne wyposazenie i resetowac ewentualne
btedy).

Btad USP

Btad USP (zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem)
jest zgtaszany wowczas, gdy zasilanie falownika jest wiaczone,

a wejsciowy sygnat operacyjny pozostaje w pamieci falownika. (To
zabezpieczenie jest wigczane woéwczas gdy wigczona jest funkcja
USP).

Sprawdzi¢, czy zasilanie falownika zostato wigczone, a wejéciowy
sygnat operacyjny pozostaje w pamigci falownika (po wiaczeniu
funkcji USP).
(Resetowac polecenie operacyjne, a nastepnie wigczy¢ zasilanie
falownika).

Zabezpieczenie
przed zwarciem
doziemnym (*3)

Gdy zasilanie falownika jest wigczone, to zabezpieczenie wykrywa
zwarcie doziemne miedzy obwodem wyj$ciowym falownika a
silnikiem, aby chroni¢ falownik. (Ta funkcja nie dziata, jezeli napiecie
szczgtkowe wystepuje w silniku).

Sprawdzi¢, czy wystgpita usterka uziemienia.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe i silnik).
Sprawdzi¢, czy falownik funkcjonuje prawidtowo.
(Usunaé kable wyjsciowe z falownika, a nastepnie sprawdzi¢
falownik).

Wejsciowy
zabezpieczenie
przepieciowe

To zabezpieczenie zgtasza biad, jezeli napiecie wejsciowe przekracza
poziom uwzglgdnione w specyfikacjach przez 100 sekund po
zatrzymaniu falownika.

Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest wysokie po zatrzymaniu
falownika.

(Obnizy¢ napiecie wejsciowe, ograniczy¢ fluktuacje napiecia
zasilania lub podtagczy¢ dtawik pradu zmiennego miedzy zasilaniem
a wejsciem falownika).

Bfad ukladu

Gdy czujnik termiczny w module falownika nie funkcjonuje

wyjsciowe.

Wykl_ywanla prawidiowo. Sprawdzi¢, czy wystapita usterka falownika.
termicznego (Wymienié falownik)
falownika ’
Jezeli temperatura obwodu gtéwnego wzrasta na skutek wysokiej Sprawdzi¢, czy falownik jest zainstalowany pionowo.
Blad temperatury temperatury otoczenia lub z innych przyczyn, falownik wylacza zaciski (Sprawdzi¢ instalacje).

Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia jest wysoka.
(Zmniejszy¢ temperature otoczenia).

Btad tranzystora
bipolarnego
z izolowang
bramka (IGBT)

Jezeli wystapi chwilowe przetezenie, temperatura sktadnika obwodu
gtéwnego jest nietypowa lub nastgpi spadek mocy elementu
napedowego w obwodzie gtéwnym, falownik odtgcza zaciski
wyjsciowe, aby chroni¢ sktadnik obwodu gtéwnego. (Na skutek
aktywacji tego zabezpieczenia falownik nie moze ponowi¢ proby
uruchomienia po wystapieniu btedu).

Sprawdzi¢, czy wystgpito zwarcie obwodu wyj$ciowego.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe).
Sprawdzi¢, czy wystapita usterka uziemienia.
(Sprawdzi¢ kable wyjsciowe i silnik).
Sprawdzi¢, czy radiator nie jest zanieczyszczony.
(Oczysci¢ radiator).

Zabezpieczenie
przed utratg fazy
wyjsciowej

Wewnetrzny ukfad logiczny wykrywa utrate faz wyjsciowych wéwczas,
gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa wynosi 5-100 Hz, a falownik wytgcza
swoj sygnat wyjsciowy. Utrata fazy moze nie zosta¢ wykryta zaleznie
od stanu pradu wyjsciowego. Ponadto, jezeli silnik jest niestabilny,
moze zosta¢ zgtoszony biad.

Sprawdzi¢, czy nastgpita utrata fazy wyjsciowe;j.
(Sprawdzi¢ czestotliwosé wyjsciowa, czestotliwos¢ kluczowania
tranzystoréw mocy, wyjécie pradowe, kable i silnik).

Zabezpieczenie

Jezeli przecigzenie wystapi przy bardzo niskiej predkosci silnika,

plrzgd . ObWéc.i elektrqni.cznlego zabezpiecz_eqia tgrnjicznego w falowniku Sprawdzi¢, czy obcigzenie silnika nie jest zbyt duze.
przecigzeniem |wykryje przecigzenie i odtgczy zaciski wyjsciowe (Zmniejszyé wspélczynnik obciazenia)
przy niskiej (Wysoka czestotliwo$¢ moze by¢ rejestrowana jako dane historii 1szy potczy 2 ’
predkosci btedow).
W przypadku btedu potgczenia falownika z panelem sterowania
Btad potaczenia |nastapi btad falownika i wyswietlenie kodu btedu.
z panelem Sprawdzi¢ kabel panelu sterowania.
sterowania

Btad komunikacji
Modbus

Jezeli limit czasu zostanie przekroczony na skutek odtgczenia linii
podczas komunikacji w trybie Modbus-RTU, falownik wys$wietla kod
btedu widoczny po prawej stronie. (Falownik zgtosi btad zgodnie

z ustawieniem ,,C076").

Sprawdzi¢, czy ustawienie predkosci komunikacji jest prawidtowe.
Sprawdzi¢, czy dtugo$¢ okablowania jest odpowiednia.
(Sprawdzi¢ potgczenia).

*3:

wigc wytgczy€ i ponownie wigczy¢ zasilanie falownika w celu resetowania btedu.
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8 Lista parametréow

Parametry konfigurowane przy uzyciu klawiatury

Falowniki z serii NE-S1 oferujg wiele funkcji i parametréw, ktére mogg by¢ konfigurowane przez uzytkownika.
Zalecamy rejestrowanie wszystkich edytowanych parametrow, poniewaz utatwi to usuwanie usterek lub

odzyskanie systemu w przypadku utraty danych parametrow.

Model falownika

Nr MFG

Kod funkcji
(WOP)

NES1

Tryb monitorowania

Te informacje podano na
tabliczce znamionowe;j
znajdujgcej sie na prawym
panelu obudowy falownika.

Dane
poczat-
kowe
(UE)
200/400

Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu
urucho-
mienia

Dane
poczatkowe
(Chiny)

200/400

Jednostki

doo1 Monitorowanie
(Output FQ) czestotliwosci wyjsciowej 0,00-400,00 [Hz] v B B B B
doo2 Monitorowanie pradu
(Output current) wyj$ciowego 0,0-655,3 [A] X - - - -
. L FWD (obrét do przodu)
doo3 Monitorowanie kierunku :
(Rotation) obrotéw STOP (zatrzymanie) X - - - -
REV (obrét wstecz)
doo4 Monitorowanie sprzezenia
(PID-FB) zwrotnego PID 0,00-10 0000 X - - - -
doo5 Stan wejsciowych zaciskow Zaciski 1-5 x
(Input) listwy sterujacej LLLLL/HHHHH - - - -
dooe Stan wejsciowych zaciskow Zaciski 1, RY x
(Output) listwy sterujgcej LL/HH B - - -
d0o7 Monitorowanie
(Scaled FQ) przeskalowanej 0,00-40 000,00 v - - - -
czestotliwosci wyjsciowej
do13 Monitorowanie napigcia
(Output Voltage) wyj$ciowego 0,0-600,0 [V] X - - - -
do14 Monitorowanie mocy
(Input Power) wejéciowej 0.0-999,9 [kw] X - - - -
do1s Monitorowanie energii
(kW-Hour) zuzytej 0,0-999999,9 X - - - -
do16 Monitorowanie tgcznego
(RUN Time) czasu uruchomienia 0-999 999 [godz ] X - - - -
do17 Monitorowanie tgcznego
(ON Time) czasu zasilania falownika 0-999 999 [godz ] X - - - -
do18 Monitorowanie temperatury o
(Heatsink Tmp.) radiatora 0d -20 do 120,0 [*C] X - - - -
Wyswietlanie danych
do50 . ) . monitorowania wybranych
(Dual) Monitorowanie podwojne przy uzyciu parametrow b160, X B - - -
b161
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Funkcja ,d” Domysline
Edycja Dane Dane Dane
. trybu oczat- oczat-
KO(dV\Ing]DI;C“ Nazwa uruycho- pkovz\/“le po(cczr?it:o)w € pkovzv?e Jednostki
mienia (standard) 200/40% (UE)
200/400 200/400
doso I . . >
(Trip Counter) Licznik btedéw b (licznos¢) X _ _ 3
dos1 . . .
(ERR1) Monitorowanie btedéw 1 X _ 3 _
dos2 . . .
(ERR?) Monitorowanie btedow 2 X _ _ _ 3
dos3 . . .
(ERR3) Monitorowanie bledéw 3 Wspétczynnik, czestotliwose X - - - -
[Hz], prad [A], napiecie P-N
[V], czas uruchomienia
dosa i i - [godz.], czas wigczenia [godz.]
(ERR4) Monitorowanie btedow 4 X _ B _ B
dos5 . . .
(ERR5) Monitorowanie btedéw 5 X _ B _ B
dose . . .
(ERRS) Monitorowanie btedéw 6 X _ B _ B
dogo . . . —
(WARN) Monitorowanie ostrzezen Kod ostrzezenia X _ B 3 B
d102 Monitorowanie napiecia .
(DC Voltage) pradu statego 0,0-1000,0 [V] X - _ _ _
d104 Monitorowanie przecigzenia
(E.Thermal) termicznego uktadéw 0,0-100,0 [%0] X _ _ B _
' elektronicznych
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Tryb funkcji (grupa F)

Uwaga A: Symbolem v w kolumnie ,Edycja trybu uruchomienia” wyrézniono parametry dostepne po skonfigurowaniu ustawienia
,10” parametru 0b031 (wysoki poziom dostepu).

| Domyslne
Edycja Dane Dane
trybu poczat-

Dane poczat

urucho- kowe S Jednostki

mienia | (standard)| (Chiny) 20(()51%)0
200/400 | 200/400

Kod funkcji
(WOP)

Standardowa domysina
czestotliwosé docelowa
okreslajaca statg predkosc
F001 Ustawienie czestotliwosci silnika. v 000 H
(Set Frequency) wyjsciowej Zakres od 0,00/czestotliwosci ’ - - z
poczatkowej (b082) do
czestotliwosci maksymalnej
(A004).
F002 Czas zwigkszania predkosci
(Accel.timel) @) Standardowe domysine v 10,00 - — s
F202 Czas zwigkszania predkosci | zwigkszanie predkosci.
‘ 1) Zakres 0,00-3600,00 sekund. v 10,00 - - s
(Accel.timel-M2) T '
drugi silnik
F003 Czas zmniejszania
. . L . v
(Decel.timel) predkosci (1) Standardowy czas zmniejszania 10,00 < - s
F203 Czas zmniejszania predkosci. Zakres 0,00-3600,00
(Decel.time1-M2) predkosci (1), sekund. v 10,00 A A S
) 2. silnik
Routing przycisku Dwie opcje; wybor kodow:
Foo4 uruchomienia na panelu 00...D d X 00
(RUN key direction) ! p ---DO przodu - - -
sterowania 01...Wstecz

Tryb funkcji (grupa A)

| Domyslne
Edycja Dane
trybu poczat-

Dane poczat Dane
kowe poczatkowe
(Chiny) (UE)
200/400 200/400

urucho- kowe Jednostki
mienia | (standard)

200/400

Pie¢ opciji; wybér kodow:

A001 Zrédio sterowania

00...Potencjometr na _
(Frequency source) | czestotliwoscig zewnétrznym panelu X 01 - -
sterowania
A201 Zrodio sterowania 01...Zacisk_ uk_}adu ste__rowania
czestotliwoscia, 02...Ustawienie funkcji FOO1 X 01 - - _
(Frequency source-M2)| - 4 joi silnikc 03...Wejscie sieci Modbus

10...Wynik funkcji obliczeniowej
Trzy opcje; wyb6r kodow:

A002 Zrédio polecenia

(RUN cmd source) uruchomienia 01 ...Zacisk uktadu sterowania X 01 — — _
02 ...Przycisk Uruchom na
A202 Zrodto polecenia panelu,lub cyfrowy panel
(RUN cmd source-M2) uruchomienia, sterowania X 01 - - -
drugi silnik 03 ...Wejscie sieci Modbus
A003 o Mozliwo$é ustawienia w zqk_resie
Czestotliwo$¢ bazowa od 30,0 Hz do czestotliwosci X 60,0 50,0 — Hz

(Czestotliwosé bazowa) maksymalnej (A004)

Mozliwo$é ustawienia w zakresie

A203 Ny .~
S Czestotliwos¢ bazowa, od 30,0 Hz do drugiej
Czestotllwl\(zzg bazowa - drugi silnik czestotliwosci maksymalnej X 60,0 50,0 - Hz
(A204)
A004 Crestotliwosé Mozliwos¢ ustawienia w zakresie
(Max. ma(l?(s malna od czestotliwosci X 60,0 50,0 — Hz
Frequency) Y podstawowej do 400,0
EA‘NZI;))? Czestotliwos¢ Mozliwos¢ ustawienia w zakresie
Fre ueﬁc maksymalna, od czestotliwosci X 60,0 50,0 — Hz
—?\/IZ) y 2. silnik podstawowej do 400,0
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Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu

Dane poczat Dane
kowe poczatkowe
(Chiny) (UE)
200/400 200/400

Kod funkcji

(WOP) Jednostki

urucho-
mienia

Czestotliwos$¢ wyjsciowa
AOLL Czestotliwos¢ poczagtkowa | odpowiadajgca punktowi
aktywnego zakresu poczatkowemu zakresu wejscia v 0,00 — — Hz
([O/0]] start FQ) A
wejsciowego [O/Ol] analogowego.
Zakres 0,00—-400,00.
Czestotliwos¢ wyjsciowa
AQL2 Czestotliwos¢ koncowa odpowiadajgca punktowi
([0/01] end FQ) aktywnego zakresu koncowemu zakresu wejscia v 0,00 — — Hz
wejsciowego [O/Ol] analogowego.
Zakres 0,0-400,00.
. Punkt poczgtkowy (przesuniecie)
A013 Napigcie poczatkowe dla aktywnego zakresu wejscia
aktywnego zakresu 4 0. — — %
([O/0]] start %) wejsciowego [O/OI] analogowego.
Zakres 0-100.
Lo i Punkt koricowy (przesunigcie) dla
A014 Napigcie koncowe aktywnego zalgrésu wejscia :
aktywnego zakresu v 100. — — %
([O/01] end %) wejsciowego [O/OI] analogowego.
Zakres 0-100.
Dwie opcje; wybor kodow:
A015 Wiaczenie gzes’gqtl!wos’ci 00...U2F:/cjie pr);esuniecia (warto$¢
([0/01] start FQ select) Fgféﬁtkowej wejscia AO11) v 01 - - -
01...Uzycie 0 Hz
AOL6 _ o Zakres n= 1-31.
(Analog-in filter) Filtr wejs¢ analogowych 1-30: « filtr 2 ms v 31. 8 31 Spl.
31: filtr 500 ms z histereza +0,1 Hz
Wybor kodéw:
00...Obstuga binarna
A019 Wybér wielopoziomowej ﬁi}f’éﬁjdgoz?éigsév\%bom przy x 00 - .
(Multispeed select) nastawy predkosci 01...0bsluga bitowa
(4 predkosci do wyboru przy
uzyciu 3 zaciskéw)
Okresla pierwsza predkos¢ profilu
o kilku predkosciach. Zakres od
A020 Czestotliwo$¢ wyboru 0,00/czestotliwosci poczatkowej
(Multispeed 0) predkosci 0 do 400,0 v 0,00 < < Hz
A020 = Predkos¢ 0
(pierwszy silnik)
Okresla pierwszg predkos¢ profilu
S o kilku predkosciach lub drugiego
A220 CZ%SKtOt,“V.VgSC wyboru silnika. Zakres od v
(Multispeed 0-M2) gre’. osct U, 0,00/czestotliwosci poczatkowej 0,00 - - Hz
. silnik d
0 400,0.
A220 = Predkos$¢ 0 (drugi silnik)
Okresla 7 dodatkowych predkosci.
Zakres od 0,00/czestotliwosci Zob.
A021 poczatkowej do 400,0. 4 nastepny — — Hz
do Czestotliwosé wyboru A021=Predkos¢ wiersz.
A027 predkosci 1-7 1~A027=Predkos¢ 7
(Multispeed 1—- (dla obu silnikéw) A021 Y 60,00 50,00 - Hz
Multispeed 7) A022 v 40,00 35,00 — Hz
A023 v 20,00 — — Hz
A024~A027 v 0,00 — — Hz
Okresla ograniczong predkos¢
A038 Czestotliwos¢ biegu biegu prébnego. Zakres od
(Jog frequency) prébnego czestotliwosci poczatkowej do v 6,00 - - Hz
9,99 Hz.
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Kod funkcji
(WOP)

Edycja Dane
trybu

urucho-
mienia

poczat-
kowe
(standard)
200/400

Dane poczat
kowe
(Chiny)
200/400

Dane
poczatkowe
(UE)

200/400

Jednostki

Okreslenie, jak koniec biegu
prébnego powoduje zatrzymanie
silnika; szes¢ opciji:
00...Wolny wybieg (nieprawidtowe
po uruchomieniu)
01...Kontrolowane zwalnianie
(nieprawidtowe po
uruchomieniu)
A039 Toyb zatrzymaniabiegu | 02-Hamowarie pradem stabym | o4 _ _
(Jog stop mode) prébnego (nieprawidtowe po
uruchomieniu)
03...Wolny wybieg (prawidtowe po
uruchomieniu)
04...Kontrolowane zwalnianie
(prawidtowe po uruchomieniu)
05...Hamowanie pradem statym
do zatrzymania (prawidtowe
po uruchomieniu)
A041 . -, . -
Wybor podbicia momentu Dwie opcje:
(TRQ — X 00 — — -
boost sel) obrotowego 00...Reczne podbicie momentu
Aol - ~ obrotowego
(TRQ Wybor podbicia momentu | 01...Automatyczne podbicie * 00 - - _
boost sel-M2) obrotowego, drugi silnik momentu obrotowego
A042 Wartos$¢ recznego
(TRQ podbicia momentu Poczatkowy moment obrotowy v 1,0 3,0 1,0 %
boost V%) obrotowego mozna podbié 0 0-20% powyzej
A242 Warto$é recznego normalnej krzywej U/f.
(TRQ podbicia momentu Zakres 0,0-20,0%. v 1,0 3,0 1,0 %
boost V%-M2) obrotowego, drugi silnik
8%43 gggt?it;gwr\:qocfni er(r?\(tf nego Ustawienie_ czestotliwosci pun_ktu v 50 _ _ %
boost FQ%) obrotowego prze’:amama A E:harakter,ystykl U/t
B na wykresie (gorna czes¢
Czestotliwos¢ recznego poprzedniej strony) dla podbicia
A243 podbicia momentu momentu obrotowego. v 50 - - %
(TRQ boost FQ%-M2) obroFoyve_go, Zakres 0,0-50,0%. ’
drugi silnik
A044 . Trzy dostepne krzywe U/f:
(VIF select) Krzywa charakterystyki U/f 00....Staly moment obrotowy X 00 — «—
: 01...Zredukowany moment
A244 E;fzywa charakterystyki obrotowy (1,7) 8 o0 _ _
(VIF select-M2) 5 éilnik 02...Dowolna U/F -
(Vﬁ:og:in) Wzmocnienie U/f o . o v 100. — — %
Ustawienie wzmocnienia napiecia
A245 Wzmocnienie U/f, “drugi falownika. Zakres 20-100%.
(VIF gain-M2) silnik v 100. < < %
Wzmocnienie
A046 kompensacji napiecia dla v 100 - - B
(A.TQ-BST V gain) automatycznego podbicia Ustawienie wzmocnienia '
momentu obrotowego kompensacji napiecia przy
Wzmocnienie automatycznym podbiciu
A246 kompensacji napiecia _dl_a momentu obrotowego. Zakres
(ATQ-BST V gain-M2) automatycznego podbicia 0-255. v 100. — — -
’ momentu obrotowego,
drugi silnik
Wzmocnienie
A047 kompensaciji poslizgu dla v 100 — —
(A.TQ-BST SL gain) automatycznego podbicia Ustawienie wzmocnienia ' -
momentu obrotowego kompensacji poslizgu przy
Wzmocnienie automatycznym podbiciu
A247 kompensacji poslizgu (_jl_a momentu obrotowego. Zakres
(A.TQ-BST SL gain-M2) automatycznego podbicia 0-255. v 100. — — -
’ momentu obrotowego,
drugi silnik
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Kod funkcji
(WOP)

Edycja
trybu
urucho-
mienia

Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Dane poczat
kowe
(Chiny)
200/400

poczatkowe

Dane

(UE) Jednostki

200/400

Trzy opcje; wybor kodow:
AO051 Wigczenie hamowania 00...Wytacz v 00 - -
(DB enable) pradem statym 01...Wtgcz podczas zatrzymania -
02...Wykrywanie czestotliwosci
Czestotliwo$¢, przy ktorej
A052 Czestotliwos¢ hamowania rozpoczyna sie¢ hamowanie
(DB frequency) pradem statym pradem statym. v 0,50 - - Hz
Zakres 0,00-60,00 Hz.
Opodznienie od konca
kontrolowanego zwalniania do
AO53 Czas oczekiwania przed rozpoczecia hamowania p_rqdem
(DB wait time) rozpoczgciem hamowania | statym (silnik dziata w trybie v 0,0 — — S
prgdem statym wolnego wybiegu do rozpoczecia
hamowania pradem statym).
Zakres 0,0-5,0 sekund.
. . Poziom sity hamowania prgdem
(DQ?(?:LE) ?{;?y';?ggﬁi{n;?ng rr?i(;em stalym mozna ustawi¢ w zakresie 4 50. — — %
0%-100%.
AO55 Czas trwania hamowania Ustawienie czasu trwania
(DB decel. time) pragdem statym podczas hamowania prgdem statym. v 0,5 — — s
' zmniejszania predkosci Zakres 0,0-10,0 sekund.
Hamowanie prgdem ; i 5 P
A056 statym/zbocze sygnatu lub Dwie opeje: Wy.bOI’ kodow: v
(DB input select) poziom wykrywania dla 00...Wykrywanie zbocza sygnatu 01 - - -
wejscia [DB] 01...Wykrywanie poziomu
. . Poziom sity hamowania pragdem
AO057 St';? r:?gggg': pradem statym podczas uruchamiania v 0 - - o
(DB force start) urué,hamiania mozna ustawi¢ w zakresie ' 0
0%-100%.
AO58 Czas hamowania pragdem Ustawienie czasu trwania
(DB time start) statym podczas hamowania prgdem statym. 14 0,0 — — 5
uruchamiania Zakres 0,0-10,0 sekund.
Czestotliwos¢ c P .
AO59 Kluczowania podczas zestotliwo$é nosna hamowania
(DB carrier FQ) hamowania pradem pradem statym, zakres od 2,0 do 14 2,0 — — kHz
15,0 kHz
statym
Ustawienie limitu czestotliwosci
wyjsciowej nizszego niz
czestotliwos¢ maksymalna (A004).
Zakres od dolnego limitu
061 czestotliwosci (A062) do
(FQ upper limit) Gorny limit czestotliwosci czestotliwosci maksymalnej v 0,00 — — Hz
(A004).
Ustawienie 0,00 oznacza
wytgczenie.
Ustawienie >0,00 oznacza
wigczenie.
Ustawienie limitu czestotliwosci
wyjsciowej nizszego niz
czestotliwo$¢ maksymalna (A204).
Zakres od dolnego limitu
. - L totliwosci (A262) do
A261 Gorny limit czestotliwosci, gzes N .
o Jo estotliwo$ci maksymalne;j 4 0,00 — — Hz
(FQ upper limit-M2) drugi silnik (A204).
Ustawienie 0,00 oznacza
wytgczenie.
Ustawienie >0,00 oznacza
wigczenie.
Ustawienie limitu czestotliwosci
wyjsciowej wiekszego od zera.
Zakres od czestotliwosci
A062 o o pogzatkowej (.b08'2). do gérnego
(FQ lower limit-M2) Dolny limit czestotliwosci limitu (_:ze_stotllwosm (A061). v 0,00 — — Hz
Ustawienie 0,00 oznacza
wytgczenie.
Ustawienie >0,00 oznacza
wigczenie.
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Edycja Dane

Dane poczat Dane
. trybu poczat-
Ko((il/\;‘gr;l;cp Opis urucho- kowe (éﬂ\il;‘;) pocTSEk)owe Jednostki
mienia (s;ggg%rg) 200/400 200/400
Ustawienie limitu czestotliwosci
wyjsciowej wiekszego od zera.
Zakres od czestotliwosci
- S poczatkowej (b082) do gérnego
Qo Vﬁezﬁizmit_w) Er?]'giys'i'mi'f( czestotliwoscl, | it czestotliwoscl (A261). v 0,00 - - Hz
Ustawienie 0,00 oznacza
wytgczenie.
Ustawienie >0,00 oznacza
wigczenie.
A063 Dla wyjscia mozna zdefiniowaé
(Jump FQ1 Center) s maks. 3 czestotliwosci wyjsciowe
A065 (C;;?:;%tg\g?:gk%gg?kom w celu przeskoczenia i unikniecia v 838 H
(Jump FQ2 Center) 1-3 rezonansu silnika (czestotliwo$¢ O’OO - - z
A067 Srodkowa). ’
(Jump FQ3 Center) Zakres 0,00—400,00 Hz.
A064
(Jump FQ1 Width) Okresla odlegtosé od srodkowej 050
A066 Szerokos¢ czestotliwosci czestotliwosci, przy ktérej v O' 50 H
(Jump FQ2 Width) przeskoku (histereza) 1-3 nastepuje przeskok. 0’50 - - z
A068 Zakres 0,00-10,00 Hz. ’
(Jump FQ3 Width)
Czestotliwos¢ Ustawienie czestotliwosci
A069 - . h . v
(Accel. hold FQ) Wstrzyr_nanla _ wstrzymania przyspieszania. 0,00 — — Hz
' przyspieszania Zakres 0.00-400,0 Hz.
. Ustawienie czasu wstrzymania
AO70 Czas wstrzymania przyspieszania. Zakres 0,0-60,0 4 0,0 — — S
(Accel. hold time) przyspieszania
sekund.
Wigczenie funkcji PID,
trzy kody opciji:
A071 . 00...Wytaczenie PID
(PID enable) Wigezenie PID 01...Waczenie PID v 00 < . -
02...Wiaczenie PID z wyjsciem
odwrotnym
A072 Wzmocnienie Wzmocnienie proporcjonalne v
. . . 1,00 — — —
(PID P gain) proporcjonalne PID w zakresie 0,00-25,00.
A073 . . Calka statej czasowej w zakresie
(PID | gain) Catka statej czasowej PID 0,0-3600,0 sekund. v 1,0 — — S
A074 Pochodna statej czasowej Pochodna statej czasowej v 000
(PID D gain) PID w zakresie 0.00-100,0 sekund. ’ - - s
. - . Zmienna procesowa (PV),
A075 Konwersja skali zmienne i : ) I
(PV scale convert) procesovlvej V) ! wspotczynnik skali (mnoznik), v 1,00 — — -
zakres 0,01-99,99.
Wybor zrédta zmiennej
. . . procesowej (PV), kody opcji:
A076 Zr6dio zmienne 01...Zacisk wejscie [O/OI] v o1 - - _
(PV source select) procesowej (PV) 02 Siet Modbus
10...Wynik funkcji obliczeniowej
Dwa kody opcji:
AO77 _ _ 00...Wejscie PID = nastawa (SP)
(Reverse PID action) Odwrotne dziatanie PID — Zmienn,a procesowa (PV) v 00 - - B
01...Wejscie PID = —(nastawa
(SP) — zmienna procesowa (PV))
AO78 Ustawienie limitu wyjscia PID jako
(PID limit) Poziom zmiennosci PID procent petnej skali. v 0,0 — — %
Zakres 0,0-100,0%.
AO8L Automatyczna regulacja napiecia
AVR sel Wybér funkcji AVR (wyjsciowego), wybor sposréd X 02 01 02 -
(AVR select) trzech typow funkciji AVR, trzy
kody opcji:
A281 Wybér funkeii AVR 00...AVR wigczone
(AVR select-M2) 5 V.Iork“” c ’ 01...AVR wytgczone Y4 02 o1 02 3
selec -sint 02...AVR witgczone z wyjatkiem
zmniejszania predkosci
Ustawienia falownika klasy 200 V:
AR \foolfaz el | WobOrnapieciaAVR | ... 200/215/220/230/240 X i%%/ éé%/ i%%’ v
g Ustawienia falownika klasy 400V:
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Edycja Dane
Dane poczat Dane
Kod funkcji L A kowe poczatkowe
(WOP) Opis urucho- kowe (Chiny) (UE) Jednostki
mienia | (standard)
200/400 200/400 200/400
A282 Wybor napiecia AVR, -+-380/400/415/440/460/480 200/ 220/ 230/ v
(AVR voltage sel-M2) | 2. silnik X 400 380 400
A083 ) Okresla statg czasowa filtru AVR.
ilter time akres 0,000-1, sekundy. ’
(AVR filter time) Stata czasowa filtru AVR Zakres 0.000—1.000 sekund v 0,030 — — s
- _— Regulacja wzmocnienia
(OED vAoﬁ?e ain) )A\(/zlr?nocnleme zwalniania wydajnosci hamowania, zakres od v 100. — — %
9e g 50 do 200%
Dwa kody opciji:
A085 Tryb pracy 00...Normalna praca X 00 - - B
(Energy-saving mode) | z oszczedzaniem energii 01...Praca z oszczedzaniem
energii
A086 Dostrajanie trybu o o
(Energy-saving tune) | oszczedzania energii Zakres 0,0%-100,0%. v 50,0 - - %
A092 Czas zwigkszania
. o ) . v 10,00 s
(Accel.time2) predkosci (2) Czas trwania drugiego segmentu - -
- - zwigkszania predkosci. Zakres:
A292 Cza(iskz‘{v'?'(‘zs)zan'a 0,00-3600,00 sekund. . 10,00
: _ predkosci (2), , — — s
(Accel.time2-M2) drugi silnik
A093 Czas zmniejszania
. - . . v 10,00 5
(Decel.time2) predkosci (2) Czas trwania drugiego segmentu - -
o - zmniejszania predkosci. Zakres:
A293 Czas zmniejszania 0,00-3600,00 sekund.
(Decel.ime2-M2) predkosci (2), v 10,00 — — s
' 2. silnik
Wybor metody
A094 przetgczania profilu
(Acc2/iDec2 sel) | zwiekszanialzmniejszania | Trzy opcje dla przefaczaniaz 1.na | X 00 < < -
predkosci (Acc2/Dec?) 2. przysp./zwaln.:
Wybér metody 00...Wejscie 2CH z zacisku
A294 przetaczania profilu 01...Czestotliwos¢ przejscia
- zwigkszania/zmniejszania 02...Do przodu i wstecz X 00 — — -
(Acc2/Dec2 sel-M2) | oo ik osci (Acc2/Dec2),
drugi silnik
Punkt przejscia
A095 czestotliwosci
(Accl-2 FQ) przetaczania czasu o Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy X 0,00 — — Hz
?W|¢k72anla)1 predkosci ktérej Accell przetacza sie na
Accl/Acc2 Accel2. Zakres 0,00
A295 Punkt przejscia 400,00 Hz.
_ . czestotliwosci X 0,00 — — Hz
(AcC1-2FQ-M2) | (Acc1/Acc?), drugi silnik
Punkt przejscia
A096 S
(Dec1-2 FQ) czestotliwosci Czestotliwo$é wyjéciowa, przy X 0,00 — - Hz
(Decl/Dec2) ktérej Decel1 przetgcza sie na
A296 Punkt przejscia Decel2. Zakres 0,00—
iy czestotliwosci 400,00 Hz. X 0,00 - - Hz
(Decl-2 FQ-M2) (Decl/Dec2), drugi silnik
Ustawienie krzywej
charakterystyki Accl i Acc2, cztery
opcje:
A097 Wybor krzywej 08 ) Liniowa x 00 _ _
(Accel.curve select) zwigkszania predkosci 01, Krzywa S
02...Krzywa U
03...0dwrécona krzywa U
. . Ustawienie krzywej
(Decel e select) el edkosci charakterystyki Decl i Dec2, opcje | X 00 - - -
: ) pre jak wyzej (A097)
A131 Stata kr’zywej zwigkszania Zakres 1-10. v 2 — — B
(Accel.curve const) predkosci
AL32 Sta’fa} I.<rzyw.ej - Zakres 1-10. v 2 — — _
(Decel.curve const) zmniejszania predkosci
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Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu
urucho-
mienia

Dane poczat Dane
kowe poczatkowe
(Chiny) (UE)
200/400 200/400

Kod funkcji
(WOP)

Jednostki

Cztery opcje:
. o - 00...Panel sterowania
(Ain i FQ) obiganig 2 A RnKEl | 01, Zmienna (VR) v 00 - - -
P : 02...Wejscie zacisku [O/OI]
04...RS485
Cztery opcje:
. o . 00...Panel sterowania
(B-in /:tl glc FQ) \c/)\éylitg;\rlxvig%ma dafunkell | o1...zmienna (VR) v 02 — — -
P : 02...Wejscie zacisku [0/OI]
04...RS485
Obliczenie wartosci na podstawie
zrédia wejscia A (wybor A141)
i wejécia B (wybor A142).
AL43 Trzy opcje:
: Symbol obliczenia 00...SUMA (wejscie A + wejscie B) 4 00 — — -
Calculati bol -
(Calculation symbol) 01...ROZNICA (wejécie A —
wejscie B)
02...ILOCZYN (wejscie A * wejscie
B)
Wartos$¢ przesuniecia stosowana
A145 S do czestotliwosci wyjsciowej po
(Add frequency) | CZestotiiwosédodawana | vy A S7EN|U zacisku [ADD]. v 0,00 - - Hz
Zakres 0,00-400,00 Hz.
Dwie opcje:
00...Plus (dodanie wartosci A145
A146 Wybor kierunku do.L’Js'tawiefnia czestotliwosci .
(Add direction) dodawania wyjsciowej) - 00 - - -
01...Minus (odjecie wartosci A145
od ustawienia czestotliwosci
wyjsciowej)
Czestotliwos¢ Ustawienie czestotliwosci
Al54 - L . . - . v
(Decel hold FQ) Wstrzyrpal_nla zmniejszania wstrzyma_ma zmniejszania 0,00 — — Hz
predkosci predkosci. Zakres 0,00-400,0 Hz.
A155 Czas wstrzymania Okre_s!a czas wstrzyrr)a_ma
(Decel hold time) zmniejszania predkosci zmniejszania predkosci. Zakres v 0.0 - - S
0,0-60,0 sekund.
Wartos¢ progowa — - .
A156 . . . — Ustawienie wartosci progowej dla
(PID sleep level) gfg"a”'a funkcji usypiania | \iiania. Zakres 0,00-400,0 Hz. v 0,00 - - Hz
P . . Okresla czas opdznienia dla
10 S dey) | sy TN SN | Gty Zkges 00-255 S T S R
sekundy.
A158 Wartos¢ progowa powrotu
(PID sleep release) | funkciji usypiania PID A156 do 400,0 [Hz] v 0,00 - - Hz
Czestotliwos¢ wyjsciowa
A161 Czestotliwos¢ poczagtkowa | odpowiadajgca punktowi
zakresu aktywnego poczatkowemu zakresu wejscia v 0,00 — — Hz
(VR start FQ) s '
wejscia [VR] analogowego.
Zakres 0,00-400,00 Hz.
Czestotliwos$¢ wyjsciowa
A162 Czestotliwos¢ koncowa odpowiadajgca punktowi
zakresu aktywnego koncowemu zakresu wejscia v 0.00 — — Hz
(VR end FQ) o '
wejscia [VR] pradowego.
Zakres 0,00-400,00 Hz.
o Punkt poczgtkowy (przesuniecie)
(VRAs:tgi %) :"(t‘;ﬁ,’fnzjggovv\;’;%?:i:a[l\(/ﬁfu dla zakresu wejscia prgdowego. v 0 — — %
Zakres 0%—100%.
. Punkt koncowy (przesunigcie) dla
0,
(VRA(:eLr?g %) ;T(tkw:gv‘ée\?vc;'zgi:ge[\s/l&] zakresu wejscia pradowego. v 100. — — %
° ywnego wej Zakres 0%-—-100%.
Dwie opcje; wybor kodow:
Al165 Wybor czestotliwosci 00...Uzycie przesunigcia (warto$é v o1 - -
(VR start FQ select) poczatkowej wejscia [VR] A161) -
01...Uzycie OHz
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Tryb funkcji (grupa b)

| Domysline
Kod funkcji E?;/&a octa Datnke Da?ke
od funkcji poczatkowe| poczatkowe )
(WOP) L:#ijg:i(; (standard) (el (LI, Jednostd
200/400 200/400 200/400
Wyb6r metody ponownego
uruchomienia falownika.
Cztery kody opciji:
00...Wyjscie alarmowe po btedzie,
bez automatycznego
ponownego uruchamiania
Tryb ponownego 01...Ponowne uruchomienie przy
b001 uruchamiania przy btedach 0 Hz v 00 - -
(Restart mode UV) | z powodu awarii 02...Wznowienie dziatania po -
zasilania/podnapigcia dopasowaniu czestotliwosci
03...Wznowienie poprzedniej
czestotliwosci po dopasowaniu
czestotliwosci, a nastepnie
zwolnienie do zatrzymania
i wyswietlenie informacji
0 bledzie
Czas, przez jaki moze wystgpi¢
spadek napiecia wejsciowego bez
sygnalizowania alarmu awarii
b002 Dopuszczalny czas zaniku zasilania. Za.kr(.es 0,3-25,0 - v
(Allowable UV time) | zasilania przy podnapigciu sekundy. Jezeli spadek napiecia 10 - - S
wystepuje diuzej, w falowniku
nastepuje btad, nawet jesli
wybrano tryb ponownego
uruchamiania.
Opodznienie czasowe po
b003 Czas oczekiwania p(zec_i zakth_zeniu _stanu spa_dku _
(Retry wait time UV) ponownym uruchomieniem napigcia, zanim falownik ponownie v 1,0 — — s
silnika uruchomi silnik.
Zakres 0,3-100,00 sekund.
Trzy kody opcji:
b004 Blokadg przy zaniku _ 00...Wytacz
(UV trip on stop) zasﬂamg Il_Jb przy stanie 01...Wigcz . v 00 — — —
podnapigciowym 02...Wytacz podczas zatrzymania
i zwolnij do zatrzymania
Liczba dopuszczalnych
b00S5 rozruchéw po btedzie przy | Dwa kody opcji:
i igCi i v 00 — — -
(No. of restart UV) zan_lku napiecia 00...Uruchom ponowmg 16 razy'
zasilania/stanie 01...Zawsze uruchamiaj ponownie
ponadnapigciowym
Ponowne uruchomienie silnika
b007 Wartosci progowa z 0 Hz, jezeli czgstotliwos¢
. czestotliwosci dla spadnie ponizej tej ustawionej v 0,50 — — Hz
(Restart min.FQ) _— . . ) '
ponownego uruchomienia wartosci podczas biegu jatowego
silnika. Zakres 0,00-400,00 Hz.
Wyb6ér metody ponownego
uruchomienia falownika.
Cztery kody opcji:
00...Wyjscie alarmowe po btedzie,
bez automatycznego
ponownego uruchamiania
Tryb ponownego 01...Ponowne uruchomienie przy
b008 uruchamiania przy btedach 0 Hz v 00 _ _
(Restart mode OV/OC) | z powodu 02...Wznowienie dziatania po -
nadnapigcia/przetezenia. dopasowaniu czestotliwosci
03...Wznowienie poprzedniej
czestotliwosci po aktywnym
dopasowaniu czestotliwosci, a
nastepnie zwolnienie do
zatrzymania i wy$wietlenie
informaciji o btedzie
b010 Liczba ponownych préb
(No. of restart OV/OC) przy blgdaph z powde{ Zakres 1-3 razy. v 3 — — _
nadnapiecia/przetezenia.
Czas oczekiwania przed
b011 ponowng prébg prz:
(Retry wait ime OV/OC) b’fedachaz pow?)du Y Zakres 0,3-100,0 sekund. v 10 - - S
nadnapiecia/przetezenia.
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Kod funkcji
(WOP)

Edycja
trybu

urucho-
mienia

Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

poczatkowe

Dane
poczatkowe
(UE)

200/400

Dane

(Chiny) Jednostki

200/400

b012 Poziom termiczny uktadow v Prad
(E.Thermal Level) | elektronicznych Ustawienie poziomu 20%-100% | | znamionowy - - A
b212 Poziom termiczny uktadéw | dla znamionowego pradu dlzgﬁsfc‘ﬁe'
elektronicznych, falownika. v modeli - - A
(E.Thermal Level-M2) drugi silnik falownika; "
b013 Charakterystyka termiczna | Wybér jednej z trzech krzywych, v
(E.Thermal Character) | uktadéw elektronicznych kody opciji: 01 - - -
Charakterystyka termiczna 00...Zredukowany moment
b213 uktadow elektronicznych obrotowy v 01
(E.Thermal Charact-M2), drugi silnik yen, 01...Staty moment obrotowy - - a
02...Dowolne ustawienie
Dowolne ustawienie
(Free E Tt;?elrﬁ]al FQ-1) termiczne uktadow Zakres od 0 do b017 Hz. v 0 — — Hz
) elektronicznych ~freq.1
Dowolne ustawienie . .
b016 termiczne ukladow Zakres od 0_,00 do liczby amperow v 0.00 - - A
(Free E.Thermal I-1) . pradu znamionowego falownika '
elektronicznych ~currentl
Dowolne ustawienie
(Free E Ti%]gnal FQ-2) termiczne uktadéw Zakres od b015 do b019 Hz. v 0 — — Hz
) elektronicznych ~freq.2
Dowolne ustawienie . .
b018 termiczne ukladow Zakres od 0_,00 do liczby amperow v 0.00 - - A
(Free E.Thermal I-2) . pradu znamionowego falownika !
elektronicznych ~current2
Dowolne ustawienie
(Free E T?\%];?nal FQ-3) termiczne uktadow Zakres od b017 do 400 Hz. v 0 — — Hz
) elektronicznych ~freq.3
Dowolne ustawienie . .
b020 termiczne uktadow Zakres od 0.,00 do liczby amperow v 0.00 - - A
(Free E.Thermal I-3) . pradu znamionowego falownika !
elektronicznych ~current3
b021 Tryb operacyjny Wybér trybu operacyjnego v
. . . I e . 01 «— «— —
(OL restrict mode) ograniczania przecigzenia podczas przecigzenia, trzy opcje,
kody opciji:
. 00...Wytgczone
Tryb operacyjny . .
b221 ograniczania przecigzenia, 01..:W+qc_zone dlalp_rzyspleszama v 01 — — -
(OL restrict mode-M2) drugi silnik i statej predkosci
02...Wiaczone tylko dla statej
predkosci
. . . - . . . Prad
b022 Poziom ograniczania Ustawienie poziomu ograniczania .
(OL restrict level) przecigzenia przeciazenia 20%—200% pradu v zna)r(nlloSnoowy - - A
Pozi - - znamionowego falownika, :
b222 0zlom ograniczania rozdzielczos¢ ustawienia to 1% Prad
(OL restrict level-M2) przecigzenia, pradu znamionowego v |znamionowy - - A
drugi silnik x 1,50
Tempo zmniejszania
b023 o . . .
(Decel.rate OL restrict) predkosciprzy Ustawienie tempa zmniejszania v 1.0 - - S
ograniczaniu przecigzenia predkosci przy wykryciu
Tempo zmniejszania przecigzenia przez falownik.
b223 predkosci przy Zakres 0,1-3000,0. Rozdzielczos¢ v
(Decel.rate OL rstr-M2) | ograniczaniu przecigzenia, | 0,1 sekundy. 10 - - S
drugi silnik
WYybor trybu operacyjnego
podczas przecigzenia, trzy opcje,
Tryb operacyjny kody Opcj
b024 . - T 00...Wytaczone
(OL restrict 2 mode) <2)gran|czan|e Preeclazeid | o1 Wigczone dla przyspieszania v 01 - - -
i statej predkosci
02...Wiaczone tylko dla statej
predkosci
Ustawienie poziomu ograniczania
19 1 0/ __ )
b025 Poziom ograniczania przeciazenia 20%-200% pradu Prad
- L znamionowego falownika, v znamionowy — — A
(OL restrict 2 level) przecigzenia 2 . s o o
rozdzielczo$¢ ustawienia to 1% x 1,50
pradu znamionowego
Ustawienie tempa zmniejszania
b026 Tempo zmniejszania predkosci przy wykryciu
predkosci 2 przy przecigzenia przez falownik. v 1,0 — — s
(Decel.rate OL 2 rstr) przeciazeniu Zakres 0,1-3000,0. Rozdzielczo$¢
0,1 sekundy.
Dwa kody opcji:
b027 Wyb6r tumienia o Wyéczz nje , o1 _ _
OC suppress select rzetezenia (OC) * -
( PP ) | przete (0€) 01...Wigczone
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Kod funkcji
(WOP)

b028
(Curnt Active F-match)

Poziom natgzenia dla
aktywnego dopasowania
czestotliwosci

Ustawienie poziomu natezenia dla
ponownego rozpoczynania
aktywnego dopasowywania
czestotliwosci, zakres od 0,2*prad
znamionowy falownika do
2,0*prad znamionowy falownika,
co 0,1 sekundy

Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu

urucho-
mienia

v Prad
znamionowy

Dane
poczatkowe
(Chiny)

200/400

Dane
poczatkowe
(UE)

200/400

Jednostki

b029
(Decel.rate act.F-match)

Tempo zmniejszania
predkosci dla aktywnego
dopasowania
czestotliwosci

Ustawienie tempa zmniejszania
predkosci przy ponownym
uruchomieniu aktywnego
dopasowania czestotliwosci,
zakres 0,1-3000,0, co 0,1
sekundy.

b030
(Start FQ act.F-match)

Czestotliwo$¢ poczatkowa
aktywnego dopasowania
czestotliwosci

Trzy kody opciji:

00...Czestotliwos¢ przy
poprzednim wytgczeniu
01...Rozpocznij od maks. Hz
02...Rozpocznij od ustawionej
czestotliwosci

b031
(Softlock select)

Wybor trybu blokady
oprogramowania

Zapobiega zmianom parametréw;
pie¢ opcji kodu:

00...Wszystkie parametry
z wyjatkiem b031 sg
blokowane po WLACZENIU
zacisku [SFT]
01...Wszystkie parametry
z wyjatkiem b031
i czestotliwosci wyjsciowe;j
FO01 sg blokowane po
WEACZENIU zacisku [SFT]
02...Wszystkie parametry
z wyjatkiem b031 sg
blokowane
03...Wszystkie parametry
z wyjatkiem b031
i czestotliwosci wyjsciowe;j
FO01 sg blokowane
10...Wysoki poziom dostepu
facznie z b031

10

01

b034
(RNT/ONT time)

Czas ostrzezenia dla
uruchomienia/WLACZENI
A zasilania

Zakres:
0:Ostrzezenie wytgczone
1-65 535 godz.

godz.

b035
(Rotation restriction)

Ograniczenie kierunku
obrotow

Trzy kody opcji:

00...Brak ograniczenia

01...0Obrot wstecz jest
ograniczony

02...0bro6t do przodu jest
ograniczony

b036
(Reduced V start)

Wyb6r uruchomienia przy
zredukowanym napieciu

Ustawienie zakresu, 0 (wytaczanie
funkgciji), 1 (ok. 4 ms) do 250 (ok. 1

s)

b037
(Display restriction)

Ograniczenie wyswietlania
kodéw funkciji

Pie¢ kodow opciji:

00...Petne wyswietlanie
01...Wyswietlanie specyficzne dla
funkgciji

03...Wyswietlenie poréwnania
danych

04...Wyswietlanie podstawowe
05...Tylko wyswietlanie na
monitorze

b038
(Initial display)

Wybor wyswietlania
poczatkowego

000...Kod funkcji wyswietlonej po
ostatnim nacisnigciu
klawisza SET.(*)
001~060...Wyswietlanie
d001~d060
201...Wyswietlanie FOO01
202...Wyswietlanie B na LCD
panelu sterowania (w
przypadku cyfrowego panelu
sterowania identyczne
Z ustawieniem ,000")

v 001
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Edycja Dane

. trybu poczat- Dane Dane
Kod funkcji -~ K poczatkowe| poczatkowe Tl
ey unerijgnic; (stag\(,jvz:rd) (Gl LI, )
200/400 200/400 200/400
Cztery kody opcji:
00...Wytaczone
01...Zmniejszanie predkosci do
zatrzymania
02...Zmniejszanie predkosci do
b050 Kont_rqlowa_ne o zatrzymania z kontrolowanym
(Ctrld decel.selecty | ZMniejszanie predkosci napigciem magistrali pragdu X 00 — — -
przy utracie mocy statego
03...Zmniejszanie predkosci do
zatrzymania z kontrolowanym
napieciem magistrali prgdu
statego, a nastepnie ponowne
uruchomienie
Poziom wyzwalacza Ustawienie napigcia magistrali
b051 napiecia magistrali pragdu pradu statego dla rozpoczecia 2200/
(DC Volt ctrid.decel) statego dla kont‘ro‘IowarlleJ operacji X a4 — — \
kontrolowanego zmniejszania predkosci. Zakres 0,0
zmniejszania predkos$ci 0,0-400,0/800,0.
Wartos¢ progowa Ustawienie poziomu zatrzymania
b052 nadnapiecia dla OV-LAD dla kontrolowanej 360,0/
(QV vl ctrid.decel) kontrolowanego operacji zmniejszania predkosci. X 720,0 - - v
zmniejszania predkosci. Zakres 0,0-400,0/800,0.
b053 Czas zrpr_ﬂejszania
(Decel time ctrld.dec) predkosci dla o Zakres 0,01-300,00 sekund. X 1,00 — — s
) kontrolowanego zwalniania
Wstepny spadek —_—
b054 czestotliwosci dla g;ézmﬁfxzé\z?tepnego spadku % 0.00 _ _ H
(FQ drop ctrld.decel) | kontrolowanego 7 ' z
L . - akres 0,00-10,00 Hz.
zmniejszania predkosci.
. Ustawienie wartosci z zakresu od
b060 Poziom maksymalnego {Poz. min. limitu (b061) +
(Windw comp [O/OI] | limitu dla komparatora e v 100. — — %
max) przedziatu (O/OI) szerokos¢ histerezy (b062) x 2} do
100%
b061 Poziom minimalnego limitu Ustawienie wartos’,_ci z zakresu od
(Windw comp [O/Ol] | dla komparatora przedziatu 0do {PO,Z,' “?aks' limitu (b060) — v 0 — — %
min) (0/01) szerokosé r_nsterezy (b062) x 2},
maksymalnie 100%
b062 Szeroko$¢ histerezy dla (L)J Zt(?\f{vlljeor;'en\?/:g OT%iztuz(a[L((ggf)L; Ed
(Windw comp [O/Ol] | komparatora przedziatu T % K v 0 — — %
hys) (0/01) poz. min. limitu (b061)}/2 % (maks.
10%)
b070 Poziom operacyjny przy Ustawienie wartosci z zakresu v .
(Discon Level) roztaczeniu O/OI 0%-100% lub ,no” (nie — ignoru;j) nie - - -
Dwa kody opcji:
b078 : : 00...WYL.
(Clear KWh data) | SKasowanie watogodzin | """\, © i STR, a potem v 00 < < :
skasuj)
b079 Wzmocnienie wyswietlania | Zakres: v 1 - -
(kWh display gain) watogodzin 1-1000
b082 Crestoflinods N Ustawtisnie (lzz?stotlilv'vqécfi | N .
zestotliwo$¢ poczatkowa poczgtkowej dla wyjscia falownika. 0,50 — — Hz
(Start Frequency) Zakres 0,01-9,99 Hz.
Ustawienie kluczowania
bo83 Czestotliwos¢ kluczowania tranzystorow mocy PWM
(Czestotliwosé p (czestotliwos$¢ przetgczania v 2,0 — — kHz
kluczowania) tranzystorow mocy wewnetrznego). Zakres
2,0-15,0 kHz.
Wybér inicjowanych danych,
cztery kody opcji:
00...Inicjowanie wytgczone
b084 Wybér tryk?u inicjoyvani_a_l 01...Czyszczenie historii bledow
(Initialize Mode) (parametrow lub historii 02...Inicjowanie wszystkich X 00 — — -
btedow) parametréw
03...Czyszczenie historii bledéw
i inicjowanie wszystkich
parametrow
Wybor domysinych wartosci
parametrow dla kraju podczas
b085 . ) inicjowania, trzy kody opciji:
(Initial data selecty | <& inicjowania 00..Tryb 0 X 00 03 o1 _
01..Tryb 1
03...Tryb 3
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Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu

Dane Dane
poczatkowe| poczatkowe
(Chiny) (UE)
200/400 200/400

Kod funkcji

) Jednostki

urucho-
mienia

Okresla statg do skalowania
b086 Wspotczynnik konwersji wyswietlanej czestotliwosci dla v 1.00 _ —
(FQ scale factor) skalowania czestotliwosci monitora dO07. Zakres ' -
0,01-99,99.
Wigczenie przycisku STOP na
panelu sterowania, trzy kody opciji:
b087 . ) 00...Wtaczone
(STOP key enable) Wiaczenie przycisku STOP o1 Za\?vsze wylaczone v 00 — — _
02...Wytaczone do celéw
zatrzymania
Wybér sposobu wznawiania pracy
falownika po anulowaniu wolnego
wybiegu silnika (FRS), dwie opcje:
00...Ponowne uruchomienie
b088 Ponowny rozruch po z0Hz v 00 — —
(Restart after FRS) zadziataniu funkcji FRS 01...Uruchom ponownie -
z czestotliwosci wykrytej
w rzeczywistej predkosci
silnika (dopasowanie
czestotliwosci)
Trzy kody opcji:
b089 Automatyczna redukcja 82 . .wly*zgzzgezalezme od pradu
(Auto.Carrier reduce) czestotliwosci kluczowania -+ WIgC: prg X 00 — — _
' tranzystoréw mocy wyjsciowego
02...Wtgczone zaleznie od
temperatury radiatora
b091 e . _ _OO...Zmniej_szenie predkosci .
ybor trybu zatrzymania i zatrzymanie 00 — — _
(Stop mode select) 01... Wolny wybieg silnika (FRS)
L 00...WSZYSTKIE parametry
b094 Ustawienie danych o s
(Initial target data) | docelowych inicjowania 01...Z wyjatkiem danych zaciskéw X 00 - - -
i komunikacji
b100 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartosci z zakresu
(Free V/F -F1) freq.1 0~b102 X 0. - - Hz
b101 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -F1) voltage.1 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b102 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -F2) freq.2 b100~b104 X 0. - - Hz
b103 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartosci z zakresu
(Free VIF -V2) voltage.2 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b104 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -F3) freq.3 b102~b106 X 0. - - Hz
b105 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -V3) voltage.3 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b106 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free VIF -F4) freq.4 b104~b108 X 0. - - Hz
b107 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free VIF -V4) voltage.4 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b108 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -F5) freq.5 b108~b110 X 0. - - Hz
b109 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -V5) voltage.5 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b110 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free VIF -F6) freq.6 b108~b112 X 0. - - Hz
b11l Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free V/F -V6) voltage.6 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
b112 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free VIF -F7) freq.7 b110~400 X 0. - - Hz
b113 Dowolne ustawienie U/F, Ustawienie wartos$ci z zakresu
(Free VIF -V7) voltage.7 0,0~300,0 V X 0,0 - - \
00...Wytaczone
01...Wiaczone
b130 W’facz_en_ie trumienia gféal\(/(\)/’féq;zone ze zwigkszaniem
przepigcia podczas . . v 00 — — -
(Over-V supp.select) zmnigjszania predkosci 03...Wtgczone ze zwigkszaniem
predkosci podczas
utrzymywania statej predkosci
i zmniejszania predkosci
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Kod funkcji
(WOP)

Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu

Dane
poczatkowe
(UE)

200/400

Dane
poczatkowe
(Chiny)

200/400

urucho- Jednostki

mienia

) - Napiecie szyny pradu statego dla
b131 P02|o_m t_iumuznla thumienia. ng)r/es: | v 360/
(Over-V supp.level) errr'ﬁ:Fel jes(;aan?; p?ézios'ci Klasa 200 V ...od 330 do 390 720 - - v
Klasa 400V ...od 660 do 780
b132 Stata t’fumieni_a _przepiecia Tempo przysp., kiedy b130=02.
(Over-V supp.const) podczas zmniejszania Ustalony zakres: 0,10~30,00 v 1,00 — — s
) predkosci sekund.
Wzmocnienie _— .
. . Wzmocnienie proporcjonalne,
b133 proporcjonalne tiumienia kiedy b130=01. Zakres: 0,00 do v 0,20 — —
(Over-V supp.P-gain) | przepiecia podczas 500 ’ T ' -
zmniejszania predkosci '
b134 Catka czasu t;“m'e”'a Czas calkowania, kiedy b130=01.
(Over-V supp.l-gain) | Przepiecla podczas Zakres: 0,0-150,0 sekund. v 10 - - S
zmniejszania predkosci
Po podtgczeniu zewnetrznego
panelu sterujacego przez port
- RS-422 wbudowany wys$wietlacz
b150 Wyswietlacz zewnetrznego jest zablokowany i pokazuje tylko
Disp.ex.ope connected) panelu sterowania jeden parametr ,d” v 001 — — _
podigczony skonfigurowany w:
001~050...Odpowiednik
d001-d050
b160 pierwszy parametr Ustaw dowolne dwa parametry ,d” v 001 - -
(1st data of d050) podwéjnego monitora w b160 i b161, aby umozliwi¢ ich B
pozniejsze monitorowanie w d050.
Dwa parametry sg przetagczane za
. pomoca klawiszy strzatek
b161 Drugi ’parametr _ w gére/w dot. v 002 - - B
(2nd data of d050) podwdjnego monitora Ustalony zakres:
001~018...0Odpowiednik
d001-d018
Dwa kody opcji:
b163 Czestotliwos¢ ustawiona 00...Ustawienie czestotliwosci
(FQ set in monitor) | w monitorowaniu wytaczone o v 01 - - -
01...Ustawienie czestotliwosci
wigczone
10 min po ostatnim nacisnigciu
przycisku wyswietlacz wraca do
Automatyczny powr6t do poczatkowego parametru
b164, o poczatkowego ustawionego przez b038. Dwa v 00 P P _
(Auto return init.disp) wyswietlania kody opcji:
00...Wylacz
01...Wiacz
Pie¢ kodow opcji:
00...Btad
Dziatanie po utracie 01...Btad po zmniejszeniu
b165 komunikaciji predkosci do zatrzymania v 02 - -
(Ex.ope comm loss act)| z zewnetrznym panelem 02...Ignorowanie -
sterowania 03...Bieg jatowy silnika (FRS)
04...Zmniejszenie predkosci do
zatrzymania
b166 Wybor odczytu/zapisu 00... Odczyt/zapis OK v 00 - -
(Data R/W select) danych 01... Chronione -
Stuzy do inicjowania na podstawie
. ) wprowadzonego parametru b084,
~ biso Wyzwalacz inicjowania b085 i b094. Dwa kody opcj: x 00 _ - B
(Initialize trigger) ™* — -
00...Inicjowanie wytgczone
01...Wykonanie inicjowania
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Tryb funkcji (grupa C)

Funkcja,C” Domysine
Edycja Dane
Kod funkgiji L poczgpke()we poczgpkiwe
(WOP) urucho- (Chiny) (UE) Jednostki
mienia | (standard) y
200/400 200/400 200/400
coo1 Wybér funkcji zacisku 00
. Funkcja wejscia [1] wejsciowego [1], 34 opcji (zob. v — — -
(Input [1] Function) nastepna sekcja) [FW]
C002 Wybér funkcji zacisku o1
(Input [2] Function) Funkcja wejscia [2] wejsciowego [2], 34 opcji (zob. v — — _
P nastepna sekcja) [RV]
C003 Wybér funkcji zacisku 02
. Funkcja wejscia [3] wejsciowego [3], 34 opcji (zob. v — — —
(Input [3] Function) nastepna sekcja) [CF1]
C004 Wybér funkcji zacisku 03
. Funkcja wejscia [4] wejsciowego [4], 34 opcji (zob. v — — —
(Input [4] Function) nastepna sekcja) [CF2]
C005 Wybér funkcji zacisku 8
(Input [5] Function) Funkcja wejscia [5] wejsciowego [5], 34 opcji (zob. v IS — — —
P nastepna sekcja) [RS]
Co11 o
(Input [1] actv. state) Stan aktywny wejscia [1] v 00 — — _
C012 .
(Input [2] actv. state) Stan aktywny wejscia [2] Wybér konwersji logicznej, dwa v 00 - - -
Cco13 e kody opcji:
v -
(Input [3] actv. state) Stan aktywny wejscia [3] 00...Zwierne [NO] 00 - -
Cc014 e i
(Input [4] actv. state) Stan aktywny wejscia [4] 01...Rozwierne [NC] v 00 — — -
C015 o
(Input [5] actv. state) Stan aktywny wejscia [5] v 00 — — _
27 programowalnych funkcji
C021 . o dostepnych dla wyj$¢ logicznych 01
(Output [11] function) Funkcja wyjscia [11] (dyskretnych) v [FAL] — — —
(patrz nastepna sekcja)
27 programowalnych funkcji
C026 Funkcja przekaznika dostepnych dla wyjs¢ logicznych v 05
(Alarm relay Function) | alarmowego (dyskretnych) [AL] - - -
(patrz nastepna sekcja)
9 programowalnych funkcji:
00...Czestotliwos¢ wyjsciowa
(PWM)
01...Natezenie wyjsciowe (PWM)
03...Czestotliwos¢ wyjsciowa
(cigg impulséw)
. : 04...Napigcie wyjsciowe (PWM)
C027 Wybor zacisku [FM] s
([FM] Function) (wyjscie PWM/impuls) 05...Moc wejsciowa (PWM) v 07 - - -
06...Wspétczynnik termicznego
obcigzenia uktadow
elektronicznych (PWM)
07...Czestotliwosé LAD (PWM)
08...Natezenie wyjsciowe (ciag
impulsow)
10... Temperatura radiatora (PWM)
. Prad z wyjsciem cyfrowego
C030 OCC)j/:‘riCé\g/izr\]/;/:rtosc monitora prgdu 1440 Hz v Prad
(Digital | Ref.) ; . Zakres 20%~200% pradu znamionowy - - A
monitorowania pradu ;
znamionowego
C031 o Wybér konwersji logicznej, dwa
(Output [11] actv.state) Stan aktywny wyjscia [11] kody opcij: v 00 - - -
C036 Stan aktywny przekaznika | 00...Zwierne [NO] v 01 - -
(Alarm RLY active state)| alarmowego 01...Rozwierne [NC] -
Dwa kody opciji:
co38 Tryb wyjsciowy 00...Podczas przyspieszania,
wykrywania niskiego zwalniania i statej predkosci v 01 — — -
(LOC out mode select) T
natezenia 01...Tylko podczas statej
predkosci
Ustaw poziom wykrywania
C039 Poziom wykrywania niskiego natezenia pradu, zakres v Prad A
(LOC out level) niskiego natezenia pradu od 0,00 do 2,00*prad znamionowy znamionowy - -
falownika
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T LRl Dane Dane
Kod funkciji AL A oczatkowe poczatkowe
(WOP) g urucho- kowe | P (Cr?iny) P (SE) Jednostki
mienia (S?fgg/‘i%rg) 200/400 200/400
Dwa kody opciji:
i R 00...Podczas przysp., zwalniania
(Overloatcjx\)/::rn mode) -(I)—r;))llr)zggiquzcgi?ftrzezenla i statej predkosci v 01 - - -
01...Tylko podczas statej
predkosci
. . Prad
Co41 Poziom ostrzegania Ustawienie poziomu sygnatu v znamirgnowy - - A
(Overload warn level) | o przecigzeniu ostrzegania o przecigzeniu X115
Coal 0%—200% (od O do dwukrotnej 5 Yd
. . ] . ra
Overaadwan | Folemosegene | waroelpracznamonoueqo | it |||
level-M2) P a - drug x 1,15
Ustawienie wartosci progowej
- . . ustawienia osiggniecia
C042 g:timﬁiwgé%si'ggama czestotliwosci dla czestotliwosci v 0.00
(FQ arrive accel.1) zwei kazania bredkosci wyjsciowej podczas zwiekszania ' - - Hz
¢ pre predkosci.
Zakres 0,00-400,00 Hz.
Ustawienie wartosci progowe;j
_— . . ustawienia osiggniecia
C043 UstaW|e_n|e osiagania czestotliwosci dla czestotliwosci
- czestotliwosci dla e s : v 0,00 — — Hz
(FQ arrive decel.1) Zmmieiszania predkosci wyjsciowej podczas zmniejszania '
! pre predkosci.
Zakres 0,00-400,00 Hz.
Ustawienie dopuszczalnego
co44 poziomu btedu petli PID (warto$¢
(PID deviation) Poziom odchylenia PID bezwzgledna), nastawa (SP) — v 3,0 — — %
zmienna procesowa (PV), zakres
0,0%-100%
Wyjscie PID FBV (kontrola | Gdy zmienna procesowa PV
C052 wartosci sprzezenia przekracza te wartos¢, petla PID
(PID FBV high limit) zwrotnego) wylgcza wyjscie drugiego stopnia v 1000 - - %
wysoki limit PID, zakres 0,0%—100%
Wyjscie PID FBV (kontrola | Gdy zmienna procesowa PV
C053 wartosci sprzezenia spada ponizej tej wartoéci, petla v 0.0 o
(PID FBV low limit) zwrotnego) PID wigcza wyjscie drugiego ' - - %
niski limit stopnia PID, zakres 0,0%-100%
C061 rozpm ostrzezenia . Ustaw zakres od 0 do 100%
. ermicznego dla uktadow - . v 90 — — %
(E.Thermal warning) elektronicznych Ustawienie 0 oznacza wytgczenie.
C063 Poziom detekcji predkosci
(OHz detection level) zerowe] Zakres od 0,00 do 100,00 Hz v 0,00 — — Hz
Co064 Ostrzezenie o przegrzaniu | Zakres: .
(Heatsink warning) radiatora 0-110°C v 100. - - C
C070 . 00...0OPE
(Comm.Select) Wybér OPE/Modbus 01 Modbus X 00 — — _
Cztery kody opcji:
co71 Sovbkodé k i 04...4800 b/s .
(Comm.baud rate) zybkosé komunikaciji 05...9 600 b/s 05 — — b/s
06...19 200 b/s
07...38 400 b/s
C072 - Ustawienie adresu falownika
(Modbus address) Adres sieci Modbus w sieci. Zakres 1-247. v 1 - - -
Trzy kody opcji:
Co74 i " 00...Bez parzystosci
(Parity) Parzystos¢ komunikacji 01.. Parzystosé v 00 — — -
02...Nieparzystos¢
Dwa kody opcji:
co75 - cton Komunikaci ¥ 2Pd v
(Stop bit) Bit stop komunikaciji 01...1 bit 1 — — _
02...2 bity
Wybér reakcji falownika na btad
komunikaciji.
Pie¢ opciji:
00...Btad
co76 ) - 01...Zmniejszanie predkosci do
(Comm.error mode) Wybér btedu komunikaciji zatrzymania i btad v 02 — — -
’ 02...Wytacz
03...Zatrzymanie z wolnego
wybiegu
04...Zmniejszenie predkosci do
zatrzymania
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Dane
poczat-
kowe
(standard)
200/400

Edycja
trybu

Dane Dane
poczatkowe poczatkowe
(Chiny) (UE)
200/400 200/400

Kod funkciji

(WOP) Jednostki

urucho-
mienia

Cco77
(Comm.timeout)

Limit czasu dla btedu
komunikaciji

Ustawienie okresu licznika czujki
komunikaciji.

Zakres 0,00-99,99 sekund.
0,00= wytgczone

0,00

Co78
(Comm.wait time)

Czas oczekiwania na
odpowiedz

Czas, przez ktéry falownik
oczekuje przed otrzymaniem
wystanego komunikatu.
Zakres 0—1000 milisekund.

Cco81
([O/O1] input adj.)

Kalibracja rozpietosci
wejscia O/Ol

Wspdtczynnik skali miedzy
zewnetrznym sterowaniem
czestotliwoscig na zaciskach
L-O/Ol (wejscie
napieciowe/prgdowe) a wyjéciem
czestotliwosci.

Zakres 0,0-200,0%.

100,0

C091
(Debug mode select)

Dostep do trybu
debugowania *

Wyswietlanie parametrow
debugowania.
Dwa kody opcji:

00...Wytacz

01...Wiacz
<Nieustawione>

(Do uzytku fabrycznego)

00

C101
(UP/DWN memory
mode)

Wybor trybu pamiegci
gora/dét

Kontrolowanie punktu nastawy
predkosci dla falownika po
wytgczeniu i ponownym wigczeniu
zasilania.

Dwa kody opcji:

00...Wyczys¢ ostatnig
czestotliwosé (powrét do
czestotliwosci domysinej
F001)

01...Zachowaj ostatnig
czestotliwos$¢ ustawiong przez
UP/DOWN

00

C102
(Reset mode select)

Wyb6r resetowania

Okresla reakcje na wejscie
resetowania [RS].
Trzy kody opcji:

00...Anuluj stan btedu przy
przejsciu sygnatu
WEACZENIA wejscia;
zatrzymaj falownik, jezeli jest
w trybie uruchomienia

01...Anuluj stan btedu przy
przejsciu sygnatu
WYLACZENIA; zatrzymaj
falownik, jezeli jest w trybie
uruchomienia

02...Anuluj stan btedu przy
przejsciu WLACZENIA
wejscia, bez efektu w trybie
uruchomienia

00

C103
(Restart after reset)

Tryb ponownego
uruchamiania po resecie

Okresla tryb ponownego
uruchomienia po zresetowaniu,
dwa kody opciji:

00...Rozpocznij od 0 Hz
01...Rozpocznij od dopasowania
czestotliwosci

00

C104
(UP/DWN clear mode)

Tryb kasowania UP/DWN

Wartos¢ ustawiona czestotliwosci

po wystaniu sygnatu UDC do

zacisku wejsciowego, dwa kody

opcji:

00...0 Hz

01...Ustawienie oryginalne (w
pamieci przy wtgczaniu
zasilania)

00

C105
(FM gain adjust)

Regulacja wzmocnienia
FM

Zakres od 50 do 200%

100.

C130
(Qutput [11] ON delay)

Opodznienie wigczenia
wyjscia [11]

C131
(Output [11] OFF delay)

Opédznienie wytgczenia
wyjscia [11]

Zakres 0,0-100,0 sekund.

0,0

0,0

C140
(Alarm-RLY ON delay)

Opdznienie wiagczenia
wyjscia przekaznikowego

Zakres 0,0-100,0 sekund.

DN NI B N BN

0,0
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Edycja Dane
trybu poczat-

Dane Dane
poczatkowe poczatkowe
(Chiny) (UE)

Kod funkciji

(WOP) Jednostki

urucho- kowe
mienia | (standard)

200/400

200/400 200/400

(Alarm-RLY OFF delay)| wyjscia przekaznikowego ' - - S
C142 Argument operacji A Wszystkie programowalne funkcje v 00 - -
(Log.out 1 operand A) | wyjscia logicznego 1 dostepne dla wyjsc¢ logicznych B
C143 Argument operacji B (dyskretnych) z wyjatkiem LOG1, v
(Log.out 1 operand B) | wyjscia logicznego 1 zwierne 00 - - B
Stosuje funkcje logiczng w celu
obliczania stanu wyjscia [LOG].
C144 ) Trzy opcje:
(Log.out 1 operator) Logic output 1 operator 00...[LOG] =AAND B v 00 — — -
01...[LOG]=AORB
02...[LOG] =AXOR B
C151 Wybér czutosci przycisku 0-250/no v
(Button sens.) Y przy 10 - - -
C152 Wybodr czutosci
(Scroll sens.) przewijania 1-20 v 10 - - -
C155 Wykrywanie usterki 00...WYL.
(Ground fault set) uziemienia 01...Wt. v 01 - - -
C157 Wykrywanie utraty fazy 00...WYL.
(Out phase-loss set) | wyjsciowej 01...Wt. v 00 - - -
C160 L
(Input [1] resp.time) Czas reakcji wejscia [1] v 1. — — —
c161 Czas reakcji wejscia [2] v 1 — —
(Input [2] resp.time) 1 wej Ustawia czas reakcji dla kazdego : B
C162 Czas reakji wejscia [3] zacisku wejscia, zakres: v
(Input [3] resp.time) i wey od 0.(x 2 [ms]) do 200.(x 2 [ms]) 1 - - -
C163 R (0 do 400 [ms])
(Input [4] resp.time) Czas reakcji wejscia [4] v 1. — — —
C164 L
(Input [5] resp.time) Czas reakcji wejscia [5] v 1. — — —
C169 Czas ustalania predkosci
(Multi-spd determ.time) w trybie wielu ustawien Zakres od 0 do 200. (x 10 ms) v 0. — — ms
P ) predkosci
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Tabela podsumowania funkcji wejs¢ — W tej tabeli uwzgledniono podstawowe informacje dotyczace funkgciji
wszystkich 34 wejs¢ programowalnych. Szczegotowy opis tych funkcji, zwigzanych parametrow i ustawien

oraz przyktady diagramoéw potgczen zamieszczono w instrukciji obstugi.

Tabela podsumowania funkcji wejs¢

bR | e Nazwa funkcji Opis
opciji zacisku
00 W Uruchomienie DO _ Wk Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do przodu
PRZODU/zatrzymanie | WYL. Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
o1 RV Praca do . WE. Falown?k w tryb?e pracy, silni!( prgcgje do tytu '
tytu/Zatrzymanie WYL. Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
Wybér jednego WHE. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 1
02 CF1*1 ZBiltJ%ta(‘LWISe;) predkosci WYL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 0
Wybér jednego WHE. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 1
03 CF2 ZBiltJitaW'en predkosc WYL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0
Wybér jednego Wk Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 1
04 CF3 zBilthéta(lmgg)predkosm WYL. Binarnie zakodowany wybdr predkosci, bit 2, logiczne 0
W Falownik w trybie uruchomienia, wyjscie do silnika dziata z czestotliwo$cig
06 JG Bieg prébny ) parametru biegu prébnego
WYL. Falownik w trybie zatrzymania
07 DB Zewnetrzne hamowanie | WL. Hamowanie prgdem statym zostanie zastosowane podczas zwalniania
pradem statym WYL. Hamowanie prgdem statym nie zostanie zastosowane
W Falownik uzywa parametrow drugiego silnika do generowania wyjscia
08 SET Ustawienie (yvyb(’)r) _ ) czestotliwosci dla silnika
danych drugiego silnika WYL Falownik uzywa parametréw pierwszego (gtéwnego) silnika do generowania
) wyjscia czestotliwosci dla silnika
2-stopniowe WL. Wyjscie czestotliwosci uzywa wartosci przyspieszenia i zwalniania 2. stopnia
09 2CH przyspieszanie WYL Wyjscie czestotliwosci uzywa standardowych warto$ci przyspieszenia
i zwalnianie ) i zwalniania
W Powoduje WYLACZENIE wyjscia, co pozwala na wolny wybieg silnika do
11 FRS Wolny wybieg ) zatrzymania
WYL Wyjscie dziata normalnie, wiec kontrolowane zwalnianie zatrzymuije silnik
WE Po przypisaniu przej$¢ wejsé z wyt. na wi. falownik blokuje zdarzenie btedu
) i wyswietla E 12
12 EXT Blad zewnetrzny WYL Brak zdarzenia btedu dla przejscia z wt. do wyt., zarejestrowane zdarzenia
) btedu pozostang w historii az do zresetowania
Zabezpieczenie przed | WE. Po ‘w’fac’ze.n.iu ;asilania falownik nie wznowi dziatania polecenia uruchomienia
13 usp nienadzorowanym (najczesciej uzywane w USA).
[ Po wtgczeniu zasilania falownik wznowi dziatanie polecenia uruchomienia,
uruchomieniem WYL. i o
ktore byto aktywne przed utratg zasilania.
Panel sterowania i zdalne urzadzenia programujace nie mogg zmienia¢
15 SFT g;l)?(lgz?aamowania WE. parametrow
WYL. Parametry moga by¢ edytowane i zapisywane
W Warunek btedu jest resetowany, wyj$cie silnika zostaje wytgczone, a
18 RS Resetowanie falownika ) resetowanie wigczania zasilania jest zapewnione
WYL. Standardowa praca po wigczeniu zasilania
Start Wk Rozpoczecie obracania silnika
20 STA gngfzrgvz dowy) WYL Brak zmiany obecnego stanu silnika
Zatrzymanie Wk Zatrzymanie obracania silnika
21 STP gngfzrgvz dowy) WYL. Brak zmiany obecnego stanu silnika
Wyb6r kierunku obrotéw silnika: ON = FWD (do przodu). Podczas pracy
FWD, REV WEL. silnika zmiana F/R spowoduje zwalnianie, po ktérym nastgpi zmiana
22 FIR (interfejs kierunku.
3-przewodowy) WYL Wybér kierunku obrotéw silnika: OFF = REV (do tytu). Podczas pracy silnika
) zmiana F/R spowoduje zwalnianie, po ktérym nastgpi zmiana kierunku.
WE Tymczasowo wytgcza sterowanie petlg PID. Wyjscie falownika wylacza sie,
. ) gdy wigczenie PID jest aktywne (RO7 =0 )
23 PID Wytaczenie PID WYL Nie ma wptywu na dziatanie petli PID, ktéry dziata normalnie, jesli wigczenie
) PID jest aktywne (RO7 =0 1)
. Resetuje regulator petli PID. Gtéwna konsekwencja polega na wymuszeniu
24 PIDC gtlelgowanle regulatora WE. zerowej sumy integratora
WYL, Bez wptywu na regulator PID
Funkcja zdalnej kontroli | Wk. Przyspiesza (zwieksza czestotliwo$¢ wyjscia) silnik z biezacej czestotliwosci
27 up | UP (wgodre)
(potencjometr WYL. Normalne funkcjonowanie wyjscia do silnika
predkosci silnika)
Funkcja zdalnej kontroli | WL. Zwalnia (zmniejsza czestotliwo$¢ wyjscia) silnik z biezgcej czestotliwosci
28 pwN | Down (w gore)
(potencjometr WYL. Normalne funkcjonowanie wyjscia do silnika

predkosci silnika)
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Tabela podsumowania funkcji wejs¢

Kod

Symbol

- . Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
Kasuje pamie¢ czestotliwosci UP/DWN, wymuszajac ich wyréwnanie do
Zdalne kasowanie WEL. ustawionego parametru czestotliwosci FO01. Ustawienie L 10 | musi zostaé
29 ubC ) X ; L
danych sterowania okreslone = 010, aby ta funkcja mogta dziata¢.
WYL. Pamiec¢ czestotliwosci UP/DWN nie jest zmieniana
WE. Wymusza, aby zrédto ustawienia czestotliwosci wyjscia RO0 i zrédto
31 OPE Sterowanie przez polecenia uruchomienia RO02 pochodzito z cyfrowego panelu sterowania.
operatora WYL Uzywane jest zrodto czestotliwosci wyjscia ustawione przez A0 ! i zrodto
' polecenia uruchomienia ustawione przez ADOZ
Wybor jednego WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 1
82 SF1 é;gﬁg‘:%ﬁfﬁkosm WYL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0
Wybor jednego WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 1
33 SF2 é;ztraa\g:r;)i%e; kosc WYL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 0
Wybor jednego WL Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 1
34 SF3 é;ggﬁ'g%ﬁfg kosc WYL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 0
Zmiana zrodta Wk Wykonaj ograniczenie przecigzenia
39 OLR ograniczenia
przeciazenia WYL. Normalna praca
W’faczer_ﬂe B WE. Dodanie A 5 (dodanie czestotliwosci) wartosci do czestotliwosci wyjsciowej
50 ADD gizsatvc\)/’;“r\?ilgiclIDD WYL. Bez dodawania wartosci A 145 do czestotliwosci wyjsciowej
W Wymuszenie uzycia przez falownik zaciskéw wejsciowych dla zrodet
Wymuszenie trybu ) sterowania czestotliwosci wyjsciowej i polecenia uruchomienia
51 F-T™M ) ; e -
zacisku WYL Uzywane jest zrodto czestotliwosci wyjscia ustawione przez A0 ! i zrodto
polecenia uruchomienia ustawione przez A002
53 KHC Kasowani_e danych dot. | WL Kasowanie danych dot. watogodzin
watogodzin WYL. Brak dziatania
Wstrzymanie polecenia | WE. Polecenie analogowe jest wstrzymane
65 AHD - -
analogowego WYL. Polecenie analogowe nie jest wstrzymane
83 HLD Utrzymanie WL Utrzymanie biezgcej czestotliwosci wyjsciowej
czestotliwosci WYL. Bez zachowywania
wyjsciowej
84 ROK Zezwolenie na WL Pozwolenie dla polecenia pracy
wykonanie polecenia WYL. Brak pozwolenia na polecenie pracy
Run (praca)
86 DISP Ograniczenie WE. Pokazany jest tylko parametr skonfigurowany w b038
wyswietlania WYL. | Wszystkie monitory mogg zostaé pokazane
nie no Brak funkcji WL (wejscie ignorowane)
WYL (wejscie ignorowane)
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Tabela podsumowania funkcji wyjsé — W tej tabeli uwzgledniono podstawowe informacje dotyczgce
wszystkich funkcji wyjs$¢ logicznych (zaciski [11] i[AL]). Szczegdtowy opis tych funkcji, zwigzanych
parametréw i ustawien oraz przyktady diagramoéw potgczen zamieszczono w instrukcji obstugi.

Tabela podsumowania funkcji wyjsé
Koq_ SymbOI Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
00 RUN Sygnat pracy Wk Po przetgczeniu falownika do trybu uruchomienia
WYL. Po przetgczeniu falownika do trybu zatrzymania
01 FAl Typ osiagniecia Wi. Gdy wyjscie do silnika pracuje z ustawiong czestotliwoscig
czestotliwosci 1 — stata WYL Gdy sygnat wyjsciowy dla silnika jest WYLACZONY albo trwa zwigkszanie lub
predkos¢ ' zmniejszanie predkosci
02 FA2 Typ nadejscia WE Gdy wyjscie do silnika jest réwne lub wyzsze od ustawionej czestotliwosci,
czestotliwosci 2 — ' nawet w trakcie przyspieszania (£042) lub zwalniania (C043)
nadmierna WYL Gdy wyjscie do silnika jest WYLACZONE lub na poziomie nizszym niz
czestotliwosé : ustawiona czestotliwosé
03 oL Sygnz'a’f o W Gdy prad wyjsciowy jest wiekszy niz ustawiona warto$¢ progowa (C04 1) dla
wczesniejszego ) sygnatu przecigzenia
ostrzezenia WYL Gdy prad wyjsciowy jest mniejszy niz ustawiona warto$¢ progowa dla sygnatu
0 przecigzeniu 1 : odchylenia
04 oD Odchylenie wyjsciowe WE Gdy btad PID jest wiekszy niz ustawiona warto$¢ progowa dla sygnatu
dla kontroli PID ) odchylenia
WYL Gdy b’fqd_PID jest mniejszy niz ustawiona wartos¢ progowa dla sygnatu
odchylenia
05 AL Sygnat alarmu Wk Gdy wystgpit sygnat alarmu i nie zostat skasowany
WYL. Gdy nie wystgpit alarm od ostatniego skasowania alarméw
06 FA3 Typ osiagniecia WE Gdy wyjscie do silnika dziata z ustawiong czestotliwoscig podczas
czestotliwosci 3 — ) przyspieszania (C042) i zwalniania (CO43).
ustawio_na B WYL Gdy wyjscie do silnika jest WYLACZONE lub na poziomie innym niz ustawiona
czestotliwosc ) czestotliwosé
09 uv Spadek napiecia WE. Nastgpit spadek napiecia falownika
WYL Nie nastgpit spadek napiecia falownika
11 RNT Uptyniecie czasu pracy | WE. Catkowity czas uruchomienia falownika przekracza okreslong warto$¢
WYL. Catkowity czas pracy falownika nie przekracza okreslonej wartosci
12 ONT Uptyniecie czasu Wi. Catkowity czas wigczenia zasilania falownika przekracza okreslong warto$¢
wigczenia zasilania WYL Catkowity czas witaczenia zasilania falownika nie przekracza okreslonej
) wartosci
13 THM Ostrzezenie termiczne WE Skumulowana liczba pomiaréw temperatury przekracza ustawiong warto$¢
) parametru £06 |
Skumulowana liczba pomiaréw temperatury nie przekracza ustawionej
WYL. -
wartosci parametru £06 !
21 ZS Sygnat wykrywania WE. Czestotliwos¢ wyjsciowa jest nizsza niz prog okreslony w parametrze 063
predkosci zero Hz WYL. | Czestotliwo$é wyjsciowa jest wyZsza niz prog okreslony w parametrze £063
27 ODc Wykrycie odtgczenia WE. Gdy wartos¢ wejsciowa [O] < ustawienie parametru b070 (wykryto utrate
analogowego wejscia ) sygnatu)
napiecia WYL Gdy nie wykryto utraty sygnatu
31 FBV Wyjscie drugiego Przejscia do stanu wigczenia, gdy falownik dziata w trybie uruchomienia, a
stopnia PID Wt. warto$¢ zmiennej procesowej (PV) PID jest mniejsza niz dolny limit informaciji
zwrotnej (CO53)
Przejscia do stanu wylgczenia, gdy warto$¢ zmiennej procesowe (PV) PID
WYL przekracza gorny limit PID (C052) i przejécia do stanu wytgczenia, gdy falownik
przejdzie z trybu pracy do trybu zatrzymania
32 NDc Wykrycie odtgczenia WE. Gdy uptynat limit licznika czujki komunikacji (okres zdefiniowany w parametrze
sieci ' o
WYL Gdy licznik czujniki komunikacji nie zgtasza alarmu w trakcie regularnej
) komunikaciji
33 LOG Funkcja wyjscia WEL. Gdy operacja logiczna okreslona przez parametr L 143 ma wynik logiczny ,1”
logicznego 1 WYL. Gdy operacja logiczna okreslona przez parametr £ 43 ma wynik logiczny ,0”
41 FR Sygnat styku Wt Do falownika wystano polecenie FW lub RV
uruchamiania WYL Do falownika nie wystano polecenia FW ani RV lub wystano oba
42 OHF OstrzeZenie' Wt Temperatura radiatora przekracza okreslong warto$¢ (COBY)
?azir;fogr;zamu WYL Temperatura radiatora nie przekracza okreslonej wartosci (COBY)
43 LOC Wykrywanie niskiego | Wk. Natezenie pradu silnika jest nizsze niz okreslona wartos¢ (C039)
obcigzenia WYL, Natezenie pradu silnika nie jest nizsze niz okreslona warto$é (C039)
50 IRDY Sygna’f_ gotowosci WE. Falownik moze odebra¢ polecenie pracy
falownika WYL. Falownik nie moze odebra¢ polecenia pracy
Wk Falownik napedza silnik przy kierunku obrotéw do przodu
51 FWR Obroty do przodu WYL Falownik nie napedza silnika przy kierunku obrotéw do przodu
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Tabela podsumowania funkcji wyj$¢

Koq_ SymbOI Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
Wk. Falownik napedza silnik przy kierunku obrotéw do tytu
52 RVR Obroty do tyiu WYL. Falownik nie napedza silnika przy kierunku obrotéw do tytu
53 MIA Sygnat powaznej WE. Falownik zgtosit btad i wystgpita powazna awaria
awarii WYL. Falownik dziata prawidtowo lub nie zgtosit btedu powaznej awarii
Komparator przedziatu | WE. W;;tg;(;gr\;valogowego wejscia napiecia jest w przedziale komparatora
54 WCO analogowego wejscia B V oo Py -
e Wartos¢ analogowego wejscia napiecia jest poza przedziatem komparatora
napiecia WYL. .
przedziatow
Zrédto polecenia WE. Polecenie sterowania czestotliwoscig zostato wystane z panelu sterowania
58 FREF P - ” P A -
czestotliwosci WYL. Polecenie sterowania czestotliwoscig nie zostato wystane z panelu sterowania
zrodto polecenia Run | Wkt Polecenie pracy zostato wystane z panelu sterowania
59 REF - : -
(praca) WYL. Polecenie pracy nie zostato wystane z panelu sterowania
. - WL Wybierany jest 2. silnik
60 | SETM | Wybor2 silnika WVYE. | Nie jest wybierany 2. silnik
no no Nieuzywane WE. .
Y WYL -
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Tryb funkcji (grupa H)

Funkcja ,H" Domyslne
Dane
dycjatrybu poczat- Dane Dane
Kod funkgciji urucho- kowe | poczatkowe poczatkowe Jednostki
(WOP) mienia (stan- (Chiny) (UE)
dard) 200/400 200/400
200/400
HO03 - Okres-
(Motor capacity) Moc silnika X lone — — kw
Dwanascie opciji: przez
0,10/0,20/0,40/0,55/0,75/1,10/1,50/ moc
H203 Moc silnika, 2,20/3,00/3,70/4,00/5,50 X kazdego - - KW
(Motor capacity-M2) drugi silnik modelu
falownika,
H004 Ustawienie biegunéw .
(Motor poles) silnika Piot opdii X 4 < < bieguny
H204 U_stgwienie biegunow 2/4/6/8 ’
(Motor poles-M2) S|In|k_a,_ . X 4 - — bieguny
drugi silnik
HO06 Stata stabilizaciji silnika v 100 — —
(M.stabil.const) Stata silnika (ustawiona : -
H206 S fabrycznie).
(M.stabil. ita’fa_ stabilizacji silnika, Zakres 0-255. v 100. — — -
const-M2) rugi silnik
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9 Komunikacja Modbus

9.1 Podlaczanie falownika do magistrali Modbus

Podczas komunikacji Modbus uzywane sg nastepujace koncowki ztgcza RJ45.
Zigcze RJ45 jest uzywane do obstugi zewnetrznego panelu sterowania i komunikacji Modbus.

Nr Symbol Opi
koncowki: sygnatu pIS

1 DC+5V Dla panelu sterowania. Nie podigczac.

2 — Dla panelu sterowania. Nie podtgczac.

3 — Dla panelu sterowania. Nie podigczac.

4 SG(GND) Uziemienie sygnatu

5 SP Dodatni biegun wysytania danych

6 SN Ujemny biegun wysytania danych

7 (GND) Dla panelu sterowania. Nie podtgczaé.

8 — Nieuzywane. Nie podtgczaé. X\
IJgsLelo
Z ZununuwwzZzz
55zv05506
T O T T ©
88 28:3¢
S & OS5 8
S R 88 R
2 8 288

Nalezy podigczy¢ kazdy falownik rownolegle zgodnie z ponizszym diagramem.

Urzgdzenie hosta
(Master)

SG - +

\
\/
VvV V7

[spsn] L |
NE-S1 (nr n)

\ ]
WAV

SP SN ML

\ /
\[\/
V v

[sp]sn] L |
NE-S1 (nr 3)

\ /
\/ ]

Vv V
[sp]sNn] L |
NE-S1 (nr 2)

Terminatory
100 Q

NE-S1 (nr 1)

Komunikacja moze by¢ niestabilna zaleznie od typu kabla, stanu przewoddw i otoczenia falownika. W takim wypadku nalezy
zastosowac nastepujgce srodki zaradcze:

— Nie uzywaj wbudowanego terminatora w falowniku i zainstaluj terminatory zgodne z charakterystyka impedancji kabla na obu
zakonhczeniach kabla komunikacyjnego. (Wartosé rezystanciji wbudowanego terminatora falownika wynosi 100 Q).

— Podigcz uziemienie sygnatu poszczegoélnych falownikéw do uziemienia urzadzenia zewnetrznego (urzgdzenie nadrzedne
typu master).

— Zmniejsz szybkos¢ komunikacji (C071).

— Zainstaluj wzmachiak.

Uwaga:
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9.2 Procedura konfiguracji Modbus

1.

Przefgczanie z trybu ,zewnetrznego panelu sterowania” do ,komunikacji Modbus”

1) Wybierz parametry zwigzane z komunikacjg Modbus (zob. tabele na nastepnej stronie) przy uzyciu dedykowanego panelu
sterowania ,NES1-OP”, opcjonalnego panelu sterowania ,OPE-S/SR/SBK/SRmini/WOP” lub narzedzia komputerowego
,ProDriveNext".

2) Wytacz zasilanie falownika i odigcz kabel zewnetrznego panelu sterowania lub oprogramowania ProDriveNext.

3) Zdejmij ostone przednia.

4) Przesun przetacznik komunikacji RS485/panelu sterowania (SW5) do potozenia RS485 (WLACZONY, po lewej stronie).

5) Jezeli niezbedny jest wbudowany terminator, ustaw odpowiedni przetgcznik (SW4) w potozeniu WLACZONE (po prawe;j stronie).

6) Zainstaluj ostone przednia.

7) Podtgcz kabel Modbus do ztgcza RJ45.

8) Wigcz zasilanie falownika, aby rozpoczg¢ komunikacje Modbus.

2. Przefgczanie z trybu ,komunikacji Modbus” do ,zewnetrznego panelu sterowania”

1) Wytacz zasilanie falownika i odtgcz kabel komunikacyjny.

2) Zdejmij ostone przednia.

3) Przesun przetgcznik komunikacji RS485/panelu sterowania (SW5) do potozenia WLACZONE (po prawej stronie).

4) Przymocuj ostone przednia.

5) Podtgcz kabel opcjonalnego panelu sterowania lub oprogramowania ProDriveNext itd.

6) Wiacz zasilanie falownika po nacisnigciu i przytrzymaniu przycisku URUCHOM/STOP/RESET przez pig¢ (5) sekund.

7) Komunikacja falownika z zewnetrznym panelem sterowania zostanie tymczasowo wtaczona. Zmien ustawienie parametru C070
z 01 (Modbus) na 00 (OPE).

8) Wytacz i wigcz zasilanie ponownie, aby przygotowac opcjonalny panel sterowania do uzycia.

Uwaga: Dedykowany panel sterowania (NES1-OP) jest dostepny nawet po wybraniu komunikacji Modbus.

Przetgcznik SW4 dla terminatora

WYL, °l we
(domysine) @] '

—Sekcja 5.4

‘ = Przetgcznik SW5 dla RS485/0PE

- o} ) ¢
©r OPE
..j_ —Sekcja 5.4

RI=i=I=S=]

(Po zdjeciu ostony przedniej)
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9.3 Podsumowanie parametréw zwiazanych z komunikacja Modbus
Konfiguracja parametréw falownika — Kilka ustawien falownika jest zwigzanych z komunikacjg Modbus. W ponizszej tabeli
zamieszczono odpowiednie informacje. W kolumnie Wymagane wyrdzniono parametry, ktére nalezy koniecznie prawidtowo
skonfigurowac¢, aby umozliwi¢ komunikacje. Konieczne moze by¢ skorzystanie z dokumentacji komputera w celu dopasowania
niektorych ustawien.

Kod

funkciji
A001 | Zrédto sterowania czestotliwoscig 00...Potencjometr na panelu sterowania

01...Zacisk uktadu sterowania

v 02...Ustawienie funkcji FO01

03...Wejscie sieci Modbus

10...Wynik funkcji obliczeniowej

A002 | Zrédto polecenia Run (praca) 01...Zacisk uktadu sterowania

v 02...Przycisk Uruchom na wbudowanym lub

cyfrowym panelu sterowania

03...Wejscie sieci Modbus

C070 | Wybdr OPE/Modbus v 00... Panel sterowania

01....Modbus-RTU

CO071 | Szybkos$¢ komunikaciji 04...4800 b/s

v 05 9600 b/s

06 19200 b/s

07...38 400 b/s

C072 | Adres sieci Modbus v Adres sieciowy z zakresu 1-247.

C074 | Parzysto$¢ komunikaciji 00...Bez parzystosci
v 01...Parzystosé
02...Nieparzystosé
CO075 | Bit stop komunikacji v Zakres 1 lub 2.

C076 | Wybor btedu komunikacji 00...Btad (kod btedu E60)

01...Zmniejszanie predkosci do zatrzymania
i btad

02...Wytacz

03...Zatrzymanie z wolnego wybiegu

04...Zmniejszanie predkosci do zatrzymania

COQ77 | Limit czasu dla btedu komunikac;ji Licznik czasu czujki komunikacji.

Zakres 0,00-99,99 sekundy.

C078 | Czas oczekiwania na odpowiedz Czas, przez ktéry falownik oczekuje przed

v wystaniem otrzymanego komunikatu.

Zakres 0—1000 ms.

Nazwa Wymagane Ustawienia

Uwaga: Po zmianie powyzszych parametrow nalezy wytgczyc¢ i ponownie wigczyé zasilanie falownika w celu uwzglednienia
nowych ustawien parametréw.
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9. 4 Lista potaczen Modbus

W ponizszych tabelach uwzgledniono podstawowe potgczenia dla interfejsu sieciowego falownika. Ponizej zamieszczono opis
tabel.

o Nr polaczenia — Sieciowe przesuniecie adresu rejestru potaczenia. Dane potgczenia sg wartoscig jednobitowg (binarng).
o Element — Nazwa funkcjonalna potaczenia

e R/W — Dostep w trybie tylko do odczytu (R) lub odczytu/zapisu (R/W) mozna uzyska¢ do danych falownika

e Ustawienie — Opis stanéw sygnatu w poszczegolnych potgczeniach

Nr potg-

czenia Element R/IW Ustawienie

0000h [ Nieuzywane - (Niedostepne)

0001h [ Polecenie operacyjne R/W 1: Uruchom, O: Stop (prawidtowe wéwczas, gdy A002/A202 = 03)

0002h Polecenie kierunku obrotéw RIW 1: Obrét wstecz, 0: Obrét do przodu (prawidtowe wéwczas, gdy
A002/A202 = 03)

0003h [ Btad zewnetrzny (EXT) R/W 1: Biad

0004h | Resetowanie btedu (RS) R/W 1: Reset

0005h [ (zarezerwowane) - -
0006h [ (zarezerwowane) -

0007h [ Zacisk wejscia programowalnego [1] R/W 1: WE., 0: WYL. (*1)

0008h [ Zacisk wejscia programowalnego [2] R/W 1: WE., 0: WYL. (*1)

0009h [ Zacisk wejscia programowalnego [3] R/W 1: WE., 0: WYL. (*1)

000Ah | Zacisk wejscia programowalnego [4] R/W 1: WE., 0: WYL. (*1)

000Bh | Zacisk wej$cia programowalnego [5] R/W 1: WE., 0: WYL. (*1)

000Ch- | (zarezerwowane)

000Eh ) )

000Fh | Stan operacji R 1: Uruchom, O: Stop (zwigzane z ,d003")

0010h [ Kierunek obrotu R 1: Obroét wstecz, 0: Obrot do przodu (zwigzane z ,,d003")
0011h | Gotowos$¢ falownika (IRDY) R 1: Gotowy, O: Niegotowy (odpowiednik potgczenia nr 0045h)

0012h [ (zarezerwowane)

0013h [ URUCHOM (uruchomienie) R 1: WE., 0: WYL,

0014h [ FA1 (osiagnieto statg predkos¢) R 1: WE., 0: WYL.

0015h | FA2 (przekroczenie zadanej R | 1:we, 0: Wyt
czestotliwosci)

0016h al)_)(sygnai wzrastania przecigzenia R 1: WE., 0: WYL

0017h SIDD)(odchernie wyjsciowe dla kontroli R 1: WL 0: WYL.

0018h [ AL (sygnat alarmu) R 1: WE., 0: WYL,

oo1oh | FA3 (osiagniecie zadanej R | 1w, 0:wyt.
czestotliwosci)

001Ah | (zarezerwowane) - -

001Bh | (zarezerwowane) - -

001Ch [ UV (podnapiecie) R 1: WE., 0: WYL.

001Dh | (zarezerwowane) - -

001Eh | RNT (koniec czasu operacji) R 1: WE., 0: WYL.

001Fh ONT (koniec czasu podtgczenia R 1: WL 0: WYL.
dodatku)

0020h [ THM (sygnat alarmu termicznego) R 1: WE., 0: WYL.

0021h- | (zarezerwowane) ) )

0027h

0028h [ ZS (sygnat detekcji 0 Hz) R 1: Wk, 0: WYL,

0029h- | (zarezerwowane) ) )

002Dh
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*1:

*2.

*3:

Nr pota-

- Element R/W Ustawienie
Odc: Wykrywanie odtgczenia sygnatu . .

002Eh analogowego O 1: WE., 0: WYL,

002Fh— | (zarezerwowane)

0031h ) )

0032h | FBV (poréwnanie zwrotne PID) R 1: WE., 0: WYL.

0033h [ NDc (odtgczenie linii komunikacyjnej) R 1: Wk, 0: WYL

0034h [ LOG1 (wynik operaciji logicznej 1) R 1: Wk, 0: WYL

0035h- | (zarezerwowane)

003Bh ) )

003Ch | FR (sygnat styku uruchomienia) R 1: WE., 0: WYL.

003Dh | OHF (sygnat przegrzania radiatora) R 1: Wk, 0: WYL

003Eh LOC (sygnat wskaznika niskiego R 1: WL, 0: WYL,

natezenia pradu)
003Fh— | (zarezerwowane)
0044h
0045h | IRDY (gotowos$¢ falownika)

: WL, 0: WYL. (odpowiednik potgczenia nr 0011h)

0046h | FWR (obrét do przodu) WL, 0: WYL,
0047h [ RVR (obrét wstecz) :WE,, 0: WYL,
0048h | MJA (powazna awaria) WL, 0: WYL.

0049h | (zarezerwowane)
004Ah | Btagd CRC
004Bh | Przekroczenie
004Ch | Btad ramki
004Dh | Btad parzystosci
004Eh | (zarezerwowane)
004Fh | (zarezerwowane)

: Wykryty btad, 0: Brak btedu (*3)
: Wykryty btad, 0: Brak btedu (*3)
: Wykryty biad, 0: Brak btedu (*3)
: Wykryty btad, 0: Brak btedu (*3)

Pl el ) ) K el el el )

0050h | WCO (komparator przedziatu O) R 1: WE., 0: WYL.
0051h- | (zarezerwowane)
0053h ) )
0054h FREF (qud*o, p_olecema Zwigzanego R 1: Panel sterowania, O: Inne
z czestotliwoscig)
0055h | REF (zrédto polecenia uruchomienia) R 1: Panel sterowania, 0: Inne
0056h [ SETM (wybér drugiego silnika) R 1: Wybrany drugi silnik, 0: Wybrany pierwszy silnik
0057h | (zarezerwowane) - -
0058h | (zarezerwowane) - -
0059h- | Nieuzywane R Niedostepne

Funkcje zacisku wejéciowego mozna WEACZYC przy uzyciu komunikacji Modbus. Jezeli potgczenie zacisku wejsciowego lub
sygnat obwodu sterowania jest WLACZONY, falownik uznaje wejscie za WLACZONE. Polecenie zwigzane z komunikacjg Modbus
nie jest jednak odzwierciedlane przez monitor zacisku wejsciowego (d005), poniewaz monitorowany jest tylko sygnat obwodu
sterowania.

Potaczenie przystosowane do zapisu jest czyszczone (stan 0/WYL.) po odebraniu wejsciowego sygnatu resetowania. Jezeli stan
nie powinien by¢ czyszczony, nalezy skonfigurowaé ustawienie ,,02” parametru C102 (wybor trybu resetowania). (Stan jest jednak
czyszczony podczas resetowania po zgtoszeniu btedu).

Dane btedu komunikacji sg zachowywane do chwili, gdy zostanie odebrane polecenie resetowania btedu. (W przypadku C102
(wybdr trybu resetowania) = 02 stan jest czyszczony tylko po zgtoszeniu btedu).
(Reset: funkcja resetowania zacisku wejsciowego, resetowania potgczenia (potgczenie nr 0004h)).
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9.4 Rejestry Modbus

W ponizszych tabelach uwzgledniono rejestry sieciowego interfejsu falownika. Ponizej zamieszczono opis tabel.
o Nazwa funkcji — Standardowa funkcjonalna nazwa parametru lub funkcji falownika

¢ Kod funkcjonalny — Numer referencyjny parametru lub funkcji falownika (odpowiednik informacji wyswietlanych na panelu
sterowania)

o R/W — Dostep w trybie tylko do odczytu (R) lub odczytu/zapisu (R/W) do danych w falowniku
e Elementy monitorowania i ustawien — Zastosowanie parametru lub ustawienia (zob. opis w rozdziale 3)

e Nr rejestru — Sieciowe przesuniecie adresu rejestru dla wartosci Niektére wartosci majg adres z bajtem bardziej i mniej
Znaczgcym.

e Rozdzielczos¢ — llos¢ wyrazona przy uzyciu LSB wartosci sieciowej w jednostkach inzynieryjnych. Gdy zakres danych
sieciowych jest wiekszy niz zakres wewnetrznych danych falownika, ta rozdzielczo$¢ 1-bitowa bedzie utamkowa.

Uwaga: Wartosci sieciowe sg binarnymi liczbami catkowitymi. Nie mozna osadzi¢ przecinka dziesietnego w tych wartosciach, dlatego
w przypadku wielu parametréw jest to rzeczywista wartosé (w jednostkach inzynieryjnych) mnozona przez wspotczynnik 10 lub
100. Podczas komunikaciji sieciowej nalezy stosowac¢ podany zakres danych sieciowych. Falownik automatycznie dzieli odebrane
wartosci przez odpowiedni wspoétczynnik w celu wstawienia przecinka dziesietnego do uzytku wewnetrznego. Podobnie
komputer-host sieciowy musi zastosowa¢ ten sam wspétczynnik, jezeli konieczne jest korzystanie z jednostek inzynieryjnych.
Wysytajac dane do falownika, komputer-host sieciowy musi jednak skalowa¢ wartosci do zakresu liczb catkowitych okreslonego
dla komunikacji sieciowe;.

(1) Rejestry (czestotliwosé, stan, monitor btedow)

r ejggtru Nazwa funkcji Kod funkcji | R/W Elementy monitorowania i ustawien Rozgazul:;l(c::ﬁosc
0000h |Nieuzywane - - Niedostepne
5 . FOO1 0—40000 (prawidtowe, wowczas gdy A001/A201

0001h f;gg{gtﬁssgzggn'a (wysoki) | RW |- 03) 0,01 [Hz]
0002h F001 (niski) | R/IW

0: Stan 6: Hamowanie pradem

poczgtkowy statym

2: Zatrzymywanie 7: Ponawianie préby

. 3: Uruchamianie  8: Btad
0003h |Stan falownika A . R a Zatrzymanie 9: Podnapiecie (UV) )
z wolnego
wybiegu

5: Bieg probny
0004h |Stan falownika B - R |0: Zatrzymywanie, 1: Uruchamianie, 2: Btad -

0: --- 6: Obroty wstecz

1: Zatrzymywanie 7: Przetgczanie z obrotu do

2: Zwalnianie przodu

3: Stata szybkos$¢ do obrotu wstecz
0005h |stan falownika ¢ ) R .dzia}a'm?a _ 8: Przefgczanie z obrotu )

4: Przyspieszanie = wstecz do obrotu do przodu

5: Obroty do 9: Rozpoczynanie obrotu do

przodu przodu
10: Rozpoczynanie obrotu
do przodu

0006h |Sprzezenie zwrotne PID - R/W |[0-10000 0,01 [%]
0007h—
0010h (zarezerwowane) - R |- -
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Nr rejestru Nazwa funkcji qun(l):::ji R/W Elementy monitorowania i ustawien Rozc?:;eylgﬁosc
0011h |Licznik btedéw doso R |0-65530 1 [licznos¢]
0012h [Informacje o btedzie 1 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikdéw btedoéw falownika. -
0013h |Informacje o btedzie 1 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0014h [Informacje o btedzie 1 (czestotliwos$¢) (wysoki)
0015h [Informacje o btedzie 1 (czestotliwos¢) (niski) 0-40000 0,01 [Hz]
0016h [Informacje o btedzie 1 (prad) dos1 R Prad wyj$ciowy przy wystapieniu btedu 0,01 [A]
0017h [Informacje o btedzie 1 (napiecie) Napigcie DC wej$cia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
0018h__[Informacje o btedzie 1 (czas uruchomienia) (wysoki) Laczny czas uruchomienia przy wystapieniu bledu 1 [godz]
0019h [Informacje o btedzie 1 (czas uruchomienia) (niski) )
001Ah |Informacje o btedzie 1 (czas wigczenia zasilania) (wysoki) ) - L
001Bh__|Informacije o btedzie 1 (czas wigczenia zasilania) (niski) taczny czas wigczenia zasilania przy wystapieniu biedu L lgodz]
001Ch [Informacje o btedzie 2 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikdw btedéw falownika. -
001Dh [Informacje o btedzie 2 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
001Eh |Informacje o btedzie 2 (czestotliwos¢) (wysoki) -
001Fh |Informacije o bledzie 2 (czestotliwos$¢) (niski) 0-40000 0,01 [Hz]
0020h [Informacje o btedzie 2 (prad) d082 R Prad wyjéciowy przy wystgpieniu btedu 0,01 [A]
0021h [Informacje o btedzie 2 (napiecie) Napiecie DC wej$cia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
0022h |Informacje o btedzie 2 (czas uruchomienia) (wysoki) taczny czas uruchomienia przy wystapieniu bledu 1[godz]
0023h _[Informacje o btedzie 2 (czas uruchomienia) (niski) )
0024h |Informacje o btedzie 2 (czas wigczenia zasilania) (wysoki) {aczny czas whaczenia zasilania przy wystapieniu bledu 1[godz]
0025h [Informacje o btedzie 2 (czas wigczenia zasilania) (niski) )
0026h__[Informacje o btedzie 3 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0027h__[Informacje o btedzie 3 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikdw btedéw falownika. -
0028h |Informacje o btedzie 3 (czestotliwos¢) (wysoki) .
0029h [Informacje o btedzie 3 (czestotliwos¢) (niski) 0-40000 0,01 [Hz]
002Ah |Informacje o btedzie 3 (prad) do83 R Prad wyj$ciowy przy wystapieniu btedu 0,01 [A]
002Bh [Informacje o btedzie 3 (napiecie) Napiecie DC wejscia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
002Ch _[Informacje o btedzie 3 (czas uruchomienia) (wysoki) Laczny czas uruchomienia przy wystapieniu biedu 1 [godz]
002Dh |Informacje o btedzie 3 (czas uruchomienia) (niski) )
002Eh |Informacje o btedzie 3 (czas wigczenia zasilania) (wysoki) . - -
002Fh |Informacje o btedzie 3 (czas wiaczenia zasilania) (niski) taczny czas wigczenia zasilania przy wystapieniu biedu 1 lgodz]
0030h__[Informacje o btedzie 4 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0031h [Informacje o btedzie 4 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0032h _[Informacje o btedzie 4 (czestotliwos¢) (wysoki) S
0033h__[Informacje o btedzie 4 (czestotliwos¢) (niski) 0-40000 0,01 [HZ]
0034h [Informacje o btedzie 4 (prad) 4084 R Prad wyjéciowy przy wystgpieniu btedu 0,01 [A]
0035h _[Informacje o btedzie 4 (napiecie) Napigcie DC wej$cia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
0036h |Informacje o btedzie 4 (czas uruchomienia) (wysoki) Laczny czas uruchomienia przy wystapieniu biedu 1 [godz]
0037h [Informacje o btedzie 4 (czas uruchomienia) (niski) )
0038h__[Informacje o btedzie 4 (czas wtgczenia zasilania) (wysoki) . I .
0039h _[Informacje o btedzie 4 (czas wtgczenia zasilania) (niski) taczny czas wigczenia zasilania przy wystapieniu bigdu 1 [godz]
003Ah |Informacje o btedzie 5 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
003Bh__|Informacje o btedzie 5 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikdw btedéw falownika. -
003Ch __[Informacje o btedzie 5 (czestotliwos¢) (wysoki) .
003Dh [Informacje o btedzie 5 (czestotliwos$¢) (niski) 0-40000 0,01 [Hz]
003Eh _|Informacje o btedzie 5 (prad) d085 R Prad wyjéciowy przy wystgpieniu btedu 0,01 [A]
003Fh |Informacje o btedzie 5 (napiecie) Napiecie DC wejscia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
0040h [Informacje o btedzie 5 (czas uruchomienia) (wysoki) Eaceny czas uruchomienia przy wystapieniu blgdu 1 [godz]
0041h [Informacje o btedzie 5 (czas uruchomienia) (niski) )
0042h |Informacje o btedzie 5 (czas wigczenia zasilania) (wysoki) {aczny czas whaczenia zasilania przy wystapieniu bledu 1[godz]
0043h [Informacje o btedzie 5 (czas wigczenia zasilania) (niski) )
0044h__[Informacje o btedzie 6 (czynnik) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0045h _[Informacje o btedzie 6 (stan falownika) Zobacz ponizsza liste czynnikéw btedéw falownika. -
0046h [Informacje o btedzie 6 (czestotliwos$¢) (wysoki)
0047h _[Informacje o btedzie 6 (czestotliwos¢) (niski) 0-40000 0,01 [Hz]
0048h__[Informacje o btedzie 6 (prad) d086 R Prad wyj$ciowy przy wystgpieniu btedu 0,01 [A]
0049h [Informacje o btedzie 6 (napiecie) Napiecie DC wejscia przy wystgpieniu btedu 0,1[V]
004Ah _|Informacje o btedzie 6 (czas uruchomienia) (wysoki) Laczny czas uruchomienia przy wystapieniu biedu 1 [godz]
004Bh |Informacje o btedzie 6 (czas uruchomienia) (niski) )
004Ch [Informacje o btedzie 6 (czas wigczenia zasilania) (wysoki) ) - L
004Dh_[Informacje o btedzie 6 (czas wigczenia zasilania) (niski) taczny czas wigczenia zasilania przy wystapieniu biedu L lgodz]
004Eh |Ostrzezenie programowe d090 R Zobacz liste danych zwigzanych z ostrzezeniami. -

004Fh—

08EFh (zarezerwowane) - - - -
0900h [Przeliczenie warto$ci wewnetrznej - W |0: Przelicz -
0190001(;1h— (zarezerwowane) - - Niedostgpne -
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(2) Rejestry (grupa monitorowania d)

Nr - . . . . Rozdzielczos¢
rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji | R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
1001h . T . [d001 (wysoki)
1002h Monitor czestotliwosci wyjsciowej 4001 (niski) 0-40000 0,01 [HZ]
1003h |Monitor prgdu wyj$ciowego d002 R |0-65530 0,01 [A]
1004h |Monitorowanie kierunku obrotow doo3 R \(,Jv:sf:érzzymywame, 1. Obrot do przodu, 2: Obroty 0,1 [Hz]
1005h |Zmienna procesora (PV), d004 (wysoki)
monitorowanie sprzezenia L R [0-99990 0,1
1006h 2wrotnego PID d004 (niski)
1007h Stan yveJ§C|owych zaciskow listwy doos R 210: Zacisk 1 do 2”4: Zacisk 5 1 bit
sterujgcej
Stan zaciskow wyjs¢ A . o . . .
1008h programowalnych d0oo6 R  [270: Zacisk 11 do 2*: zacisk przekaznikowy 1 bit
1009h _|Monitor przeskalowanej d007 (wysoki)
100Ah |czestotliwosci wyjsciowej d007 (niski) | R |°7399960 0,01
100Bh-1 .
010h (zarezerwowane) - - Niedostepne -
1011h |Monitor napiecia wyj$ciowego do13 R |0-6000 0,1[V]
1012h |Monitor mocy do14 R ]0-1000 0,1 [kW]
1013h . . d015 (wysoki)
To14h Monitor watogodzin 4015 (niski) R ]0-9999000 0,1
1015h [Monitor uptywajgcego czasu d016 (wysoki) g
1016h |uruchomienia d016 (niski) R 10-999900 1[godz]]
1017h [Monitor uptywajgcego czasu d017 (wysoki)
1018h |wigczenia zasilania do17 (niski) | R |°7999900 1[godz]]
1019h |Monitor temperatury radiatora do18 od —200 do 1500 0,1[°C]
101Ah- (zarezerwowane) - - Niedostepne -
1025h ep
Monitorowanie napiecia DC .
1026h (miedzy P i N) d102 R |0-10000 0,1[V]
1027h |(zarezerwowane) - - Niedostepne -
Monitorowanie przecigzenia
1028h [termicznego ukladow d104 R [0-1000 0,1 [%)]
elektronicznych
11002597hh_ (zarezerwowane) - - Niedostepne -
1058h— |\ .. - .
1102h Nieuzywane - - Niedostepne -
(3) Rejestry (grupa F)
R Nazwa funkcji Kod funkcji | R/W Elementy monitorowania i ustawien REFLHE FOEE
rejestru danych
1103h F002
Czas zwiekszania predkosci (1) (wysoki) R/W [0-360000 0,01 [s]
1104h F002 (niski)
1105h Fo03
Czas zmniejszania predkosci (1) (wysoki) R/W [0-360000 0,01 [s]
1106h F003 (niski)
1107h Routing przycisku uruchomlenla F004 R/W |0 (obrét do przodu), 1 (obrét wstecz) -
na panelu sterowania
1108h— |\,. . . .
1200h Nieuzywane - - Niedostepne -
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(3) Rejestry (grupa A)

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji [ R/W Elementy monitorowania i ustawien ROZ;aZrI]eJ((:)ﬁOéé
i 0 (potencjometr na panelu sterowania), 1 (blok zaciskéw
1201h |Zrodio sterowania czestotliwosciag A001 R/W  |obwodu sterowania), 2 (cyfrowy panel sterowania), 3 -
(Modbus), 10 (wynik funkcji roboczej)
s I o 1 (blok zaciskéw obwodu sterowania), 2 (cyfrowy panel )
1202h |Zrodio polecenia uruchomienia (*) A002 R/W sterowania), 3 (Modbus)
1203h |Czestotliwo$¢ bazowa A003 R/W |od 300 do ,czestotliwosci maksymalnej” 0,1 [Hz]
1204h  [Czestotliwo$¢ maksymalna A004 R/W_|300-4000 0,1 [Hz]
1205h— (zarezerwowane) - - - -
120Ah
120Bh |(zarezerwowane) - - - -
120Ch Czestotl|wo§'c lpoczqtkowa aktywnego AO1L RW |o-40000 0,01 [Hz]
zakresu wejsciowego [O/Ol]
120Dh |(zarezerwowane) - - - -
120Eh Czestotl|wo§c lkoncowa aktywnego AOL2 RW  |0-40000 0,01 [Hz]
zakresu wejsciowego [O/Ol]
120Fh Nap@me/prﬁd Ipoczatkowy aktywnego AO13 RIW od 0 qo ,,naplema/pradtj koncowego aktywnego zakresu 1%
zakresu wejsciowego [O/OI] wejsciowego [O/Ol]-[L]
Napiecie/prad koncowy aktywnego od ,napiecia/pradu poczatkowego aktywnego zakresu
1210h zakresu wejsciowego [O/Ol] A014 RIW wej$ciowego [O/Ol]-[L]" do 100 10%]
1211h }/(\g;//g%r czestotliwosci poczatkowej wejscia A015 R/W |0 (zewnetrza czestotliwo$¢ poczatkowa), 1 [0 Hz] -
1212h  [Filtr wej$¢ analogowych. A016 R/W 11-30 lub 31 (filtr 500 ms +0,1 Hz z histerezg) 1
1213h _[(zarezerwowane) - - - -
1214h |(zarezerwowane) - - - -
1215h  [Wybor jednej z wielu predkosci A019 R/W |0 (binarne), 1 (bitowe) -
1216h [(zarezerwowane) - - - -
1217h  |Czestotliwosé wyboru predkosci O A020 | Raw |Q!ubod czestotliwosci poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
1218h [(zarezerwowane) - - - -
1210h  |Czestotliwosé wyboru predkosci 1 A021 | Raw |Q!ubod czestotliwosci poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
121Ah |(zarezerwowane) - - - -
1218h  |Czestotiiwosé wyboru predkosci 2 A022 | Raw |Q!ubod czestotliwosci poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
121Ch |(zarezerwowane) - - - -
121Dh  |Czestotliwosé wyboru predkosci 3 A023 RIW 0 lub od ,,cze,ftotllwosm poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
121Eh |(zarezerwowane) - - - -
121Fh | Czestotliwosé wyboru predkosci 4 A024 RIW 0 lub od ,,cze,ftotllwosm poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
1220h [(zarezerwowane) - - - -
1221h  |Czestotliwosé wyboru predkosci 5 AO25 RIW 0 lub od ,,czeftotllwosm poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
1222h [(zarezerwowane) - - - -
1223h  |Czestotliwosé wyboru predkosci 6 A026 RIW 0 lub od ,,czeftotllwosm poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
1224h [(zarezerwowane) - - - -
1225h  |Czestotliwosé wyboru predkosci 7 A027 RIW 0 lub od ,,czeftotllwosm poczatkowej” do ,czgstotliwosci 0,01 [Hz]
maksymalnej
1226h-
1237h (zarezerwowane) - - - -
1238h  [Czestotliwos$¢ biegu probnego A038 R/W |od ,czestotliwosci poczatkowej” do 999 0,01 [HZ]
0 (wybieg po zatrzymaniu biegu prébnego [wytaczone
podczas pracy])
1 (zwalnianie i zatrzymanie po zakonczeniu biegu
probnego [wylgczone podczas pracy])
2 (hamowanie pradem statym po zakonczeniu biegu
123%h [Tryb zatrzymania biegu prébnego A039 R/W probnego [wytqczo’ne po'dcz'as pracy]) -
3 (wybieg po zakonczeniu biegu probnego [wigczone
podczas pracy])
4 (zwalnianie i zatrzymanie po zakonczeniu biegu
prébnego [wigczone podczas pracy])
5 (hamowanie pradem statym po zatrzymaniu biegu
prébnego [wtgczone podczas pracy])
123Ah |(zarezerwowane) - - - -
Wyb6r metody podbijania momentu 0 (reczne podbicie momentu obrotowego), 1 )
1238h obrotowego A041 RIW (automatyczne podbicie momentu obrotowego)
123Ch Warto$¢ recznego podbicia momentu AQ42 RW |o—200 0,1 %]
obrotowego
123Dh Czestotliwos$¢ recznego podbicia A043 RW |o-500 0.1 %]
momentu obrotowego

*) Po zmianie ustawienia nalezy poczeka¢ co najmniej 40 ms przed wydaniem polecenia uruchomienia dla falownika.
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Rozdzielczos¢

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
Wybor krzywek charakterystyki U/f 0 (zredukowany moment obrotowy), 1 (staty moment )
123Eh (pierwszy silnik) AO44 RIW obrotowy), 2 (dowolne U/f)
123Fh |Wzmocnienie U/f A045 R/W |20-100 1 [%]
Ustawienie wzmocnienia
1240n  |Kompensacii napiecia dla A046 RW [0-255 1 [%]
automatycznego podbicia momentu
obrotowego, pierwszy silnik
Ustawienie wzmocnienia
kompensaciji poslizgniecia dla . o
1241h automatycznego podbicia momentu A047 RIW10-255 10l
obrotowego, pierwszy silnik
1242h— (zarezerwowane) - - - -
1244h
Wiaczenie hamowania pragdem 0 (wytaczenie), 1 (wigczenie), 2 (czestotliwos¢ wyjsciowa )
1245h statym A051 RW |2 [A052))
1246h Scéfjft“w"sc hamowania pradem AO52 RW |0-6000 0,01 [H]
Czas oczekiwania przed
1247h  [rozpoczeciem hamowania pragdem A053 R/W |0-50 0,1 [s]
statym
124gh |Sta hamowania pradem statym AO54 RW |0-100 1 [%]
podczas zmniejszania predkosci
Czas trwania hamowania pradem
1249h [statym podczas zmniejszania A055 R/W |0-100 0,1[s]
predkosci
Hamowanie prgdem statym/zbocze
124Ah |sygnatu lub poziom wykrywania dla A056 R/W |0 (zbocze sygnatu), 1 (poziom) -
wejscia [DB]
Sita hamowania pradem statym
1248h podczas uruchamiania A057 RIW10-100 1[%]
Czas trwania hamowania pradem
124Ch statym podczas uruchamiania AO58 RMW 0-100 0.1[s]
Czestotliwos¢ kluczowania
124Dh |[tranzystoréw mocy podczas A059 R/W  |20-150 0,1 [kHz]
hamowania pradem statym
124Eh |(zarezerwowane) - - - -
124Fh |(zarezerwowane) - - - -
1250h | Garmy limit czestotliwosci A061 riw [0 1ub od limitu czestotliwosci maksymalnej” do 0,01 [Hz]
,czestotliwosci maksymalnej
1251h [(zarezerwowane) - - - -
1252h | Dolny limit czestotliwosci A062 riw |0 lub od ,limitu czgstotiiwosci maksymalnej” do 0,01 [Hz]
,czestotliwosci maksymalnej
1253h _[(zarezerwowane) - - - -
1254h Qzestotllwosc przeskoku (warto$¢ A063 RW 040000 0,01 [Hz]
Srodkowa) 1
1255h S;erokosc czestotliwosci przeskoku AO64 rRW lo—1000 0,01 [Hz]
(histereza) 1
1256h [(zarezerwowane) - - - -
1257h Qzestotllwosc przeskoku (warto$¢ AO65 RW 040000 0,01 [Hz]
Srodkowa) 2
1258h S;erokosc czestotliwosci przeskoku AO66 rRW lo—1000 0,01 [Hz]
(histereza) 2
1259h [(zarezerwowane) - - - -
125Ah Qzestotllwosc przeskoku (warto$¢ AO67 RW 040000 0,01 [Hz]
$rodkowa) 3
125Bh S;erokosc czestotliwosci przeskoku AO68 rRW lo—1000 0,01 [Hz]
(histereza) 3
125Ch __|(zarezerwowane) - - - -
125ph |CZestotiwosé wstrzymania A069 RW  |0-40000 0,01 [Hz]
przyspieszania
125Eh |Czas wstrzymania przyspieszania A070 R/W |0-600 0,1 [s]
125Fh  |Wigczenie funkaji PID AO7L RIW 0 (yyy{aczenle), 1 (wiaczenie), 2 (wtgczenie odwracajgcego )
wyjscia danych)
1260h [Wzmocnienie proporcjonalne PID A072 R/W ]0-2500 0,01
1261h [Catka statej czasowej PID A073 R/W _]0-36000 0,1 [s]
1262h [Czas wyprzedzania A074 R/W__]0-10000 0,01 [s]
1263h (K;\r})werSJa skali zmiennej procesowej AOT5 RW  |1-9999 0,01
1264h  [Zrédto zmiennej procesowej (PV) A076 R/W 1 (W.ejSCIe O OI) 2 (komunikacja zewngtrzna), 10 (wyjscie -
wyniku operacji)
1265h |Odwrotne PID AQ77 R/W 100 (wytaczenie), 01 (wtaczenie) -
1266h [Ogranicznik wyjscia PID A078 R/W ]0-1000 0,1 [%]
1267h [(zarezerwowane) - - - -
1268h [(zarezerwowane) - - - -
1269h  [Wybor funkeji AVR A081 RIW 0 (zawsze wlaqzona), 1 (zawsze wytagczona), 2 (wytaczona )
podczas zwalniania)
126Ah  |Wybdr napiecia AVR A082 R/W__|Klasa 200 V: 0 (200)/1 (215)/2 (220)/3 (230)/4 (240) -
126Bh |Stata czasowa filtru AVR A083 R/W |0-1000 0,001 [s]
126Ch |Wzmocnienie zwalniania AVR A084 R/W |50-200 1[%]
126Dh | Tryb pracy z oszczedzaniem energii A085 R/W |0 (normalna praca), 1 (tryb oszczedzania energii) -
126Eh |Dostrajanie trybu oszczedzania A086 R/W ]0-1000 0,1 [%]

66




Rozdzielczos¢

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
energii
126Fh- (zarezerwowane) - - -
1273h
1274h . . - A092 (wysoki) R/IW
12750 Czas zwiekszania predkosci (2) 'A092 (niski) RIW 0-360000 0,01 [s]
1276h . . - A093 (wysoki) RIW
1277h Czas zmniejszania predkosci (2) A093 (niski) RIW 0-360000 0,01 [s]
Wybdr metody przetgczania profilu 0 (przefaczanie przy uzyciu zacisku 2CH),
1278h [zwiekszania/zmniejszania predkosci A094 R/W |1 (przetaczanie przy uzyciu ustawienia), -
(Acc2/Dec?2) 2 (obrét do przodu i wstecz)
1279h [(zarezerwowane) - - - -
Punkt przejscia czestotliwosci
127Ah |przetaczania czasu zwiekszania A095 R/W |0-40000 0,01 [Hz]
predkosci (Acc1/Acc2)
127Bh _|(zarezerwowane) - - - -
Punkt przejscia czestotliwosci
127Ch (Dec1/Dec2) A096 R/W  (0-40000 0,01 [Hz]
. - . -~ 0 (linia prosta), 1 (krzywa S), 2 (krzywa U), 3 (krzywa )
127Dh  |Wybor krzywej zwigkszania predkosci A097 R/W odwréconego U)
127Eh Ustawign_ie zmiennej zmniejszania A098 RIW 0 (Iinig prosta), 1 (krzywa S), 2 (krzywa U), 3 (krzywa )
predkosci odwréconego U)
127Fh- (zarezerwowane) - - - -
12A4h
12A5h |Stata krzywej zwiekszania predkosci A131 R/IW od 1 (najmmejsze wychylenie) do 10 (najwigksze -
wychylenie)
12A6h |Stata krzywej zmniejszania predkosci Al132 R/W od1 (na]mnlejsze wychylenie) do 10 (najwigksze -
wychylenie)
12A7h-
12AEh (zarezerwowane) - - - -
12AFh Wybér czgstotliwosci docelowej Al4l RIW 0 (cyfrowy panel sterowania), 1 (potencjometr na panelu )
operacji 1 sterowania), 2 (wejscie O/Ol), 4 (komunikacja zewnetrzna)
Wybér czestotliwosci docelowej 0 (cyfrowy panel sterowania), 1 (potencjometr na panelu
12B0Oh - A142 R/W H o FE -
operacji 2 sterowania), 2 (wejscie O/Ol), 4 (komunikacja zewnetrzna)
0 (dodawanie: A141 + A142),
12B1h |Wybdr operatora Al143 R/W |1 (odejmowanie: A141 — A142), -
2 (mnozenie: A141 x A142)
12B2h |(zarezerwowane) - - - -
12B3h |(zarezerwowane) - - - -
12B4h |Czestotliwo$¢ dodawana A145 R/W |0-40000 0,01 [Hz]
12B5h |Znak czestotliwosci dodawanej Al46 R/W 00 (polecen!e sterowan!a czestotl!wo§c!a +A145), -
01 (polecenie sterowania czestotliwo$cig — A145)
12B6h- (zarezerwowane) - - - -
12BCh
12BDh __|(zarezerwowane) - - - -
128gn |CZestotiwosé wstrzymania Al154 RW |0~40000 0,01 [Hz]
zmniejszania predkosci
12BEh Czas wstrzymania zmniejszania A155 rRW o600 0.1[s]
predkosci
12C0h __|(zarezerwowane) - - - -
12c1h  |PoZiom uaktywniania funkcji A156 RW  [0~40000 0,01 [Hz]
usypiania PID
12C2h Czas opoznienia dziatania funkcii A157 RW |o-255 0,11s]
usypiania PID
12C3h-
12C5h (zarezerwowane) - - - -
12C6h |(zarezerwowane) - - - -
Czestotliwo$¢ poczatkowa zakresu
12C7h |aktywnego Al61 R/W |0~40000 0,01 [Hz]
wejscia [VR]
12C8h |(zarezerwowane) - - - -
Czestotliwo$¢ koncowa zakresu
12C9h |aktywnego Al162 R/W  [0~40000 0,01 [Hz]
wejscia [VR]
% poczatkowego zakresu aktywnego _
12CAh wejscia [VR] A163 R/W |0~100 1 [%]
3 -
12CBh % l§9ncowego zakresu aktywnego Al64 rRW  lo~100 1[%]
wejscia [VR]
12cch | Wybdr czestotliwosci poczatkowej A165 RW |0 (czestotliwosc poczatkowa A161)1 (0 Hz) .
wejscia [VR]
12CDh— - .
1300h Nieuzywane - - Niedostepne -
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(4) Rejestry (grupa B)

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien Roz(?azx-})llgﬁosc
Tryb ponownego uruchamiania przy 0 (btad), 1 (uruchamianie przy 0 Hz), 2 (uruchamianie przy
1301h |btedach z powodu awarii b001 R/W |zgodnej czgstotliwosci), 3 (btad po zmniejszeniu predkosci -
zasilania/podnapiecia i zatrzymaniu przy zgodnej czestotliwosci)
Dopuszczalny czas zaniku zasilania
1302h przy podnapieciu b002 R/W [3-250 0,1[s]
Czas oczekiwania przed ponownym
1303h uruchomieniem silnika b003 RIW |3-1000 0.1[s]
1304h Z\ﬁ\?,ﬁ(z)argg Oalza;m;uo bigdzie b004 RIW 0 (Wylaczenie:), _1 (wlac_zer_ﬂe), 2 (wylaczer]ie podczas )
o . zatrzymywania i zwalniania do zatrzymania)
zasilania/podnapiecia
Dopuszczalna liczba ponownych
1305h  [cykléw uruchomienia po btedzie b005 R/W |0 (16 razy), 1 (bez ograniczen) -
zaniku zasilania/podnapiecia
1306h |(zarezerwowane) - - - -
1307h |(zarezerwowane) - - - -
Wartosci progowa czestotliwosci dla
1308h ponownego uruchomienia b007 R/W  [0-40000 0,01 [Hz]
Tryb ponownego uruchamiania po 0 (btad), 1 (uruchamianie przy 0 Hz), 2 (uruchamianie przy
1309h wystapieniu przepiecia/orzetezenia b008 R/W |zgodnej czestotliwosci), 3 (btad po zmniejszeniu predkosci -
ystap przeplecia/przete i zatrzymaniu przy zgodnej czestotliwosci)
130Ah |(zarezerwowane) - - - -
130Bh | |iczba ponownych prob po wystapieniu b010 RW [1-3 1 [czestosé]
nadnapiecia/przetezenia
Czas oczekiwania przed ponowng
130Ch [préba po wystgpieniu b011 R/W |3-1000 0,1 [s]
przepiecia/przetezenia
130ph  [Foziom termiczny uktadow bo12 R/W  |2000-10000 0,01 [%]
elektronicznych
Charakterystyka termiczna uktadéw 0 (zredukowany moment obrotowy), 1 (staty moment
130Eh elektronicznych b013 RIW obrotowy), 2 (ustawienie dowolne) )
130Fh _[(zarezerwowane) - - Niedostepne -
Ustawienie dowolne, czestotliwo$é
1310h [termicznego zabezpieczenia uktadow b015 R/W |0-400 1[Hz]
elektronicznych (1)
Ustawienie dowolne, natezenie pradu
1311h [termicznego zabezpieczenia uktadow b016 R/W |0-10000 0,01 [%)]
elektronicznych (1)
Ustawienie dowolne, czestotliwosé
1312h |termicznego zabezpieczenia uktadow b017 R/W |0-400 1[Hz]
elektronicznych (2)
Ustawienie dowolne, natezenie pradu
1313h |termicznego zabezpieczenia uktadow b018 R/W |0-10000 0,01 [%)]
elektronicznych (2)
Ustawienie dowolne, czestotliwo$é
1314h |termicznego zabezpieczenia uktadow b019 R/W |0-400 1[Hz]
elektronicznych (3)
Ustawienie dowolne, natezenie pradu
1315h [termicznego zabezpieczenia uktadow b020 R/W |0-10000 0,01 [%)]
elektronicznych (3)
. . . 0 (wytaczenie), 1 (Wigczenie podczas przyspieszania
1316h Tryb operacyjny ograniczania b021 R/W |i pracy ze stalg predkoscig), 2 (wlgczanie podczas pracy ze -
przecigzenia PP
statg predkoscia)
1317h [Poziom ograniczania przecigzenia b022 R/W_]2000-20000 0,01 [%]
1318h |/eMPO Zmniejszania predkosci przy b023 RW |1-30000 0,11s]
ograniczaniu przecigzenia
] . . 0 (wytaczenie), 1 (wtgczenie podczas przyspieszania
1319h Tryb operacyny ograniczania b024 R/W |i pracy ze statg predkoscia), 2 (wlaczanie podczas pracy ze -
przecigzenia (2) o
statg predkoscia)
131Ah |Poziom ograniczania przecigzenia 2 b025 R/W ]12000-20000 0,01 [%]
1318h |/eMPO Zmniejszania predkosci przy b026 RW  |1-30000 0,11s]
przecigzeniu (2)
131Ch [Wigczenie ttumienia przetezen b027 R/W |0 (wylgczenie), 1 (wigczenie) -
Poziom natezenia dla aktywnego
131Dh dopasowania czestotliwosci b028 R/W  [1000-20000 0,01 [%]
Tempo zmniejszania predkosci dla
131Eh |aktywnego dopasowania b029 R/W |1-30000 0,1s]
czestotliwosci
131Fh Czestotliwo$¢ poczatkowa aktywnego b030 RIW 0 (czestotliwo$¢ podczas ostatniego wytaczenia), 1 }
dopasowania czestotliwosci (czestotliwo$¢ maksymalna), 2 (czestotliwos¢ zadana)
0 (wytgczenie zmiany danych innych niz ,b031”, jezeli
wigczona jest funkcja SFT), 1 (wytgczenie zmiany danych
innych niz ,b031” i ustawien czestotliwosci, jezeli wigczona
1320h  [Wyb6r trybu blokady oprogramowania b031 R/W |jest funkcja SFT), 2 (wylaczenie zmiany danych innych niz -
,b031”), 3 (wylgczenie zmiany danych innych niz ,b031”
i ustawien czestotliwosci), 10 (wytgczenie zmiany danych
podczas pracy)
1321h [(zarezerwowane) - - - -
1322h _[(zarezerwowane) - - - -
1323h__[Czas ostrzegania w trybie b034 (wysoki) R/W
1324h __ |uruchomienia/wigczenia zasilania b034 (niski) RIW 0-65835 1[10 godz]
Ograniczenie kierunku obrotow 0 (wiaczenie dla obu kierunkéw)/1 (wiaczenie tylko dla
1325h b035 R/W kierunku do przodu)/2 (wiaczenie tylko dla kierunku -
wstecz)
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Rozdzielczos¢

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
. — 0 (minimalny czas uruchomienia przy zredukowanym
1326h Wybor uruchomlemg przy b036 R/W |napieciu)-250 (maksymalny czas uruchomienia przy -
zredukowanym napieciu g
zredukowanym napieciu)
. . _— . . 0 (petne wyswietlanie), 1 (wyswietlanie specyficzne dla
1327h  |O9raniczenie wyswietiania kodow b037 RIW  [funkcji), 3 (wySwietlanie poréwnania danych), 4 .
funkciji o ) o ; .
(wyswietlanie podstawowe), 5 (wy$wietlanie monitoréw)
1328h  |Wybor wyswietlania poczgtkowego b038 R/W 1000,001-060/201/202 -
1329h-
1333h (zarezerwowane) - - - -
0 (wytaczenie), 1 (wigczenie), 2 (dziatanie w trybie ciggtym
1334h Kontrolowane zmniejszanie predkosci b050 rRW |PT2Y chwilowej utracie zasilania (bez przywracania)) }
przy utracie mocy , 3 (dziatanie w trybie ciggtym przy chwilowej utracie
zasilania (z przywracaniem))
Poziom wyzwalacza napigcia
magistrali pradu statego dla
1335h kontrolowanego zmniejszania b051 RIW 04000 01
predkosci
Warto$¢ progowa przepigcia dla
1336h kontrolowanego zwalniania b052 R/W 10-4000 01V
1337h _[Czas zmniejszania predkosci dla b053 (wysoki) | R/W
1338h [kontrolowanego zwalniania b053 (niski) RIW 1-30000 0.01 8]
Wstepny spadek czestotliwosci dla
1339h [kontrolowanego zmniejszania b054 R/W |0-1000 0,01 [Hz]
predkosci.
133Ah-
133Eh (zarezerwowane) - - - -
Maksymalne ograniczenie
133Fh [komparatora okienkowego dla sygnatu b060 R/W | 0-100 (dolny limit: b061 + b062 *2) (%) 1 [%]
napieciowego O
Minimalne ograniczenie komparatora
1340h |okienkowego dla sygnatu b061 R/W | 0-100 (dolny limit: b060 - b062 * 2) (%) 1 [%]
napieciowego O
Histereza komparatora okienkowego i
1341h |- sygnalu pradowego O b062 R/W | 0-10 (dolny limit: b061 — b062/2) (%) 1 [%)]
1342h-
1348h (zarezerwowane) - - -
1349  |P0Ziom operacyjny przy roztaczeniu b070 RIW | 0-100 [%] lub ,no” (ignorowanie) 1%
sygnatu O
134Ah- (zarezerwowane) - - - -
1350h
1351h chjzzﬁij?zeme danych tacznej energii b078 R/W |Czyszczenie przez ustawienie wartosci ,1” -
Wzmocnienie wyswietlania
1352h watogodzin b079 R/W  [(1-1000 1
1353h-
1354h (zarezerwowane) - - - -
1355h [Czestotliwo$¢ poczgtkowa b082 R/W  ]1-999 0,01 [Hz]
Czestotliwo$¢ kluczowania
1356h tranzystoréw mocy b083 R/W  [20-150 0,1 [kHz]
. . . . 0 (wytgczenie), 1 (czyszczenie historii btedéw), 2
1357h Wybqr try!ou inicjowania (parametrow b084 R/W |(inicjowanie danych), 3 (czyszczenie historii bledéw -
lub historii btedow) e )
i inicjowanie danych)
1358h  [Kod kraju dla inicjowania b085 R/W |0 (obszar A), 1 (obszar B) -
1359h Wspo%cgynrjlk konwersji skalowania b086 RW |1-9999 0,01
czestotliwosci
0: WE. (wigczenie),
135Ah  |Wigczenie przycisku STOP b087 R/W |1: WYL. (wytaczenie), -
2: Tylko resetowanie (wytgczenie tylko dla zatrzymania)
135Bh Ponoyyny rozruch po zadziataniu b088 RIW 0 (uruchomiepie z 0 Hz), 1 (uruchomienie ze zgodna )
funkcji FRS czestotliwoscia)
Automatyczna redukcja 0 (wytgczenie)/1 (wlgczenie (kontrola pradu wyj$ciowego))
135Ch [czestotliwosci kluczowania b089 R/W -
tranzystoréw mocy
135Dh |(zarezerwowane) - - - -
135Eh |Wybdér trybu zatrzymania b091 R/W |0 (zwalnianie do zatrzymania), 1 (wolny wybieg) -
135Fh |(zarezerwowane) - - - -
1360h [(zarezerwowane) - - - -
Dane docelowe inicjowania 0 (wszystkie parametry)
1361h b094 RIW 111"z wyjatkiem zaciskow i komunikacji) -
1362h-
1366h (zarezerwowane) - - - -
1367h__[Dowolna czestotliwo$¢ U/f (1) b100 R/W __|od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (2)” 1[Hz]
1368h  [Dowolne napiecie U/f (1) b101 R/W_]0-3000 0,1[V]
1369h [Dowolna czestotliwo$¢ U/f (2) b102 R/W __|od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (3) 1[Hz]
136Ah |Dowolne napiecie U/f (2) b103 R/W |0-3000 0,1[V]
136Bh |Dowolna czestotliwo$¢ U/f (3) b104 R/W _|od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (4) 1[Hz]
136Ch [Dowolne napiecie U/f (3) b105 R/W |0-3000 0,1[V]
136Dh [Dowolna czestotliwo$é U/f (4) b106 R/W |od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (5)” 1 [Hz]
136Eh |Dowolne napiecie U/f (4) b107 R/W_]0-3000 0,1[V]
136Fh__ [Dowolna czestotliwo$¢ U/f (5) b108 R/W __|od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (6) 1[Hz]
1370h |Dowolne napiecie U/f (5) b109 R/W |0-3000 0,1[V]
1371h [Dowolna czestotliwo$¢ U/f (6) b110 R/W _|od 0 do ,dowolnej czestotliwosci U/f (7)” 1[Hz]
1372h |Dowolne napiecie U/f (6) b111 R/W |0-3000 0,1[V]
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Rozdzielczos¢

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
1373h _ [Dowolna czestotliwo$¢ U/f (7) b112 R/W__]0-400 1[Hz]
1374h  |Dowolne napiecie U/f (7) b113 R/W |0-3000 0,1[V]
1375h- (zarezerwowane) - - - -
1384h

Wigczenie ttumienia przepiecia 0 (wytgczenie), 1 (wigczenie), 2 (wigczenie
1385h L . - b130 R/W o . X . . -
podczas zmniejszania predkosci z przys$pieszaniem), 3 (przy statej predkosci/zwalnianiu)
Poziom tlumienia przepiecia podczas Klasa 200 V: 330-390 [V]
13860 zmniejszania predkosci b131 RIW Klasa 400 V: 660-780 [V] 1V
Stata ttumienia przepiecia podczas
1387h Zmnicjszania prodkosci b132 R/W [10-3000 0,01[s]
Wzmocnienie proporcjonalne
1388h |tlumienia przepigcia podczas b133 R/W |0-500 0,01
zmniejszania predkosci
Catka czasu ttumienia przepigcia
138%h podczas zmniejszania predkosci b134 RMW 10-1500 0.1[s]
138Ah-
1398h (zarezerwowane) - - - -
1399h Wysmetlgcz zewnetrznego panelu b150 RIW 001-060 -
sterowania podtgczony
139AN- (zarezerwowane) - - - .
13A2h
13A3h P|erw§_zy parametr monitorowania b160 RIW 001-018 -
podwdjnego
Drugi parametr monitorowania -
13A4h podwéjnego b161 R/IW 001-018
13A5h |(zarezerwowane) - - - -
13aph |CZestotliwosé ustawiona b163 RW | 0 (wylaczenie), 1 (wiaczenie) ;
W monitorowaniu
Automatyczny powr6t do . . 3
13A7h poczatkowego wyéwietlania b164 R/W 0 (wytaczenie), 1 (wigczenie)
0 (btad), 1 (btad po zwalnianiu i zatrzymaniu silnika), 2
13A8h Dziatanie po utracie komunikacji . b165 RIW (|gnorowan|e‘ble,quw), ] }
z zewnetrznym panelem sterowania 3 (zatrzymanie silnika po wolnym wybiegu),
4 (zwalnianie i zatrzymanie silnika)
13A%9h | Wybér odczytu/zapisu danych b166 R/W |0 (odczyt/zapis prawidtowy)/1 (tryb chroniony) -
13AAR- (zarezerwowane) - - - -
13B6h
13B7h |Wyzwalacz inicjowania b180 R/W 0 (wytgczenie), 1 (wigczenie) -
13B8h— - .
1400h Nieuzywane - - Niedostepne -
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(5) Rejestry (grupa C)

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/IW Elementy monitorowania i ustawien ROZ;aZrI]eJ((:)ﬁOéé
1 (RV: uruchomienie wstecz), 2 (CF1: 1 ustawienie w trybie
wielu predkosci), 3 (CF2: 2 ustawienie w trybie wielu
predkosci), 4 (CF3: 3 ustawienie w trybie wielu predkosci),
1401h |Funkcja wejscia [1] Co001 R/W |6 (JG: bieg prébny), 7 (DB: zewnegtrzne hamowanie -
pradem statym), 8 (SET: dane drugiego silnika), 9 (2CH:
dwustopniowe przy$pieszanie/zwalnianie), 11 (FRS:
zatrzymanie z wolnego wybiegu), 12 (EXT: btad
zewnegtrzny), 13 (USP: zabezpieczenie nienadzorowanego
uruchomienia), 15 (SFT: blokada programowa), 18 (RS:
reset), 20 (STA: uruchomienie przy uzyciu wejscia
1402h  [Funkcja wejscia [2] C002 R/W [tréjprzewodowego), 21 (STP: zatrzymanie przy uzyciu -
wejécia tréjprzewodowego), 22 (F/R: przetaczanie do
przodu/wstecz przy uzyciu wejscia tréjprzewodowego), 23
(PID: wytgczenie PID), 24 (PIDC: reset PID), 27 (UP:
funkcja ,w gore” sterowania zdalnego), 28 (DWN: funkcja
,w dot” sterowania zdalnego), 29 (UDC: czyszczenie
danych sterowania zdalnego), 31 (OPE: operacja
1403h  [Funkcja wejscia [3] C003 R/W |wymuszona), 32 (SF1: tryb wielu predkosci, bit 1), 33 (SF2: -
tryb wielu predkosci, bit 2), 34 (SF3: tryb wielu predkosci,
bit 3), 39 (OLR: wybér ograniczania przecigzenia), 50
(ADD: wyzwolenie dla dodawania czestotliwosci [A145]),
51 (F-TM: wymuszona operacja zacisku), 53 (KHC:
czyszczenie tacznego zuzycia energii), 65 (AHD:
wstrzymanie polecenia analogowego), 83 (HLD:
1404h  |Funkcja wejscia [4] C004 R/W |zachowanie czestotliwosci wyjsciowej), 84 (ROK: -
zezwolenie na polecenie uruchomienia), 86 (DISP:
ograniczenie wyswietlania),
255 (no: brak przypisania).
1405h  [Funkcja wejscia [5] C005 R/W -
l&%ﬁ]h_ (zarezerwowane) - - Niedostepne -
140Bh__|Stan aktywny wejscia [1] C011 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
140Ch |Stan aktywny wejscia [2] C012 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
140Dh |Stan aktywny wejscia [3] C013 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
140Eh__|Stan aktywny wejscia [4] C014 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
140Fh |Stan aktywny wejscia [5] C015 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
1410h- .
1414h (zarezerwowane) - - Niedostgpne -
0 (RUN: uruchomienie), 1 (FA1: osiggnieto statg predkos¢),
2 (FA2: przekroczono czestotliwo$¢ zadang), 3 (OL: sygnat
wzrastania przecigzenia (1)), 4 (OD: odchylenie sygnatu
wyjsciowego regulatora PID), 5 (AL: sygnat alarmu), 6
(FA3: osiggnieto czestotliwos¢ zadang), 9 (UV:
1415h  |Funkcja wyjscia [11] co21 RiW |podnapiecie), 11 (RNT: koniec czasu operacji), 12 (ONT: -
koniec czasu podtgczenia dodatku), 13 (THM: sygnat
alarmu zabezpieczenia termicznego), 21 (ZS: sygnat
wykrywania 0 Hz), 31 (FBV: poréwnanie sprzgzenia
zwrotnego PID), 32 (NDc: odfaczenie linii komunikacyjnej),
33 (LOG1: wynik operacji logicznej 1), 41 (FR: sygnat styku
uruchamiania), 42 (OHF: ostrzezenie o przegrzaniu
1416h- | 2 rezerwowane) . . |radiatora), 43 (LOC: sygnat niskiego natezenia pradu), 50 -
1419h (IRDY: gotowos$cé falownika), 51 (FWR: obrét do przodu), 52
(RVR: obrét wstecz), 53 (MJA: powazna awaria)
54 (WCO: komparatora przedziatu O), 58 (FREF), 59
141Ah |Funkcja przekaznika alarmowego C026 R/W  |(REF), 60 (SETM), -
255 (no: brak przypisania).
0 (czestotliwos$¢ wyjsciowa), 1 (prad wyjsciowy), 3
(czestotliwos¢ wyjscia cyfrowego), 4 (napiecie wyjsciowe),
141Bh |Wybér zacisku [FM] co27 R/W |5 (moc wejsciowa), 6 (przecigzenie termiczne uktadéw -
elektronicznych), 7 (czestotliwo$¢ LAD), 8 (cyfrowe
monitorowanie pragdu), 10 (temperatura radiatora)
141Ch |(zarezerwowane) - - - -
141Dh |(zarezerwowane) - - - -
Cyfrowa warto$¢ odniesienia
141Eh monitorowania pradu C030 R/W  [2000-20000 0,01 [%]
141Fh |Stan aktywny wyjscia [11] C031 R/W |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
1420h—
1423h (zarezerwowane) - - - -
1424h glt:r”m%'s%‘ggy przekaznika C036 RIW |0 (zwierne), 1 (rozwierne) -
1425h [(zarezerwowane) - - - -
- . 0 (sygnat podczas przyspieszania/zwalniania i pracy ze
1426h Tryb wylsciowy wykrywania niskiego C038 R/W |statg predkoscia), 1 (sygnat tylko podczas pracy ze statg -
natgzenia predkoscia)
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Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien danych
1427  |PoZiom wykrywania niskiego €039 RW  [0-20000 0,01 [%]
natezenia prgdu
o 00 (sygnat podczas przyspieszania/zwalniania i pracy ze
1428h Tryb pojawiania sie sygnatu C040 R/W |statg predkoscia), 01 (sygnat tylko podczas pracy ze statg -
przecigzenia .
predkoscia)
1429h [Poziom ostrzegania o przecigzeniu Co041 R/W_10-20000 0,01 [%]
142Ah _|(zarezerwowane) - - - -
Ustawienie osiggniecia czestotliwosci
142Bh przy przyspieszaniu Co042 R/W |0-40000 0,01 [HZ]
142Ch _|(zarezerwowane) - - - -
142Dh Ustamemg osiggniecia czestotliwosci co43 RW  |0-40000 0,01 [Hz]
przy zwalnianiu
142Eh _|Poziom odchylenia PID C044 R/W__[0-1000 0,1 [%]
142Fh-
1437h (zarezerwowane) - - - -
1438h Maksimum danych sprzezenia co52 RW |o-1000 0,1 %]
zwrotnego PID
1439h Minimum danych sprzezenia co53 rRW lo—1000 0.1 [%]
zwrotnego PID
1{‘32)?]_ (zarezerwowane) - - - -
Poziom ostrzezenia termicznego dla
1441h uktadéw elektronicznych Cco61 R/W|0-100 L[%]
1442h  [(zarezerwowane) - - -
1443h  [Poziom detekcji predkosci zerowej C063 R/W__|0-10000 0,01 [Hz]
1444h Poziom sygnalizacji przegrzania co64 rwW lo-110 110
radiatora
1142‘25:{ (zarezerwowane) - - - -
144Bh | Szybkos¢ komunikagji co71 RIW gﬁs)(4800 b/s), 05 (9600 b/s), 06 (19 200 b/s), 07 (38 400 )
144Ch__ |Adres sieci Modbus C072 RIW_ [1-247 -
144Dh |(zarezerwowane) - - - -
144Eh |Parzysto$¢ komunikaciji C074 R/W |00 (bez parzystosci), 01 (parzystos$¢), 02 (nieparzystos$¢) -
144Fh |Bit stop komunikacji C075 R/W |1 (1 bit), 2 (2 bity) -
Reakcia falownika na wystapienie 0 (btad), 1 (btad po zwalnianiu i zatrzymaniu silnika), 2
1450h bledu ) ystap CO076 R/W |(ignorowanie btedéw), 3 (zatrzymanie silnika po wolnym -
° wybiegu), 4 (zwalnianie i zatrzymanie silnika)
1451h [Limit czasu komunikacji C077 R/W |0-9999 0,01 [s]
1452h [Czas oczekiwania na odpowiedz C078 R/W |0-1000 1 [ms]
1£445534hh_ (zarezerwowane) - - - -
1455h  [Kalibracja rozpietosci wejscia [O/OI] C081 R/W_|0-2000 0,1
1142556Ehh_ (zarezerwowane) - - - -
145Fh  |Wigczenie trybu debugowania C091 R 0/1 -
1460h—
1468h (zarezerwowane) - - - -
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Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien Roz;az;?lgﬁosc
1469h  [Wybor trybu pamieci gora/dot clo1 RIW 0 (bez zaplsywa}nla’d_anych czestotliwosci), 1 (zapisywanie i
danych czestotliwosci)
0 (resetowanie btedu po wiaczeniu funkcji RS),
146Ah  |Wybér trybu resetowania C102 R/W |1 (resetowanie btedu po wytgczeniu funkcji RS), -
2 (resetowanie tylko po btedzie [funkcja RS wigczonal)
146Bh Tryb ponownego uruchamiania po c103 RIW 0 (uruch'om!er"ne z 0 Hz), 1 (uruchomienie ze zgodna )
resecie czestotliwoscig)
Tryb kasowania UP/DWN
1a6ch | c104 rRw | 0(OH2) o -
/1 (po wigczeniu zasilania)
146Dh |Regulacja wzmocnienia FM C105 R/W |50-200 1 [%]
146Eh- (zarezerwowane) - - - -
1485h
1486h [Cli]as opdznienia zatgczania wyjscia c130 rRW  lo-1000 0.1[s]
1487h ﬁﬁs opdznienia wytgczania wyjcia c131 rRW  lo-1000 0.1[s]
1488h-— (zarezerwowane) - - -
148F
1490h g\z{as opdznienia zatgczania wyjscia C140 rRW  lo-1000 0.1[s]
1491h g\z{as opdznienia wytgczania wyjcia c141 rRW  lo-1000 0.1[s]
1492n  |Argument operacji A wyjscia c142 RIW |Jak ustawienia C021-C026 (z wyjatkiem LOG1, no) -
logicznego 1
1493  |Argument operacji B wyjcia c143 RW |Jak ustawienia C021-C026 (z wyjatkiem LOG1, no) -
logicznego 1
1494h |Operator wyjscia logicznego 1 C1l44 R/W |0 (AND), 1 (OR), 2 (XOR) -
1495h— " n -
149Ah (zarezerwowane) - - -
149Bh |Wybér czutosci przycisku C151 R/W |0-250/no (255) -
149Ch [Wybor czutosci przewijania C152 R/W |1-20 -
149Dh- -
14A3h (zarezerwowane) - - -
14A4h |Czas reakcji wejscia [1] C160 R/W |0-200
14A5h |Czas reakcji wejscia [2] C161 R/W ]0-200
14A6h |Czas reakcji wejscia [3] C162 R/W _|0-200
14A7h |Czas reakcji wejscia [4] C163 R/W |0-200
14A8h |Czas reakcji wejscia [5] C164 R/W |0-200
14A9h— " n
14ACh (zarezerwowane) - - -
14ADh C_zas ustalarng predko;c_l w trybie C169 rRW  lo—200
wielu ustawien predkosci
14A4h— - .
1500h Nieuzywane - - Niedostgpne -
(6) Rejestry (grupa H)
Nr rejestru Nazwa funkcji KOd.. R/W Elementy monitorowania i ustawien Rozdzielczose
funkcji danych
1501h |(zarezerwowane) - - -
1502h [(zarezerwowane) - - -
1503h [Moc pierwszego silnika H003 R/W 100 (0,1 kW) —11 (5,5 kW) -
1504h [Liczba biegunéw pierwszego silnika HO004 RIW 0@ plegun}/), 1 (4 bieguny), 2 (6 biegunow), -
3 (8 biegunéw)
1505h |(zarezerwowane) - - - -
1506h [(zarezerwowane) - - - -
1507h [Stata stabilizacji pierwszego silnika HO006 R/W |0-255 1
150082hh_21 Nieuzywane - - Niedostgpne -
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(7) Rejestry (druga grupa ustawien sterowania F)

Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien Roz;az;?lgﬁosc
2103h i ; Sci F202 (wysoki) | R/W
Cza; zyvlgkszanla predkosci (1), > 0-360000 0,01 [s]
2104h  [drugi silnik F202 (niski) | R/W
2105h Cza; zmniejszania predkosci (1), F203 (Wylso!q) RIW 0-360000 0,01 [s]
2106h |drugi silnik F203 (niski) | RW
2107h-22 Nieuzywane - - [Niedostepne -
00h
(8) Rejestry (druga grupa ustawien sterowania A, B, C, H)
Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien Roz(;i;?lzﬁosc
Frédio sterowania czestotliwosci 0 (potencjometr na panelu sterowania), 1 (blok zaciskéw
2201h drugieqo silnika ¢ a A201 R/W | obwodu sterowania), 2 (cyfrowy panel sterowania), 3 -
g'eg (Modbus), 10 (wynik funkcji roboczej)
2902h Zrod_lo ster_ovyanla czestotliwoscig A202 RIW 1 (blok za_1C|skow obwodu sterowania), 2 (cyfrowy panel )
drugiego silnika sterowania), 3 (Modbus)
2203h glzne;;otllwosc bazowa drugiego A203 R/W | od 300 do ,czestotliwo$ci maksymalnej drugiego silnika” 0,1 [Hz]
200an | CZestotiiwosé maksymaina, A204 RW | 300-4000 0,1 [Hz]
drugi silnik
220155hh_ 22 (zarezerwowane) - - Niedostepne -
2216h (zarezerwowane) - - Niedostepne -
2217h UgtaW|en|e c;e.stotllw_os.m ‘W trybie A220 RIW 0 lub od ,,czgstothvyosm pogza;”tkowej do ,czestotliwosci 0,01 [Hz]
wielu predkosci, drugi silnik maksymalnej drugiego silnika
2218h-22 (zarezerwowane) - - Niedostgpne -
3Ah
2238h Wybprlmgtody podbijania momentu, A2l RIW 0 (reczne podbicie momentu obrotowego), 1 )
drugi silnik (automatyczne podbicie momentu obrotowego)
223Ch zﬁﬁine podbijanie momentu, drugi A242 rRwW | 0-200 0.1 [%)]
Czestotliwosc¢ recznego podbijania
223Dh . A243 R/W 0-500 0,1 [%]
momentu obrotowego, drugi silnik
223Eh Wybgrlkr?ywej charakterystyki U/f, o RIW 0 (zredukowany moment obrotowy), 1 (staty moment )
drugi silnik obrotowy), 2 (dowolne U/f)
223Fh | Wzmocnienie U/f, drugi silnik A245 R/W | 20-100 1 [%]
Ustawienie wzmocnienia
2240n | Kompensacji napiecia dia A246 RW | 0-255 1
automatycznego podbicia momentu
obrotowego, drugi silnik
Ustawienie wzmocnienia
2241 | Kompensacj poslizgu dia A247 RW | 0-255 1
automatycznego podbicia momentu
obrotowego, drugi silnik
zzithh_ 22 (zarezerwowane) - - Niedostgpne -
224Fh (zarezerwowane) - - Niedostepne -
2250h Gorr!y !l@t czestotliwosci, A261 RIW 00 lub oq ,,drjug‘;|ego m|n|malr.'1ego Il|m|tu c?zt?st?tllw030| do 0,01 [Hz]
drugi silnik L,czestotliwosci maksymalnej drugiego silnika
2251h (zarezerwowane) - - Niedostepne -
2252h Dolny |.Im'lt czestotliwosci, A262 RIW 00 lub qd ,,c’zgstothwosm pqczatkpwej do ,,I|£n|tu 0,01 [Hz]
drugi silnik czestotliwosci maksymalnej drugiego silnika
225638hh_ 22 (zarezerwowane) - - Niedostepne -
2269h | Wybor funkcji AVR, drugi silnik A281 riw | O (7awsze wiaczona), 1 (zawsze wytaczona), 2 ;
(wylgczona podczas zwalniania)
226Ah Wybér napigcia AVR, drugi silnik A282 R/W Klasa 200 V: 0 (200)/1 (215)/2 (220)/3 (230)/4 (240)
2266?Ehh_ 22 (zarezerwowane) - - Niedostgpne -
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Nr rejestru Nazwa funkcji Kod funkcji R/W Elementy monitorowania i ustawien Roz(;iazsllgﬁosc
226Fh | Czas zwiekszania predkosci (2), A292' RIW
drugi silnik (wysolfl) : 0-360000 0,01 [s]
2270h A292 (niski) R/W
2271h Czas zmniejszania predkosci (2), A293_ R/W
drug silnik (WySOkI) : 0-360000 0,01 [s]
2272h A293 (niski) R/W
Wyboér metody przetgczania 0 (przetaczanie przy uzyciu zacisku 2CH), 1
2273h zwiekszania/zmniejszania predkosci A294 R/W | (przetgczanie przy uzyciu ustawienia), 2 (przetaczanie -
(Acc2/Dec?2), drugi silnik tyko po odwréceniu kierunku obrotu)
2274h (zarezerwowane) - - - -
Punkt przejscia czestotliwosci
2275h (Accl/Acc2), drugi silnik A295 R/W | 0-40000 0,01 [Hz]
2276h (zarezerwowane) - - - -
Punkt przejscia czestotliwosci
2277h (Dec1/Dec?), drugi silnik A296 R/W 0-40000 0,01 [HZ]
2278h-23 (zarezerwowane) - - - -
0Bh
Poziom termiczny uktadow
230Ch | elektronicznych, b212 R/W [ 2000-10000 0,01 [%]
drugi silnik
230Dh Charakt(::-rystyka term.icz_ng ukfadow b213 RIW 0 (zredukowany molme.nt obrotowy), 1 (staly moment )
elektronicznych, drugi silnik obrotowy), 2 (ustawienie dowolne)
230En-23 (zarezerwowane) - - - -
15h
. . . 0 (wylgczenie), 1 (wkgczenie podczas przyspieszania
2316h Tryb operacyjny ograniczania b221 RW | i p(ra)é;1 ze stal; prSe,dI?oécia), g (wtqczarr:ieypgdczas pracy -
przeciazenia, drugi silnik -
ze statg predkoscig)
2317n | P0Ziom ograniczania przeciazenia, b222 RW | 1000-20000 0,01[%]
drugi silnik
Tempo zmniejszania predkosci przy
2318h ograniczaniu przecigzenia, drugi b223 R/W | 1-30000 0,1 [s]
silnik
2319h-24 Nieuzywane - - Niedostepne -
28h
Poziom ostrzegania o przecigzeniu
2429h | 2, C241 R/W | 0-20000 0,01[%]
drugi silnik
242Ah-25 Nieuzywane - - Niedostepne -
02h
2503h Moc drugiego silnika H203 R/W | 00 (0,1 kW)-11 (5,5 kW) -
2504h Liczba biegunéw drugiego silnika H204 RIW 0.(2 ble,guny), 1 (4 bieguny), 2 (6 biegunow), 3 (8 -
biegunow)
2505h (zarezerwowane) - - - -
2506h (zarezerwowane) - - - -
2507h Stata stabilizacji drugiego silnika H206 R/W | 0-255 1
2508h~ [ (zarezerwowane) - - Niedostepne -

PRZYDATNOSC DO UZYTKU

Firma Hitachi Industrial Equipment Systems nie ponosi odpowiedzialnosci za zgodnos$¢ ze standardami, przepisami lub
rozporzadzeniami dotyczgcymi potaczenia lub wykorzystania urzadzen w instalacji klienta.

Nalezy podja¢ niezbedne dziatania w celu ustalenia przydatnosci urzadzenia w systemach, konfiguracjach i wyposazeniu,
w ktérym dane urzadzenie bedzie uzytkowane.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich zakazéw dotyczacych korzystania z urzgdzen.

NIE WOLNO WYKORZYSTYWAC URZADZEN DO ZASTOSOWAN ZWIAZANYCH Z POWAZNYM ZAGROZENIEM ZYCIA
LUB MIENIA BEZ UPRZEDNIEGO UPEWNIENIA SIE, ZE CALY SYSTEM ZOSTAL ZAPROJEKTOWANY

Z UWZGLEDNIENIEM ZAGROZEN, A PRODUKTY FIRMY HITACHI INDUSTRIAL EQUIPMENT SYSTEMS MAJA
ODPOWIEDNIE PARAMETRY ZNAMIONOWE | SA ZAINSTALOWANE W DANYM SYSTEMIE ZGODNIE

Z ZALECENIAMI PRODUCENTA.

Nalezy réwniez skorzystaé z katalogéw produktow.

@®Hitachi Industrial Equipment
Systems Co.,Ltd.
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