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Falowniki Nowoczesny
serii NE-S1 Ekonomiczny

ekologiczna technologia Sterowany
1 jednym przyciskiem

zakres mocy 0,2 - 4 kW

uruchomienie i zatrzymanie silnika jednym przyciskiem

identyfikacja statusu falownika za pomoca diod LED

port 485/422 obstugujacy protokot Modus RTU,
zewnetrzne panele opcyjnie i oprogramowanie
Pro DriveNext

dedykowany opcyjny panel sterowniczy

doktadny pomiar pradu silnika dzieki przektadnikom
pragdowym
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S g S T B maksymalne ograniczenie gabarytow umozliwiajace
' instalacje w matych szafkach

funkcja automatycznej oszczednosci energii
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SBE HBE
Model Uwagi
002 004 007 015 022 004 007 015 022 040
Maksymalna moc *1: Dotyczy standardowego 3-fazowego (4-biegunowego)
wspotpracujacego silnika (kW) *1 02 O W L3 22 O Ok £ 22 G silnika Hitachi. W przypadku, kiedy wykorzystane sg
i . L 1-fazowe 3-fazowe: 380V-15% do 480V + 10%, silniki innych producentéw, nalezy dobra¢ falownik na prad
ZEmIEEE T Al 200V-15% do 240V +10%, 50/60 Hz + 5% 50/60 Hz + 5% ° znamionowy silnika
*2: Napiecie wyjsciowe ulega obnizeniu po zmniejszeniu sie
Znamionowy prad wejsciowy (A) 3.1 ‘ 58 9,0 16,0 22,5 2,0 ‘ 3.3 ‘ 52 7,0 ‘ "7 napiecia zasilania falownika (z wyjatkiem konfiguracji, w
ktérych uzywana jest funkcja AVR). Niezaleznie od
. . o N 3-fazowe: 200 do 240V 3-fazowe: 380 do 480V A ok R e 4 . .
Zoamicnoweliapieeieliy/SCioWSh2 (proporcjonalne do napigcia zasilania) (proporcjonalne do napigcia zasilania) Ok(‘)!IC.Zr‘IOSCI napicele wyjsclowe nie moze pEekiaczay
wejéciowego napigcia zasilania
. . *3: Moment hamujacy to warto$¢ srednia momentu
Zoamicpowipiadiuyiscionviie) 1.4 ‘ 26 4.0 7.1 10,0 1.5 ‘ 2,5 4.1 ‘ 55 9.2 hamowania przy najkrétszym czasie hamowania
(zatrzymanie od 50/60 Hz). Nie jest to warto$¢ ciagta,
Przyblizony moment hamowania tylko chwilowa - czyli nie w calym czasie hamowania jest
w % znam. momentu napedowego 50% 20 do 40% 50% 20 do 40% taki moment. Sredni moment hamujacy jest zalezny
(najkrétszy czas zatrzym. réwniez od strat silnika. Moment hamujacy zmniejszy sie
od 50/60 Hz) *3 jesli bedzie przeprowadzane hamowanie od wartosci
wyzszej niz 50 Hz
*4: W przypadku uruchamiania silnika z czestotliwoscig
Waga (kg) 0,7 0,8 0,9 12 1,3 0,9 1,0 1.1 1,2 przekraczajaca 50/60 Hz, nalezy skonsultowag sig z
producentem silnika w celu ustalenia maksymalnej
szerokoéé 68 108 108 dopuszczalnej predkosci obrotowej
*5: Aby zapewni¢ stabilne obroty silnika, czestotliwos¢ na
Wymiary (mm) wysokosé 128 128 wyjsciu falownika moze przekroczy¢ aktualng
czestotliwo$¢ maksymalng (A004 /A204) nie wigcej
56 76 91 9 107 | 125 9 11 125 | 135 nizo2 Hz
gtebokos¢ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ *6: Krzywe deratingu (obnizenia mocy znamionowej) przy
Stopiert ochrony (JISC 0920, IEC 60529) P20 tempe@turze powyzej 40°C przedstawiono na instrukcji
obstugi urzadzenia

Metoda sterowania

Sterowanie przez Modulacje Szerokosci Impulsow (PWM)

Czestotliwo$¢ impulsowania

Od 2 kHz do 15 kHz (przy duzej nastawie czestotliwosci impulsowania wystepuje zjawisko deratingu pradu znamionowego wejsciowego i temperatury otoczenia)

Czestotliwos¢ wyjsciowa *4

0,01 do 400 Hz

Doktadnos¢ zadawania czestotliwosci *5

Zadawanie cyfrowe: +0,01% czestotliwo$ci maksymalnej; Zadawanie analogowe:+ 0,4% czestotliwosci maksymalnej (25°C + 10°C)

Rozdzielczo$¢ zadawanej
czestotliwosci

Cyfrowo: 0,01 Hz; Analogowo: czgstotliwos¢ maksymalna/1000

Charakterystyka sterowania U/f

Sterowanie U/f statomomentowe oraz zmiennomomentowe

Dopuszczalne przecigzenie

150% pradu znamionowego przez 60 s

Czas przyspieszania/zwalniania

0,00 do 3600 s (liniowo lub po krzywej), przetaczanie 2-gich czaséw przysp. / zwaln.

Moment poczatkowy

100% przy 6 Hz

Zada- Panel sterowniczy Brak mozliwo$ci nastawy

wanie | Potencjometr Ustawienie analogowe

E,Z\AQ,:;%] Sygnat zewnetrzny 1 wejécie wspdlne napigcie/prad 0 do 10 V DC (impedsa;,g?:'zerzjs;;%vzv:l:)?;:)gﬁ\%z:?ﬂmgggg;%izfg wejsciowa 250 Q), Potencjometr (1 kQ do 2 kQ, 2 W)
E\IIEV\I?/ Panel sterowniczy 1 przycisk wielofunkcyjny: Praca/Stop/Reset (Bieg do przodu)

Bieg Sygnat zewnetrzny Bieg w przod/stop, bieg w tyt/stop

5 wejé¢ programowalnych. Funkcja wejscia wybierana z ponizszej listy: FW (Rozkaz ruchu. Bieg w prawo/Zatrzymanie), SF1 (Wielopoziomowa nastawa predkosci-
priorytet nizszego wejscia bit 0), SF2 (Wielopoziomowa nastawa predkosci-priorytet nizszego wejscia bit1),SF3 (Wielopoz.nast.predk. piorytet nizszego wejscia
bit2), CF1 (Wielopoz. nastawa predkosci bit0), CF2 (Wielopoz. nastawa predkosci bit1) ,CF3 (Wielopoz. nastawa predkosci bit2), JG (Bieg probny),RV (Rozkaz
ruchu, Bieg w lewo/Zatrzymanie), OPE (Wymuszenie sterowania AO1/A02 z panela), DB (hamowanie dynamiczne DC), UP (Motopotencjometr : podwyzszanie
predkosci), DWN (Motopotencjometr: obnizanie predkosci), UDC (Czyszczenie pamigci motopotencjometru),SET (Aktywowanie 2-go zestawu parametréw), 2CH(
2-zestaw czasow przyspieszania/zwalnia, FRS (Wolny wybieg), OLR (Ograniczenie przecigzenia), EXT (Zewnetrzny sygnat btedu), ADD (Czestotliwo$¢ dodawana
do czestotl. zadanej), USP (Zabez. przed samoczynnym rozruchem), F-TM (Wymuszenie sterowania A01/A02 z listwy), SFT (Blokada nastaw), KHC (Kasowanie
licznika energii zuzytej), RS (Kasowanie blokady falownika), AHD (Komenda utrzymania sygnatu analogowego), HLD (Komenda utrzymania czestotliwosci wyj.),
STA (Funkcja“3 przewodéw’-Zataczanie impulsowe), STP (Funkcja’3 przewodéw-Zatrzymanie impulsowe),F/R (Funkcja”3 przewoddw’-Zmiana kierunku”), ROK
(Pozwolenie na bieg silnika), DISP (Wymuszenie wyswietlania wybranego parametru), PID (Blokada regulatora PID), PIDC (Kasowanie wartosci czesci catkujacej
reg. PID)

Sygnaty
wejsciowe
Wejscia binarne
na listwie sterujacej
Wyjscia binarne
na listwie sterujacej
Sygnaty
wyjsciowe

1 wyjécie programowalne tranzystorowe typu “otwarty kolektor”, 1 wyjscie przekaznikowe (typu 1C). Funkcja wyjscia wybierana z ponizszej listy: RUN
(Sygnalizacja biegu silnika), LOG1 (Wynik operaciji logicznej 1), FA1 (Sygnat osiagniecia poziomu czest. Typ1-Stata czest.), FR (Sygnalizacja obecnosci komendy
biegu), FA2 (Sygnat osiagniecia poz. czest. Typ2-Przekrocz.czest.), OHF (Sygnalizacja przegrzania radiatora), OL (Sygnalizacja przecigzenia pradem 1) LOC
(Sygnalizacja niedocigzenia), OD (Sygnalizacja przekroczenia poziomu uchybu w reg.PID), IRDY ( Sygnalizacja gotowosci falownika), AL. (Sygnat alarmowy) FWR
(Sygnalizacja biegu w prawo), FA3 (Sygnat osiagnigcia poziomu czest.Typ3-Réwna czest.), RVR (Sygnalizacja biegu w lewo), UV(Stan podnapigciowy), MJA
(Sygnalizacja btedéw podstawowych), RNT (Sygnalizacja przekroczenia czasu pracy silnika), WCO (Ograniczenie komperatora sygatu, ONT (Sygnalizacja
przekroczenia czasu zasilania silnika) napigciowego O), THM (Sygnat ostrzezenia termicznego), FREF (Sygnalizacja ustawienia zrédta, zadawania czestotliwosci
na panel), ZS (Detekcja predkosci zerowej), REF(Sygnalizacja ustawienia zrédta, zadawania rozkazu ruchu z panela), ODc (Wykrycie zaniku syg. analogowego
napieciowego O), SETM (Wybrano zestaw param. dla 2-go silnika), FBV (Sygnat zat. dodatkowy uktad napedowy przy reg. PID), NDc (Sygnat przerwania pracy
sieciowej falownika)

Wyjscie analogowe

Sygnat wyjsciowy PWM wybdr monitorowanej wielkosci pomiedzy: czestotliwosé wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie na wyjsciu,
stopien obcigzenia termicznego, czestotliwo$¢ LAD; Sygnat wyjsciowy cyfrowy (modulacja czestotliwosci) wybér monitorowanej wielkosci pomigdzy:
czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy

Zaciski wyjsciowe na listwie ALARM

Aktywne, kiedy wystepuje blokada falownika i na wyswietlaczu prezentowany jest kod btedu (1C styki, normalnie otwarte badz normalnie zamkniete)

Lista funkgcji

Funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej (gérna i dolna granica), 8 pozioméw wielopozio-
mowej nastawy predkosci, dostrajanie czestotliwosci poczatkowej, zmiana czestotliwosci impulsowania (2 do 15 kHz), pasmo czestotliwosci zabro-
nionej, bieg probny, ustawianie zabezpieczenia termicznego, funkcja ponownego rozruchu, historia btedéw, 2 zestawy nastaw, funkcja uspienia PID

Funkcje zabezpieczen

Blokada zab. przy przecigzeniu, wykrycie zwarcia na wyjsciu po zatgczeniu zasilania, brak fazy na wyjsciu, zabezpieczenie termiczne,
nadnapieciowe, nadmierny wzrost napiecia zasilania, stan podnapieciowy, przegrzania modutu, btad przektadnika pragdowego, btad napedu,
btad EEPROM, btad CPU, btad urzadzenia zewnetrznego, btagd komunikacji MODBUS

Srodowisko pracy

Temperatura *6 Wilgotnos¢ Drgania Potozenie
Pracy: -10 do 50°C Wilgotno$¢ 20 do 90% Wysokos¢ do 1000 m. n.p.m. ,
Przechowywania: -20 do 60°C (bez kondensacii pary) 5,9 m/s2 (0,6 G), 10 do 55 Hz (voz 2rqcycr\],\,§;vz%%§rzkurzu o)

Opcje

Opcyjne panele sterowania, dedykowany panel sterowania, dtawik sieciowy, dtawik silnikowy, filtry przeciwzaktéceniowe, dtawik
DC, kabel komunikacyjny
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